1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1.Institutia de invatdmant superior

UNIVERSITATEA >’AUREL VLAICU”” ARAD

1.2.Facultatea

DE INGINERIE

1.3.Departamentul

AUTOMATICA, INGINERIE INDUSTRIALA, TEXTILE

SI TRANSPORTURI
1.4.Domeniul de studii INGINERIA AUTOVEHICULELOR
1.5.Ciclul de studii MASTER
1.6.Programul de studii/Calificarea SISTEME AVANSATE N INGINERIA

AUTOVEHICULELOR

2. Date despre disciplina

2.1.Denumirea disciplinei

Elemente avansate de proiectare in ingineria
autovehiculelor

2.2.Titularul activitatii de curs

Conf.dr.ing. Manescu Tiberiu

2.3.Titularul activitatii de seminar/laborator Conf.dr.ing. Manescu Tiberiu

2.4.Anul de studiu

2.5.Semestrul

2.6.Tipul de evaluare

Verificare

2.7.Regimul disciplinei

Obligatorie / DS

3. Timpul total estimate

3.1.Numar de ore pe sdptamana 2 din care 3.2 curs 1 | 3.3 proiect 1

3.4.Total ore din planul de invatamant | 28 | din care 3.5 curs 14 | 3.6 seminar/laborator | 14
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupa suport de curs, bibliografie si notite 20
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platforme electronice de specialitate si pe teren 13
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 10
Tutoriat

Examinari 4

Alte activitati

3.7.Total ore studiu individual 47
3.9.Total ore pe semestru 75
3.10.Numairul de credite 3

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum Cunostinte generale de modelare 3D.

4.2 de competente

Cunostinte generale de operare pe PC.
Intelegerea si interpretarea desenelor tehnice

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a
cursului

5.2. de desfasurare a

proiectului

seminarului / laboratorului /| Prezenta la laborator este obligatorie.




6. Competentele specifice acumulate

Competente
profesionale

C1. Examineaza principii tehnice
C9. Utilizeaza software CAD
C10. Gestioneaza proiecte de inginerie

Competente
transversale

CT1.Lucreaza in echipe
CT2. Respecta angajamente

7. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Studentul:

Cnl. Are o intelegere aprofundata a principiilor tehnice din domeniul
autovehiculelor rutiere.

Cn2. Are cunostinte avansate despre metode, tehnologii si norme
aplicabile Th domeniu.

Cn3. Intelege contextul interdisciplinar (economic, juridic, ecologic,
etic) In care se aplica principiile tehnice.

Cn4. Are capacitatea de a corela teoria cu practica si de a evalua critic
informatiile de specialitate

Cnl1. Intelege principiile de proiectare asistati de calculator (CAD)
aplicate Tn ingineria autovehiculelor.

Cn2.Are notiuni de modelare 2D si 3D a componentelor si
ansamblurilor auto

Cn3. Cunoaste standardele si bunele practici in proiectarea CAD

Cn4. Intelege interactiunea CAD cu alte aplicatii software: simulari,
analize FEA, CFD

CnS5. Are cunostinte despre diferite platforme CAD utilizate in industria
auto: CATIA, SolidWorks, Siemens NX, AutoCAD etc

Cn6. Intelege procedurile de documentare si arhivare a modelelor CAD
Cnl1. Intelege principiile si metodologiile managementului de proiect.
Cn2. Planifica resursele, bugetele si calendarul de executie.

Cn3.Are notiuni de inginerie a sistemelor auto si cicluri de dezvoltare a
produsului.

Cn4.Face evaluarea riscurilor gi a factorilor critici de succes intr-un
proiect tehnic.

Cn5. Stapaneste tehnici de comunicare si coordonare a echipelor
multidisciplinare

Cn6. Cunoaste instrumentele software pentru management de proiect
Cnl. Cunoaste principiile si etapele lucrului in echipa.

Cn2. Cunoaste modalitati de comunicare si colaborare eficienta

Cnl. Cunoaste principiile eticii si deontologiei profesionale.

Cn2. Este familiarizat cu procedurile si standardele aplicabile

Aptitudini

Studentul:

Al. Analizeaza, interpreteaza si evalueaza critic principiile tehnice si
impactul lor in practica

A2. Utilizeaza metode si instrumente avansate pentru testare, simulare,
modelare sau verificare tehnica.

A3. Elaboreaza solutii inovatoare si aplica principii tehnice 1n proiecte
complexe.

A4. Realizeaza comunicarea concluziilor tehnice catre specialisti si




nespecialisti, oral si in scris

Al.Creeaza modele 2D si 3D ale componentelor si ansamblurilor
vehiculului.

A2. Modifica si optimizeaza modelele CAD in functie de cerintele
tehnice si de productie

A3. Pregateste desenele tehnice si documentatia pentru prototipare sau
productie

A4. Integreaza modelele CAD 1n simulari si analize numerice

AS. Colaboreaza cu echipe de proiectare si fabricatie pentru ajustarea
modelelor la cerintele reale

Al. Planifica, organizeaza si monitorizeaza activitatile unui proiect de
inginerie auto.

A2. Gestioneaza resursele materiale, umane si financiare pentru
atingerea obiectivelor

A3. Identifica si gestioneaza riscurile tehnice si operationale.

A4 .]a deciziile informate si prioritizeaza sarcinile in functie de
obiective.

AS. Comunica eficient cu echipele tehnice si cu managementul superior
A6.Evalueaza progresul proiectului si implementeaza masurile corective
Al. Participd activ la activitatile de echipa, contribuind la atingerea
obiectivelor comune.

A2. Demonstreaza capacitatea de a negocia si de a rezolva conflicte n
mod constructiv.

Al. Aplica corect reglementarile, procedurile si instructiunile specifice
activitatii

A2. Propune solutii pentru Tmbunatatirea respectarii regulilor si
procedurilor

Al. Participd activ la activitatile de echipa, contribuind la atingerea
obiectivelor comune.

A2. Demonstreaza capacitatea de a negocia si de a rezolva conflicte n
mod constructiv.

Al. Aplica corect reglementarile, procedurile si instructiunile specifice
activitatii

AZ2. Propune solutii pentru imbunatatirea respectarii regulilor si
procedurilor

Responsabilitdti si autonomie

Studentul:

RA1.Proiecteaza, dezvolta si evalueaza solutii tehnice pentru vehicule
moderne.

RA2.Coordoneaza sau participa la echipe de cercetare si dezvoltare.
RA3. Optimizeaza performantele si eficienta sistemelor auto
RAA4.Elaboreaza rapoartele tehnice si prezentarea concluziilor cétre
factori de decizie

RAS5.Are o autonomie ridicata in selectarea metodelor de analiza si
testare.

RAG.Are capacitatea de luare a deciziilor tehnice pe baza datelor
analizate.

RA1. Realizeaza modele CAD pentru componente sau sisteme auto
RA 2.Asigurad conformitatea modelelor cu standardele tehnice si
normativele interne ale companiei

RA3. Participa la procesul de proiectare integratd si la optimizarea
produsului.

RAA4. Actualizeaza documentatia CAD in urma modificarilor si testelor
RAS. Sprijind procesul de prototipare si fabricatie prin furnizarea de
modele exacte

RA 6.Are autonomie in proiectarea si modificarea modelelor CAD
RA 7. Are capacitate de a lua decizii privind structura si detaliile




modelelor in functie de cerintele tehnice

RAS. Vine cu initiative in propunerea de imbundtatiri si optimizari ale
componentelor

RA9. Colaboreaza cu echipe multidisciplinare (proiectare mecanica,
mecatronicd, productie), dar cu responsabilitate proprie asupra acuratetei
si fiabilitatii modelelor CAD

RAL1. Coordoneaza echipele multidisciplinare implicate in proiectul
auto.

RA2 .Asigura respectarea termenelor, costurilor si standardelor de
calitate

RA3. Raporteaza progresul realizat catre management si partile
interesate.

RA 4.0Organizeaza si conduce sedintele de proiect si procesul decizional
RAS. Aplica metodologiile de management pentru optimizarea
proceselor si resurselor

RAG. Are autonomie ridicatd in planificarea si conducerea proiectelor de
inginerie.

RA7Y. Are capacitatea de a lua decizii privind alocarea resurselor,
prioritizarea sarcinilor si solutionarea problemelor

RAS. Propune masuri de optimizare si imbunatatire a proiectului

RAS9. Colaboreaza cu echipe multidisciplinare, dar cu responsabilitate
proprie pentru succesul proiectului

RA1. Isi asumi sarcinile proprii si respecta termenele stabilite in echipa.
RAZ2. Contribuie la un climat pozitiv si productiv in echipa

RAL. Respecta principiile eticii profesionale in toate activititile
desfasurate.

RA2. Contribuie la promovarea unei culturi organizationale bazate pe
conformitate si integritate

8. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

8.1 Obiectivul general al
disciplinei

Dobéandirea cunostintelor teoretice si practice aferente
modeldrii parametrizate a suprafetelor complexe. Dupa
parcurgerea disciplinei studentii vor fi capabili:
-Sa modeleze suprafete complexe utilizand elemente
parametrizate sau primitive
- Sa parametrizeze o piesa sau ansamblu utilizand parametrii,
ecuatii si tabele de calcul

- Sa utilizeze urmatoarele module din Solid Works : Generative
Shape Design, Imagine and Shape, Knowledge Adviser, Wirer
Frame & Surface Design .

8.2 Obiectivele specifice

Insusirea de catre studenti @ urmatoarelor aspecte:

- Modelarea suprafetelor complexe utilizand primitive

- Modelarea parametrizata a suprafetelor si corpurilor solide

- Utilizarea parametrilor, ecuatiilor si a tabelelor de calcul
pentru definirea caracteristicilor geometrice si functionale ale
unei piese sau ansamblu de piese

9. Continuturi

9.1 Curs Nr. | Metode de predare | Observatii
ore
Prezentarea mediului de lucru CATIA V5
Modelarea 3D utilizand primitive 1 |- Prelegericu

Operatii cu primitive

suport media/




13. | Modelarea parametrizata cu ajutorul ecuatiilor si a
functiilor matematice

4. | Modelarea suprafetelor complexe utilizand primitive 1 video;
5. | Wireframe and Surfaces Design (1) 1 |- Studiide caz
: : sl exerciti
6. | Wireframe and Surfaces Design (I1) 1 | Discutii libere pe
7. | Notiuni despre generale despre generarea suprafetelor | 1 marginea unor
8. | Operatii geometrice cu suprafete 1 concepte si
9. | Operatii booleene cu suprafete 1 gsggirgggte
10. | Functii avansate de modelare a suprafetelor (I) 1 domeniului
11. | Functii avansate de modelare a suprafetelor (I1) 1 |- Sesiunide
12. | Modelarea parametrizata cu ajutorul parametrilor 1 intrebari $1
raspunsurl
1
1

14. | Modelarea parametrizata de tip Design Table

Bibliografie

1.Neamtu Calin, Popescu Daniela, Popister Florin, Module CAD/CAM in Solid Works, ISBN
978-606-543-361-8 Editura Mega, Cluj-Napoca, 2013

2.Cursurile oficiale Solid Works dezvoltate de catre Dassault Systemes furnizate prin
intermediului Centrului Dassault Systemes si a platformei 3DSAcademy (academy.3ds.com)

9.2 Seminar / laborator / proiect Nr. | Metode de predare | Observatii
ore

Optimizarea topologicd a unui component structural
din aluminiu pentru reducerea masei

1. | Introducerea temei si definirea componentului 2

2. | Studiu bibliografic si analiza de solutii existente

NN

3. | Definirea conditiilor de functionare si a cazurilor de

incarcare - Exercitii practice

10. | Analiza cu elemente finite a solutiei optimizate

11. | Analiza de masa, performanta, fabricatie si cost

4. | Modelarea CAD initiald (model de referinta) 4 |_ Simuliri si
5. | Analiza cu elemente finite a modelului initial 2 analiza acestora
6. | Definirea criteriilor de optimizare - Utilizarea
2 de elemente
7. | Rularea optimizarii topologice 2 TIC
8. | Interpretarea si filtrarea rezultatului 2
9 | Reproiectarea CAD a componentei optimizate 4
2
2
2

12. | Prezentare si evaluare finala

Bibliografie

1.Bendsge, M. P. & Sigmund, O. — Topology Optimization: Theory, Methods, and

Applications Springer-Verlag, Berlin Heidelberg (2003).

2.Querin, O. M., Victoria, M., Alonso Gordoa, C., & Marti, P. — Topology Design Methods for
Structural Optimization Elsevier (2017).

3.Tang, T. et al. — Topology Optimization: A Review for Structural Designs, Materials (MDPI),
2024

4.Kim, G.-W., Park, Y.-1. & Park, K. — Topology Optimization and Additive Manufacturing of
Automotive Component by Coupling Kinetic and Structural Analyses, International Journal of
Automotive Technology, 2020.

5.Zhang, Z. J., Jia, H. L., Sun, J. Y. & Wang, M. M. — Application of Topological Optimization




on Aluminum Alloy Automobile Wheel Designing, Advanced Materials Research (2012).
6.Valeriu V. Jinescu, loan Avram & Stelian Necula (coord.)
Pagini din istoria dezvoltarii industriei Romaniei. Constructia de motoare, masini si mijloace de
transport. Partea |- Editura AGIR, 2018, ISBN 978-973-720-726-5.
7.Voloaca, Stefan — Autovehicule si instalatii speciale— Editura MatrixRom, Bucuresti, 2023.

10. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii
epistemice, asociatiilor profesionale si angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent
programului

Modelarea avansata a suprafetelor prezinta interes atat pentru industrie cat si pentru cercetarea din Romania.
Pregatirea studentilor modelare avansata reprezintd un avantaj atat pentru comunitatea economica cat Si
pentru structurile de cercetare care vor avea la dispozitie astfel candidati mai bine pregétiti. Semnalele din
piata indica ca Catia V5 este utilizata in zona de influenta a universitatii noastre atat in zona de productie cat
si in proiectarea componentelor din industria auto

11. Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare é?risngsandere
finala
Examenul consta in
verificarea
11.4 Curs Se evalueaza gradul de intelegere | competentelor 50%
a notiunilor prezentate in curs. dobandite prin proba
practica. Utilizarea
oricarei
documentatii
este permisa (P).
11.5 Semi [1 Activitatea pe parcursul < .
.5 Seminar trului (30%) Nota pentru activitatea 50%
/Laborator Semes din cadrul proiectului
IProiect  respectarea etapelor

stabilite si a termenelor
intermediare;

e 1implicarea activa la orele de
proiect;

 calitatea livrabilelor partiale
(model CAD, analize FEA,
rezultate de optimizare).

[1 Calitatea solutiei tehnice
propuse (40%)

e corectitudinea definirii
cazurilor de incarcare si a
ipotezelor de calcul;

e aplicarea adecvata a
metodelor de optimizare
topologica;

o indeplinirea criteriilor de
proiectare (reducerea masei,
rezistentd, rigiditate);

o justificarea alegerilor
constructive si tehnologice.

[] Prezentarea si sustinerea
proiectului (30%)
o claritatea si coerenta




prezentdrii orale;

e Capacitatea de a argumenta
solutiile propuse;

e raspunsuri corecte la
intrebdrile evaluatorilor.

11.6 Standard minim de performanta

*C=12*P+1/2*L.
Conditia de obtinere a creditelor: C>5; P>5; [.>5;

Data completarii Semnatura titularului de curs
09.12.2025 conf. dr. ing. habil Manescu Tiberiu

Data avizarii in departament

Data aprobarii in consiliul facultatii

Semnatura titularului de seminar
conf. dr. ing. habil Méanescu Tiberiu

Semnatura directorului de departament
S.1. dr. ing. Komjaty Andrei

Semnatura Decan,
S.1. dr. ing. Mnerie Corina-Anca




1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invatdmant superior

UNIVERSITATEA ’AUREL VLAICU”” ARAD

1.2 Facultatea DE INGINERIE

1.3 Departamentul AUTOMATICA, INGINERIE INDUSTRIALA,
TEXTILE SI TRANSPORTURI

1.4 Domeniul de studii INGINERIA AUTOVEHICULELOR

1.5 Ciclul de studii MASTER

1.6 Programul de studii/Calificarea SISTEME AVANSATE N INGINERIA

AUTOVEHICULELOR

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei

CmLT1002  Etica si integritate academica

2.2 Titularul activitatii de curs

Conf. univ. dr. Roman Regis-Mafteiu

2.3Titularul activitatii de
seminar/laborator

2.4 Anul de studiu

2.5 Semestrul

2.6 Tipul de evaluare

Verificare

2.7 Regimul disciplinei

Obligatorie / DC

3. Timpul total estimat (ore pe semestru ale activititilor didactice)

3.1 Numar de ore pe | 1 | dincare3.2curs 1 | 3.3 seminar/laborator

saptamana

3.4 Total ore din planul | 14 | din care 3.5 curs 14 | 3.6 seminar/laborator

de invatamant

Distributia fondului de timp ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 31
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platforme electronice de specialitate si pe 24
teren

Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri -
Tutoriat 4
Examinari 2
Alte activitai...

3.7 Total ore studiu individual 61
3.8 Total ore pe semestru 75
3.9 Numarul de credite 3

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

4.2 de competente

Logica si filosofie sau psihologie preuniversitar

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfasurare a cursului

Sala cu videoproeictor sau calculator sau tabla

5.2 de desfasuare a seminarului/laboratorului

6. Competente specifice acumulate

Competente profesionale C10. Gestioneaza proiecte de inginerie

Compentente transversale CT1.Lucreaza in echipe

CT2. Respecta angajamente




7. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Studentul:

Cnl. intelege principiile si metodologiile managementului de proiect.
Cn2. Planifica resursele, bugetele si calendarul de executie.

Cn3.Are notiuni de inginerie a sistemelor auto si cicluri de dezvoltare
a produsului.

Cn4.Face evaluarea riscurilor si a factorilor critici de succes intr-un
proiect tehnic.

CnS5. Stapaneste tehnici de comunicare si coordonare a echipelor
multidisciplinare

Cn6. Cunoaste instrumentele software pentru management de proiect
Cnl. Cunoaste principiile si etapele lucrului in echipa.

Cn2. Cunoaste modalitati de comunicare si colaborare eficienta

Cnl. Cunoaste principiile eticii si deontologiei profesionale.

Cn2. Este familiarizat cu procedurile si standardele aplicabile

Aptitudini

Studentul:

Al. Planifica, organizeaza si monitorizeaza activitatile unui proiect
de inginerie auto.

A2. Gestioneaza resursele materiale, umane si financiare pentru
atingerea obiectivelor

A3. Identifica si gestioneaza riscurile tehnice si operationale.

A4 .la deciziile informate si prioritizeaza sarcinile in functie de
obiective.

A5. Comunica eficient cu echipele tehnice si cu managementul
superior

A6.Evalueaza progresul proiectului si implementeaza masurile
corective

Al. Participa activ la activitatile de echipa, contribuind la atingerea
obiectivelor comune.

A2. Demonstreaza capacitatea de a negocia si de a rezolva conflicte
in mod constructiv.

Al. Aplica corect reglementarile, procedurile si instructiunile
specifice activitatii

A2. Propune solutii pentru imbunatatirea respectarii regulilor si
procedurilor

Responsabilitati si
autonomie

Studentul:

RAL1. Coordoneaza echipele multidisciplinare implicate in proiectul
auto.

RA?2 .Asiguri respectarea termenelor, costurilor si standardelor de
calitate

RA3. Raporteaza progresul realizat citre management si partile
interesate.

RA 4.0Organizeaza si conduce sedintele de proiect si procesul
decizional

RAS. Aplica metodologiile de management pentru optimizarea
proceselor si resurselor

RA6. Are autonomie ridicata in planificarea si conducerea proiectelor
de inginerie.

RA7Y. Are capacitatea de a lua decizii privind alocarea resurselor,
prioritizarea sarcinilor si solutionarea problemelor

RAS. Propune masuri de optimizare si imbunatatire a proiectului
RA9. Colaboreaza cu echipe multidisciplinare, dar cu responsabilitate
proprie pentru succesul proiectului

RA1. Isi asumi sarcinile proprii si respecti termenele stabilite in
echipa.

RA2. Contribuie la un climat pozitiv si productiv 1n echipa




RAI. Respecta principiile eticii profesionale in toate activitatile
desfasurate.

RA2. Contribuie la promovarea unei culturi organizationale bazate pe
conformitate si integritate

8. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

8.1  Obiectivul ~general al e Congstientizarea normelor si principiilor etice ale societatii
disciplinei contemporane bazate pe cunoastere, a reperelor
fundamentale in dezvoltarea profesionala propuse de
spatiul academic, dar si intelegerea explicitd a
comportamentului  profesional deontologic si cu
particularitatile organizarilor social-politice si juridice
8.2 Obiectivele specifice Aplicarea specifica a normelor etice si deontologice in spatiul
universitar:
Formarea deprinderilor etice si deontologice lucrative
necesare domeniului profesional specific:
Operationalizarea in acord cu valorile etice in privinta
solutionarii potentialelor dileme etice:
Intelegerea implicatiilor care rezulta din activitatile sociale si
academice in privinta conceptelor de responsabilitate, activism
si sanctiune specifice statelor de drept:
Adaptarea valorilor etice si deontologice ca norme de baza
utilizate pe parcursul intregii vieti.
9. Continuturi
9.1Curs Metode de predare Obsg'r,zam/
Noi abordari filosofice ale problemelor etice. Integritate si Abordare euristica, 1
moralitate Tn sec. XXI. Dezbatere,
Prelegerea interactiva,
Explicatia,
Studiul de caz.
Etica si  societatea actuald. Dileme ale cunoasterii Expunerea, 1
postmoderne Dezbaterea,
Problematizarea.
Universitatea - spatiu al cunoasterii actuale. Raportarea Explicatia, 2
institutionald la cdmpul eticii $i deontologiei profesionale. Studiul de caz,
Valori si riscuri asumate §i asociate. Dezbaterea academica,
Problematizarea.
Integritate si deontologie profesionala aplicate. Modalitati Abordare euristica, 2
epistemice de redactare a unui referat stiintific. Aparat critic. Problematizarea,
Explicatia.
Probleme etice si mass-media. Informatia preluata de pe Explicatia, 1
internet. Studiu de caz: regelele de socializare. Dezbaterea academica,
Problematizarea,
Studiul de caz.
Integritatea personald si reputatia individuala si/sau publica. Dezbaterea academica, 2
Elemente etice in privinta cercetdrii stiintifice Invatare prin descoperire,
Abordare euristica,
Explicatia.
Relatia dintre profesia aleasi si specificul socio-economic al Abordare euristica, 1
societdtii. Norme juridice aplicate odatd cu incilcarea Problematizarea,
deontologiei. Explicatia.
Etica aplicata: problema plagiatului in cercetare si publicare. Abordare euristica, 2
Problematizarea,
Explicatia.




Eticd aplicatd: coruptie, conflicte de interese; integritate si Abordare euristica, 1
responsabilizare. Problematizarea,

Explicatia.
Studiu de caz: Coduri si comisii etice universitare; libertate si Abordare euristica, 1
restrictii, norme acceptate si sanctiuni. Modalitati de Problematizarea,
informare $i comunicare. Explicatia.

Aristotel, (1988), Etica Nicomahicd, Editura stiintifica si enciclopedica, Bucuresti

Bauman, Zigmunt, (2000), Etica postmoderna, Editura Amarcord, Timi s oara

Boari,Vasile, (1991), Filosofia si conditia morala a cetatii: O cercetare a problematicii cetatii in
filosofia antica si modernd, Editura Dacia, Cluj-Napoca

Catineanu,Tudor,(1982), Elemente de etica, vol. I, vol. 11, Editura Dacia, Cluj-Napoca

Copoeru, lon; Szabo, Nicoleta, coord., (2008), Etica s i culturd profesionala, Editura Casa Cartii de
Stiinta, Cluj - Napoca

Cozma, Carmen, (1996), Etica si deontologie, Editura Universitatii ,,Alexandru loan Cuza” ,lasi
Cozma, Carmen, (2005), Etica si deontologia asistentei sociale, manual - Asistenta sociald,
invatamant la distanta, Editura Universitatii ,,Alexandru loan Cuza” ,lasi

Chiriac, Violeta, trad. (2005), Etica si eficienta profesionala, Editia a - I1-a, Editura All, Bucuresti
Cozma, Carmen, (1996), Etica si deontologie, Editura Universitatii Alexandru loan Cuza, lasi

Cuc, Claudia Maria, (2015), Introducere in etica si deontologia profesiei didactice, Cluj-Napoca:
Editura Scoala Ardeleand; Bucuresti: Eikon

Ioan, B., Astarastoaie, V. (2013). (ed.). Dileme etice la finalul vietii, lasi: Editura Polirom.

Haidt, J. Mintea moralista. De ce ne dezbina politica si religia? Bucuresti: Editura Humanitas
Mihailov, E. (2017). Arhitectonica moralitatii. Bucuresti: Editura Paralele 45

Miroiu, A., (1995). Etica aplicata. Bucuresti: Editura Alternative, Filosofie & Societate

Olaru, B. Holman, A., (coord.). (2015). Contributii la psihologia morala: evaluari ale rezultatelor si
noi cercetari empirice. Bucuresti: Editura Prouniversitaria

Roman, Regis, (2018), Etica si integritate academica, suport curs, platforma core, UAV, Arad.
Sandu, Antonio, (2012), Etica si deontologie profesionala, Editura Lumen, lasi

Singer, Peter(coord.), (2006), Tratat de etica, Editura Polirom, Iasi

Stan, Emil, (1999), Profesorul intre autoritate si putere, Editura Teora, Bucuresti

Stan, Liliana, (2003), Problema idealului. Perspective moral-pedagogice, Editura Universitatii
Alexandru Ioan Cuza, lasi

ANOSR si SAR, Ghid de scriere academica pentru studenti, 2017, disponibil la
https://www.romaniacurata.ro/anosr-si-sar-lanseaza-doua-ghiduri-care-vin-in-spijinul-
studentilor-pentru-a-i-ajuta-sa-respecte-standardele-de-scriere-academica-si-pentru-a-
semnala-si-combate-derapajelor-de-la-normele-de-etica-univ/

LEGE Nr. 1 din 5 ianuarie 2011 Legea Educatiei Nationale, Text in vigoare incepand cu data de 2
septembrie 2013

Ordinul nr. 5735/ 201 1privind Regulamentul de organizare si functionare a Consiliului National de
Eticé a Cercetarii Stiintifice si Inovarii

Conventia internationald a drepturilor copilului, adoptatd de Adunarea Generald a Natiunilor Unite
in

nov.1989

www.edu.ro , Reforma invatamantului obligatoriu in Romania. http://www.edu.ro.

10. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Aplicarea modelelor si ideilor etice si deontologice in institutiile universitare s-a impus ca o masurd de
eficientizare a calificarilor si evaludrilor profesionale ale viitorilor absolventi. La diferite specializari s-au
realizat Intalniri cu angajatorii care doreau absolventi mai bine si aplicativ pregatiti prin abordarea si modelarea
educatiei din perspectiva problematicii sociale integrative si deontologice, dar §i prin promovarea ideilor
pedagogice in contexte educative specifice.

11. Evaluare

11.3

Tip activitate 11.1 Criterii de evaluare 11.2 Metode de evaluare
Pondere




din nota
finala
Participarea directa la activitatile didactice
Sustinerea proiectelor realizate Probe formative 20%
11.4 Curs Cunoasterea normelor etice si Evaluare finala - 70%
deontologice examen
Punct din oficiu 10%

11.6 Standard minim de performanta

e realizarea minimald a sarcinilor de lucru pe parcursul activitatilor didactice
e sustinerea liberd a cel putin unui referat corect redactat din perspectiva aparatului critic si neplagiat
in fata colegilor

Data completarii Semnatura titularului de curs Semnatura titularului de seminar
Conf. dr. Roman Regis Mafteiu
12.12.2025 BTG ain e
Data avizdrii in Departament Semnatura Directorului de Departament
Sef lucrari dr.ing. Komjaty Andrei

Data aprobarii in consiliul facultatii Semnatura Decan,
Sef lucrari dr.ing. Corina-Anca Mnerie

FISA DISCIPLINEI
1. Date despre program
CmLA1003
1.1.Institutia de invatamant superior UNIVERSITATEA >AUREL VLAICU””> ARAD
1.2.Facultatea DE INGINERIE
1.3.Departamentul AUTOMATICA, INGINERIE INDUSTRIALA, TEXTILE
SI TRANSPORTURI
1.4.Domeniul de studii INGINERIA AUTOVEHICULELOR
1.5.Ciclul de studii MASTER
1.6.Programul de studii/Calificarea SISTEME AVANSATE IN INGINERIA
AUTOVEHICULELOR
2. Date despre disciplina
2.1.Denumirea disciplinei Fundamente de ingineria autovehiculelor
2.2 Titularul activitatii de curs Prof.dr.Ing. Mihon Nicolae Liviu
2.3.Titularul activitatilor aplicative Prof.dr.Ing. Mihon Nicolae Liviu




2.5.Anul de studiu I

2.6.Semestrul 1

2.7.Tipul de evaluare Verificare

2.8.Regimul disciplinei Disciplina obligatorie/DF

3. Timpul total estimat

3.1.Numar de ore pe saptamana 4 din care 3.2 curs 2 | 3.3. laborator 1
proiect 1
3.4.Total ore din planul de invatamant | 56 | din care 3.5 curs 28 | 3.6 laborator 14
proiect 14
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupa suport de curs, bibliografie si notite 22
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platforme electronice de specialitate si pe teren 22
Pregédtire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 20
Tutoriat
Examinari 4
Alte activitati 1
3.7.Total ore studiu individual 69
3.9.Total ore pe semestru 125
3.10.Numarul de credite 5
4. Preconditii (acolo unde este cazul)
4.1.de curriculum Desen tehnic, fundamente de mecanicd, fundamente de mecatronica,
fundamente de termotehnica, fundamente de hidraulica
4.2.de competente Intelegerea notiunilor si conceptelor de inginerie mecanica si ingineria
autovehiculelor

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1.de desfasurare a cursului
Sala de curs, laptop, videoproiector

5.3 de desfasurare a laboratorului IIS

5.4 de desfasurare a proiectului IIS

6. Competente specifice acumulate

C1. Examineaza principii tehnice
C2. Se mentine la curent cu tendintele in materie de vehicule
C9. Utilizeaza software CAD

Competente
profesionale

Competente
transversale

7. Rezultatele invatarii




Cunostinte

Studentul:
Cnl. Are o intelegere aprofundata a principiilor tehnice din domeniul
autovehiculelor rutiere.
Cn2. Are cunostinte avansate despre metode, tehnologii si norme
aplicabile Th domeniu.
Cn3. Intelege contextul interdisciplinar (economic, juridic, ecologic, etic)
in care se aplica principiile tehnice.
Cn4. Are capacitatea de a corela teoria cu practica si de a evalua critic
informatiile de specialitate
Cnl. Cunoaste cele mai noi tehnologii si inovatii din domeniul
autovehiculelor (electrificare, hibridizare, materiale usoare, sisteme
avansate de sigurantd).
Cn2.Intelege legislatia si standardele europene/internationale privind
siguranta, emisiile, sustenabilitatea si mobilitatea inteligenta
Cn3. Este familiarizat cu surse de informare stiintifica, tehnicd si cu
platforme de specialitate (standarde SAE, ISO, ECE, baze de date
tehnice)
Cn4.Are notiuni de analizd a tendintelor de piatd si tehnologice
(benchmarking, studii comparative).
Cnl. Intelege principiile de proiectare asistati de calculator (CAD)
aplicate Tn ingineria autovehiculelor.
Cn2.Are notiuni de modelare 2D si 3D a componentelor i ansamblurilor
auto
Cn3. Cunoaste standardele si bunele practici in proiectarea CAD
Cn4. Intelege interactiunea CAD cu alte aplicatii software: simulari,
analize FEA, CFD
CnS5. Are cunostinte despre diferite platforme CAD utilizate in industria
auto: CATIA, SolidWorks, Siemens NX, AutoCAD etc
Cn6. Intelege procedurile de documentare si arhivare a modelelor CAD

Aptitudini

Studentul:
Al. Analizeaza, interpreteaza si evalueaza critic principiile tehnice si
impactul lor in practica
A2. Utilizeaza metode si instrumente avansate pentru testare, simulare,
modelare sau verificare tehnica.
A3. Elaboreaza solutii inovatoare si aplica principii tehnice 1n proiecte
complexe.
A4. Realizeaza comunicarea concluziilor tehnice catre specialisti si
nespecialisti, oral si in scris
Al. Are capacitatea de a identifica si evalua tendinte emergente (vehicule
autonome, conectivitate, Al in automotive).
A2. Are aptitudini de analiza critica a informatiilor si de filtrare a
noutétilor relevante pentru domeniu
A3. Are a bilitatea de a integra noile tehnologii in proiecte de dezvoltare,
cercetare sau management tehnic.
Al.Creeazd modele 2D si 3D ale componentelor si ansamblurilor
vehiculului.
A2. Modifica si optimizeaza modelele CAD in functie de cerintele tehnice
si de productie
A3. Pregiteste desenele tehnice si documentatia pentru prototipare sau
productie
A4. Integreaza modelele CAD in simuldri si analize numerice
AS5. Colaboreaza cu echipe de proiectare si fabricatie pentru ajustarea
modelelor la cerintele reale

Responsabilitéti si autonomie

Studentul:

RA1.Proiecteaza, dezvolta si evalueaza solutii tehnice pentru vehicule
moderne.

RA2.Coordoneaza sau participd la echipe de cercetare si dezvoltare.




RA3. Optimizeaza performantele si eficienta sistemelor auto

RAA4. Elaboreaza rapoartele tehnice si prezentarea concluziilor catre
factori de decizie

RAS5.Are o autonomie ridicata in selectarea metodelor de analiza si
testare.

RAG.Are capacitatea de luare a deciziilor tehnice pe baza datelor
analizate.

RAI1. Monitorizeaza si raporteaza periodic tendintelor tehnologice si
normative 1n cadrul companiei/organizatiei.

RA2. Propune solutii sau directii de dezvoltare inspirate din tendinte
globale.

RA4. Contribuie activ la formarea colegilor sau a subordonatilor cu
privire la noile tehnologii (rol de multiplicator

RAG6. Are capacitate de a lucra independent in cercetarea si analiza
tendintelor, dar si de a colabora cu echipe multidisciplinare.

RA7. Are initiative In recomandarea de noi directii tehnologice si in
initierea de proiecte pilot

RAL. Realizeaza modele CAD pentru componente sau sisteme auto

RA 2.Asigura conformitatea modelelor cu standardele tehnice si
normativele interne ale companiei

RA3. Participa la procesul de proiectare integrata si la optimizarea
produsului.

RAA4. Actualizeaza documentatia CAD 1n urma modificarilor si testelor
RAS. Sprijina procesul de prototipare si fabricatie prin furnizarea de
modele exacte

RA 6.Are autonomie in proiectarea si modificarea modelelor CAD

RA 7. Are capacitate de a lua decizii privind structura si detaliile
modelelor 1n functie de cerintele tehnice

RAS. Vine cu initiative n propunerea de imbunatatiri si optimizari ale
componentelor

RA9. Colaboreaza cu echipe multidisciplinare (proiectare mecanica,
mecatronica, productie), dar cu responsabilitate proprie asupra acuratetei
si fiabilitdtii modelelor CAD

8. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1.0biectivul
general al disciplinei

Cunoasterea constructiv-functionald a principalelor sisteme de propulsie ale
autovehiculelor (grup motor transmisie), a comportamentului dinamic si a
conditiilor de stabilitate ale autovehiculelor clasice si autonome, prin analiza si
modelare specifica

7.2.0biectivele
specifice

Bazele conceperii si insusirii principalelor caracteristici ale autovehiculelor
clasice si autonome, prin prisma sistemelor de propulsie moderne (motor-
transmisie), in conditii de stabilitate si sigurantd

9. Continuturi

9.1 Curs

Nr ore Metode de predare Observatii

Constructia si caracteristicile moderne ale grupului 4

motor-transmisie

Cresterea performantelor sistemelor de propulsie

Transmisii automate pentru autovehicule

Predare prin intemediul

Dinamica si stabilitatea autovehiculelor

videoproiectorului, a tablei,

Echipamente de comanda si control autovehicule

a materialelor grafice

Modelarea comportamentului autovehiculelor

Vehicule autonome

EE S B S S S




Bibliografie

1. Sorin Ratiu, Liviu Mihon, Motoare cu Ardere Interna pentru Autovehicule Rutiere. Procese si
Caracteristici, ISBN 978-973-52-0314-6, Ed. Mirton, Timisoara,2008
2. Liviu Mihon, Dinamica Autovehiculelor. Indrumar de proiectare, ISBN 978-973-638-648-0,
Ed. Orizonturi Universitare, Timisoara, 2019
3. lorga D., Padure G., Ostoia D.-Motoare cu ardere interna, Alimentate si reglare, Timisoara,
Editura Sollnes, 2006
4. *Bosch, Gasoline Engine Management, 2" Edition, 2004
5. *Bosch, Diesel Engine Management, 3" Edition, 2004
6. *Bosch, Automotive Electronics. Automotive Electronics, 4™ Edition, 2004
7. Calin Iclodean, Bogdan Ovidiu Varga, Nicolae Cordos, Autonomous Vehicles for Public
Transportation, ISBN 9783031146770, Ed. Springer, 2022
8. Curs in format electronic
9.2 Seminar Nr ore Metode de predare Observatii
Bibliografie
9.3 Laborator Nr ore Metode de predare Observatii
Identificare si evaluarea caracteristicilor de propulsie ale 2
autovehiculelor
Parametrii principali ai sistemelor auxiliare ale 2 Conversatia, chestionarea
motoarelor cu ardere internd orald, dezbaterea,
Cutii de viteze clasice si automate 2 lucrul in echipa, invitarea
Caracteristici dinamice ale autovehiculelor 2 prin cooperare
Senzori, traductori gi actuatori pentru autovehicule 2
Modelarea autovehiculelor rutiere in Matlab 2
Elemente de control al traiectoriei autovehiculelor 2
Bibliografie
1. Sorin Ratiu, Liviu Mihon, Motoare cu Ardere Interna pentru Autovehicule Rutiere. Procese si
Caracteristici, ISBN 978-973-52-0314-6, Ed. Mirton, Timi,oara,2008
2. Liviu Mihon, Dinamica Autovehiculelor. Indrumar de proiectare, ISBN 978-973-638-648-0, Ed.
Orizonturi Universitare, Timisoara, 2019
3. lorga D., Padure G., Ostoia D.-Motoare cu ardere interna, Alimentate si reglare, Timisoara, Editura
Sollnes, 2006
4. Adriana Tokar, Liviu Mihon, Daniel Ostoia, Dinamica Autovehiculelor, Lucrari de laborator. Indrumar,
Ed.Mirton, 2009
9.4 Proiect Nr ore Metode de predare Observatii

Caracteristica externa a unui motor cu ardere interna

Parametrii de baza ai transmisie unui autovehicul

Caracteristici de performatd ai unui autovehicul

Observatia, discutia,

Conditii de stabilitate ai unui autovehicul

problematizarea

Modelarea unui autovehicul

Studiul comportamentului unui autovehicul

BININININIDN

Bibliografie

1.

2.

Liviu Mihon, Dinamica Autovehiculelor. Tndrumar de proiectare, ISBN 978-973-638-648-0, Ed.
Orizonturi Universitare, Timigoara, 2019
Matlab, Vehicle dynamics blockset

10.

Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii
epistemice, asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent
programului

Programul este coroborat cu nevoile companiilor mutinationale ce activeaza in Judetul Arad, Timis ,
Bihor si cu nevoile intrenprinderilor mari si a IMM-urilor




11. Evaluare

Tip de activitate

10.1 Criterii de
evaluare

10.2 Metode de
evaluare

10.3 Pondere din nota
finala

11.4 Curs

Gradul de asimilare al
notiunilor prezentate pe
parcursul cursului.
Corectitudinea

cunostintelor dobandite.

Examen scris

50%

11.5 Laborator

-Capacitatea de analiza
si aplicare in practica;

- Capacitatea de
prezentare si
comunicare

Evaluare orala

10%

11.6 Proiect

Activitatea pe

parcursul semestrului

e respectarea etapelor
stabilite si a
termenelor
intermediare;

e implicarea activa la
orele de proiect;

Calitatea livrabilelor

partiale

Nota pentru activitatea
din cadrul proiectului

40%

11.7 Standard minim de performanta

* Dovada intelegerii terminologiei si metodelor de baza specifice disciplinei si a principiilor tehnice din
domeniul autovehiculelor rutiere.

e Obtinerea notei 5 certifica dobandirea rezultatelor Invatarii minimale aferente disciplinei

Data completarii
08.12.2025

Semnatura titularului de curs
Prof.dr.Ing. Mihon Nicolae Liviu

Data avizarii in departament

Data aprobarii in consiliul facultatii

Semnatura titularului de laborator
Prof.dr.Ing. Mihon Nicolae Liviu

Semnadtura directorului de departament
Sef lucrari dr.ing. Komjaty Andrei

Semnatura Decan,
Sef lucrari dr.ing. Corina-Anca Mnerie




1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de Invatdmant superior

UNIVERSITATEA "’AUREL VLAICU”> ARAD

1.2 Facultatea

DE INGINERIE

1.3 Departamentul

AUTOMATICA, INGINERIE INDUSTRIALA, TEXTILE

SI TRANSPORTURI
1.4 Domeniul de studii INGINERIA AUTOVEHICULELOR
1.5 Ciclul de studii MASTER
1.6 Programul de studii/Calificarea SISTEME AVANSATE N INGINERIA

AUTOVEHICULELOR

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei

CmLA1004 Tehnologii moderne de fabricare in industria
automotive

2.2 Titularul activitatii de curs

Prof.abil.dr.ing.Glavan Dan Ovidiu

2.3Titularul activitatii
seminar/laborator

de

Prof.abil.dr.ing.Glavan Dan Ovidiu

2.4 Anul de studiu 1
2.5 Semestrul 1
2.6 Tipul de evaluare Examen

2.7 Regimul disciplinei

Disciplina obligatorie/DS

3. Timpul total estimat (ore pe semestru ale activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe| 4 |dincare3.2curs 2 | 3.3 seminar/laborator 2
saptamana

3.4 Total ore din planul de | 56 | din care 3.5 curs 28 | 3.6 seminar/laborator 28
invatamant

Distributia fondului de timp ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 24
Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platforme electronice de specialitate si pe teren 14
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii i eseuri 28
Tutoriat

Examinari 3
Alte activitati...

3.7 Total ore studiu individual 69
3.8 Total ore pe semestru 125
3.9 Numarul de credite 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfasurare a cursului

Sala de curs, tabla inteligenta, proiector

5.2 de desfasuare a
seminarului/laboratorului

Sald de laborator, utilaje conform listei de lucréari

6. Competente specifice acumulate

Competente profesionale

C1. Examineaza principii tehnice
C2. Se mentine la curent cu tendintele in materie de vehicule




C9. Utilizeaza software CAD

Compentente transversale

CT1.Lucreaza in echipe
CT2. Respecta angajamente

7. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Studentul:

Cnl. Are o intelegere aprofundata a principiilor tehnice din domeniul
autovehiculelor rutiere.
Cn2. Are cunostinte avansate despre metode, tehnologii si norme
aplicabile Th domeniu.
Cn3. Intelege contextul interdisciplinar (economic, juridic, ecologic,
etic) in care se aplica principiile tehnice.
Cn4. Are capacitatea de a corela teoria cu practica si de a evalua critic
informatiile de specialitate
Cnl. Cunoaste cele mai noi tehnologii si inovatii din domeniul
autovehiculelor (electrificare, hibridizare, materiale usoare, sisteme
avansate de siguranta).
Cn2.Intelege legislatia si standardele europene/internationale privind
siguranta, emisiile, sustenabilitatea si mobilitatea inteligenta
Cn3. Este familiarizat cu surse de informare stiintifica, tehnica si cu
platforme de specialitate (standarde SAE, ISO, ECE, baze de date
tehnice)
Cn4.Are notiuni de analizd a tendintelor de piatd si tehnologice
(benchmarking, studii comparative).
Cn1. Intelege principiile de proiectare asistati de calculator (CAD)
aplicate Tn ingineria autovehiculelor.
Cn2.Are notiuni de modelare 2D si 3D a componentelor si
ansamblurilor auto
Cn3. Cunoaste standardele si bunele practici in proiectarea CAD
Cn4. Intelege interactiunea CAD cu alte aplicatii software: simulari,
analize FEA, CFD
Cn5. Are cunostinte despre diferite platforme CAD utilizate Tn industria
auto: CATIA, SolidWorks, Siemens NX, AutoCAD etc
Cn6. Intelege procedurile de documentare si arhivare a modelelor CAD
Cnl. Cunoaste principiile si etapele lucrului in echipa.
Cn2. Cunoaste modalitati de comunicare si colaborare eficienta
Cnl. Cunoaste principiile eticii si deontologiei profesionale.
Cn2. Este familiarizat cu procedurile si standardele aplicabile

Aptitudini

Studentul:

Al. Analizeaza, interpreteaza si evalueaza critic principiile tehnice si
impactul lor in practica

A2. Utilizeaza metode si instrumente avansate pentru testare, simulare,
modelare sau verificare tehnica.

A3. Elaboreaza solutii inovatoare si aplica principii tehnice 1n proiecte
complexe.

A4. Realizeaza comunicarea concluziilor tehnice catre specialisti si
nespecialisti, oral si in scris

AS5. Foloseste instrumentele digitale pentru monitorizarea inovatiilor
(brevete, publicatii, conferinte, workshop-uri).
Al. Are capacitatea de a identifica si evalua tendinte emergente
(vehicule autonome, conectivitate, Al in automotive).
A2. Are aptitudini de analiza critica a informatiilor si de filtrare a
noutatilor relevante pentru domeniu
A3. Are a bilitatea de a integra noile tehnologii in proiecte de
dezvoltare, cercetare sau management tehnic.
Al.Creeazd modele 2D si 3D ale componentelor si ansamblurilor




vehiculului.

A2. Modifica si optimizeaza modelele CAD in functie de cerintele
tehnice si de productie

A3. Pregiteste desenele tehnice si documentatia pentru prototipare sau
productie

A4. Integreaza modelele CAD 1n simulari si analize numerice

AS5. Colaboreaza cu echipe de proiectare si fabricatie pentru ajustarea
modelelor la cerintele reale

Responsabilitéti si autonomie

Studentul:

RA1.Proiecteaza, dezvolta si evalueaza solutii tehnice pentru vehicule
moderne.

RA2.Coordoneaza sau participa la echipe de cercetare si dezvoltare.
RA3. Optimizeaza performantele si eficienta sistemelor auto

RAA4. Elaboreaza rapoartele tehnice si prezentarea concluziilor catre
factori de decizie

RAS.Are 0 autonomie ridicata in selectarea metodelor de analiza si
testare.

RAG.Are capacitatea de luare a deciziilor tehnice pe baza datelor
analizate.

RA1. Monitorizeaza si raporteaza periodic tendintelor tehnologice si
normative in cadrul companiei/organizatiei.

RAZ2. Propune solutii sau directii de dezvoltare inspirate din tendinte
globale.

RA3. Sustine procesele de inovare si modernizare a produselor sau
serviciilor auto.

RAA4. Contribuie activ la formarea colegilor sau a subordonatilor cu
privire la noile tehnologii (rol de multiplicator

RAG. Are capacitate de a lucra independent in cercetarea si analiza
tendintelor, dar si de a colabora cu echipe multidisciplinare.

RA7. Are initiative In recomandarea de noi directii tehnologice si in
initierea de proiecte pilot

RAL. Realizeazda modele CAD pentru componente sau sisteme auto
RA 2.Asigura conformitatea modelelor cu standardele tehnice si
normativele interne ale companiei

RA3. Participa la procesul de proiectare integrata si la optimizarea
produsului.

RAA4. Actualizeaza documentatia CAD 1n urma modificarilor si testelor
RAS. Sprijina procesul de prototipare si fabricatie prin furnizarea de
modele exacte

RA 6.Are autonomie in proiectarea si modificarea modelelor CAD
RA 7. Are capacitate de a lua decizii privind structura si detaliile
modelelor 1n functie de cerintele tehnice

RAS. Vine cu initiative n propunerea de imbunatatiri si optimizari ale
componentelor

RA9. Colaboreaza cu echipe multidisciplinare (proiectare mecanica,
mecatronica, productie), dar cu responsabilitate proprie asupra
acuratetei si fiabilitatii modelelor CAD

RA1. Isi asuma sarcinile proprii si respecta termenele stabilite in echipa.
RAZ2. Contribuie la un climat pozitiv si productiv in echipa

RA1. Respecta principiile eticii profesionale in toate activitatile
desfasurate.

RA2. Contribuie la promovarea unei culturi organizationale bazate pe
conformitate si integritate

8. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

18.1

Obiectivul

general

al

« Familiarizarea studentilor cu tehnologiile moderne de fabricare |




disciplinei

utilizate in industria automotive, precum si cu integrarea
proiectarii CAD in procesele de productie.

8.2 Obiectivele specifice

* Familiarizarea cu principiile, echipamentele si procesele
tehnologice moderne: CNC, robotica, linii flexibile, automatizare
industriala.

* Dezvoltarea abilitatilor de utilizare a software-ului CAD pentru
proiectarea componentelor destinate fabricarii.

« Intelegerea criteriilor de selectare si optimizare a proceselor
tehnologice 1n functie de material, cost si cerinte de calitate.

* Aplicarea metodelor moderne de analizd, modelare si evaluare
tehnicd a proceselor de productie automotive.

» Formarea capacitatii de a corela proiectarea digitala cu etapele
de fabricatie, in vederea cresterii eficientei tehnologice.

9. Continuturi

9.1 Curs Metode de predare Observatii
1 Curs introductiv de tehnologii moderne | Expunere, dezbatere 2 ore
de fabricare

2 Tendinte actuale ale fabricatiei Expunere, dezbatere 2 ore
3 Tipuri de tehnogogii de fabricatie Expunere, dezbatere 2 ore
4 Bazele tehnolpgiilor de prelucrare prin | Expunere, dezbatere 2 ore
aschiere

5 Parametrii procesului de aschiere Expunere, dezbatere 2 ore
6 Precizia si calitatea suprafetelor Expunere, dezbatere 2 ore
prelucrate

7 Principalele procedee de aschiere Expunere, dezbatere 2 0re
8 Masinile unelte care realizeaza Expunere, dezbatere 2 ore
procedeele principale de aschiere:

clasificari, prezentare general

9 Strungurile cu comansa numerica si Expunere, dezbatere 2 ore
programarea acestora

10 Utilizarea CAD/CAM Expunere, dezbatere 2 ore
11 Linii flexibile de productie Expunere, dezbatere 2 ore
12 Utilizarea robotilor industriali pe liniile | Expunere, dezbatere 2 ore
flexibile de productie

13 Programarea robotilor industriali pe Expunere, dezbatere 2 ore
liniile flexibile de productie:axe, sisteme

de referinta, migcari

14 Programarea robotilor industriali pe Expunere, dezbatere 2 ore
liniile flexibile de productie instructiuni

de programare

Bibliografie curs

Welcome in the world of 0 and 1 in cutting processing machines The book of CAD/CAM engineer Editura Universitatii
,,Aurel Vlaicu”Arad,2016, Nr CNCSIS 218 ISBN> 978-973-752-771-4, Dan Ovidiu Glavan, Babanatsas Theoharis 148

pag (limba engleza)

Indrumator de Laborator CAM- Frezare 2014 Editura Universitatii ,,Aurel Vlaicu”Arad Nr CNCSIS 218, 2013, Glivan
Dan Ovidiu, Babanatsas Theoharis ISBN 978-973-752-714-1 188 pag
Indrumator de Laborator CAM- Strunjire Editura Universitatii ,,Aurel Vlaicu”Arad Nr CNCSIS 218 ,2013, Glivan Dan
Ovidiu, Babanatsas Theoharis ISBN 978-973-752-711-0 114 pag

9.2 Seminar/laborator

Metode de predare

Observatii

1 Protectia muncii 1n laborator

Expunere, interactiune, experimente

2 ore




2 Strungul CNC EMCO structura, parti Expunere, interactiune, experimente 2 ore
componente

3 Functionarea strungului CNC EMCO Expunere, interactiune, experimente 2 ore
4Strungul CNC EMCO metode de Expunere, interactiune, experimente 2 ore
programare

5Strungul CNC EMCO scule aschietoare Expunere, interactiune, experimente 2 ore
6Strungul CNC EMCO sisteme de regerinta, | Expunere, interactiune, experimente 2 ore
puncta de referinta

7Strungul CNC EMCO avansuri de lucru, Expunere, interactiune, experimente 2 ore
avansuri rapide

8Strungul CNC EMCO prelucrari de Expunere, interactiune, experimente 2 ore
degrosare

9Strungul CNC EMCO prelucrari de finisare | Expunere, interactiune, experimente 2 ore
10Manipulatorul FANUC: structura Expunere, interactiune, experimente 2 ore
11Programarea manipulatorului FANUC Expunere, interactiune, experimente 2 ore
12Programarea manipulatorului FANUC Expunere, interactiune, experimente 2 ore
13 Programarea manipulatorului FANUC Expunere, interactiune, experimente 2 ore
14Recuperari Expunere, interactiune, experimente 2 ore

Bibliografie seminar

Indrumator de Laborator CAM- Frezare 2014 Editura Universitatii ,,Aurel Vlaicu” Arad Nr CNCSIS 218, 2013, Glavan
Dan Ovidiu, Babanatsas Theoharis ISBN 978-973-752-714-1 188 pag

Indrumator de Laborator CAM- Strunjire Editura Universitatii ,,Aurel Vlaicu”Arad Nr CNCSIS 218 ,2013, Glivan Dan
Ovidiu, Babanatsas Theoharis ISBN 978-973-752-711-0 114 pag

Manual de utilizare FANUC

10. Coroborarea/validarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii
epistemice, asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent
programului

Continuturile disciplinei sunt corelate cu cerintele industriei automotive, fiind validate prin consultéri
cu specialisti din domeniu, reprezentanti ai companiilor producdtoare de componente auto, ingineri din
sectoarele de productie si proiectare, precum si prin analiza standardelor profesionale actuale (ISO/TS,
CAD/CAM, tehnologii CNC si roboticd industriald). Disciplina rdspunde solicitarilor angajatorilor
privind pregatirea studentilor in utilizarea tehnologiilor moderne de fabricare si integrarea proiectarii
digitale in procesele industriale.

11. Evaluare

Tip activitate Criterii de evaluare Metode evaluare Pondere din nota
finala

11.1. Curs « Intelegerea si » Examen scris (grila + 50%
explicarea intrebari deschise /
principiilor probleme tehnice).
tehnologiilor
moderne de
fabricare.

* Capacitatea de
analiza a proceselor
tehnologice si a
criteriilor de selectie
a echipamentelor.

* Corelarea
modelelor CAD cu
procesele de
fabricatie.

11.2 Seminar/laborator | * Realizarea corectd | ¢ Verificarea fisierelor CAD 50%
a modelelor CAD si a etapelor tehnologice.




pentru componente * Teste practice / portofoliu
industriale. / mini-proiect.

* Aplicarea * Prezentare practica.
metodelor de analiza
tehnologica la studii
de caz.

* Rezolvarea
sarcinilor practice
individuale sau in
echipa.

* Prezentarea
solutiilor tehnice
propuse.

11.3 Standard minim de performanta

Pentru promovare, studentul demonstreaza intelegerea notiunilor de baza privind tehnologiile moderne
de fabricare utilizate in industria automotive si poate rezolva corect probleme tipice de dificultate
redusa, utilizand terminologia de specialitate si proceduri standard. Indeplineste cerintele minime ale
lucrarilor de laborator/proiectului, in special realizarea unui model CAD simplu si justificarea unui
flux tehnologic elementar. Nota minima de promovare: 5 (cinci).

Data completarii Titular de curs, Titular(i) lucrari practice
10.12.2025 Prof.abil.dr.ing.Glavan Dan Prof.abil.dr.ine.Glavan Dan
Ovidiu Ovidiu - J
...... ] eveeeeneee W
o Y
Data avizdrii In departament (9 Director Departament

S.Idr.ing. Komjaty Andrei
Data aprobarii in consiliul Semnatura Decan,
facultatii S.l.dr.ing. Mnerie Corina Anca



FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program CmLA1005
1.1.Institutia de ITnvatamant superior UNIVERSITATEA *>AUREL VLAICU’” ARAD
1.2.Facultatea DE INGINERIE
1.3.Departamentul AUTOMATICA, INGINERIE INDUSTRIALA, TEXTILE
SI TRANSPORTURI

1.4.Domeniul de studii INGINERIA AUTOVEHICULELOR

1.5.Ciclul de studii MASTER

1.6.Programul de studii/Calificarea SISTEME AVANSATE N INGINERIA
AUTOVEHICULELOR

2. Date despre disciplind

2.1.Denumirea disciplinei Practica profesionali 1

2.2.Titularul activitatii de curs S.1. dr. ing. Igret Sorin Vlad

2.3.Titularul activitatii de practica

2.4.Anul de studiu |

2.5.Semestrul 1
2.6.Tipul de evaluare Colocviu
2.7.Regimul disciplinei Disciplina obligatorie/DS

3. Timpul total estimat
3.1.Numar de ore pe saptamana 12 | din care 3.2 curs 3.3 practica 12
3.4.Total ore din planul de invatamant 168 | din care 3.5 curs 3.6 practica 168
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupa manual,suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara 1n biblioteca, pe platforme electronice de specialitate si pe teren 46
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 20
Tutoriat 10
Examinari 6
Alte activitati
3.7.Total ore studiu individual 82
3.8.Total ore pe semestru 250
3.9.Numarul de credite 10

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1.de curriculum -

4.2.de competente -

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1.de desfasurare a cursului -

5.2.de desfasurare a seminarului -

6. Competente specifice acumulate

Competente C3. Evalueaza grupul motopropulsor
profesionale C4. Compara vehicule alternative

C6. Evalueaza amprenta ecologica a vehiculului
C7. Testeaza unitati mecatronice

C9. Utilizeaza software CAD

C10. Gestioneaza proiecte de inginerie

Competente CT1. Lucreaza in echipe
transversale CT2. Respecta angajamente




7. Rezultatele invatérii

Cunostinte

Absolventul:

* Cunoaste principiile de functionare ale grupului motopropulsor (motor termic/electric,
transmisie, sisteme auxiliare), precum si criteriile de performanta (putere, cuplu, consum,
emisii, fiabilitate).

* Stdpaneste norme si standarde tehnice aplicabile (emisii, zgomot, siguranta).

* Cunoaste metode de masurare si testare a performantelor (standuri dinamometrice, simuléri,
bancuri de proba).

« Intelege tehnologiile actuale: propulsie hibrida, electric, sisteme de recuperare a energiei.
* Cunoaste software-urile specializate pentru modelare si analiza.

« Intelege principiile de functionare ale unitatilor mecatronice (actuatori, senzori, module de
control electronic, sisteme integrate hardware-software).

» Utilizeaza instrumente si echipamente de masura (multimetre, osciloscoape, camere termice,
bancuri de test).

* Are notiuni de analiza a defectelor si Intretinere preventiva a unitatilor mecatronice.

« Intelege principiile de proiectare asistati de calculator (CAD) aplicate in ingineria
autovehiculelor.

* Are notiuni de modelare 2D si 3D a componentelor si ansamblurilor auto

* Cunoaste standardele si bunele practici in proiectarea CAD (tolerante, cotéri, materiale).

* Are cunostinte despre diferite platforme CAD utilizate in industria auto: CATIA,
SolidWorks, Siemens NX, AutoCAD etc

» Are notiuni de inginerie a sistemelor auto si cicluri de dezvoltare a produsului.

* Cunoaste instrumentele software pentru management de proiect

* Cunoaste principiile si etapele lucrului in echipa.

* Cunoaste modalitati de comunicare si colaborare eficienta

» Cunoaste principiile eticii si deontologiei profesionale.

* Este familiarizat cu procedurile si standardele aplicabile

Aptitudini

Absolventul:

*Realizeaza teste si masuratori pe componentele grupului motopropulsor.

*Analizeaza datele experimentale si interpreteaza rezultatele.

*Diagnosticheaza problemele de performanta si propune solutii tehnice.

» Compara diferitele solutii tehnologice din perspectiva eficientei, costurilor si impactului
ecologic.

Integreaza cunostintele teoretice cu practica, pentru optimizarea sistemului.

*Realizeaza comunicarea clard a concluziilor tehnice cétre ingineri, management sau
clienti.Participd activ la activitatile de echipa, contribuind la atingerea obiectivelor comune.
* Colecteaza si interpreteaza datele tehnice despre diferite tipuri de vehicule.

» Utilizeaza software-ului de simulare si analiza comparative

* Realizeaza teste functionale si de performanta ale unitétilor mecatronice.

* Analizeaza si interpreteazd datele obtinute n urma testelor.

» Utilizeaza software-ului de testare si simulare a sistemelor mecatronice.

* Creeaza modele 2D si 3D ale componentelor si ansamblurilor vehiculului.

* Colaboreaza cu echipe de proiectare si fabricatie pentru ajustarea modelelor la cerintele
reale.

» Comunica eficient cu echipele tehnice si cu managementul superior

*Participd activ la activitatile de echipa, contribuind la atingerea obiectivelor comune.

* Demonstreaza capacitatea de a negocia si de a rezolva conflicte in mod constructiv.

* Aplica corect reglementarile, procedurile si instructiunile specifice activitatii

*Propune solutii pentru imbunétatirea respectarii regulilor si procedurilor

Responsabilitati
si autonomie

Absolventul:

* Planifica si desfdgoara testele de evaluare a grupului motopropulsor.

» Elaboreaza rapoarte tehnice si prezinta rezultatele catre echipa de proiect sau conducere.
* Asigurd conformitatea cu standardele si reglementarile aplicabile.

* Contribuie la dezvoltarea si validarea noilor solutii de propulsie.

* Sprijind procesele de certificare si omologare a vehiculelor.

* Asigurd autonomia in selectarea metodelor si instrumentelor de evaluare.

* Are capacitatea de a gestiona independent activitati de testare si analiza, sub coordonarea
generald a unui responsabil de proiect.




* Are initiativa in interpretarea rezultatelor si propunerea de imbunatatiri tehnologice.

* Asigurd colaborarea multidisciplinara (inginerie mecanicd, electricd, software,

mediu).Raspunde de conformitatea

*Realizeaza studii comparative intre diferite tehnologii si solutii de propulsie.

* Colaboreaza interdisciplinar cu experti in mediu, energie, logistica si economie.

* Asigura conformitatea cu standardele tehnice si de siguranta.

* Identifica si raporteaza defectele sau neconformitétile.

*Colaboreaza interdisciplinar, dar cu responsabilitate proprie asupra corectitudinii si
fiabilitatii testelor.

*Realizeaza modele CAD pentru componente sau sisteme auto.

* Asigura respectarea termenelor, costurilor si standardelor de calitate

*Colaboreaza cu echipe multidisciplinare, dar cu responsabilitate proprie pentru succesul
proiectului

« Isi asuma sarcinile proprii si respect termenele stabilite in echipa.

* Contribuie la un climat pozitiv si productiv in echipa

» Respecta principiile eticii profesionale in toate activitatile desfasurate.

* Contribuie la promovarea unei culturi organizationale bazate pe conformitate si integritate

8. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

8.1.0biectivul Practica profesionald a studentilor din anul I de la programul de master are drept scop
general al disciplinei | completarea cunostintelor teoretice si dezvoltarea aptitudinilor practice

8.2.0Obiectivele e pregitirea studentului pentru piata muncii, prin dobandirea de experientd practicd in
specifice domeniul vizat;

e cunoagterea modalitatilor de planificare, gestionare a timpului, activitatilor si stresului
la locul de munca;

e cunoagterea modalitatilor de desfasurare a activitatii tinind seama de -cerinte,
instructiuni de lucru, termene limitd, competente interpersonale, organizarea echipei;

e Tnsugirea cunostintelor privind constructia si functionarea autovehiculelor

9. Continuturi

9.1 Aplicatii practice asistate partial Metode de predare Observatii
Pe parcursul intalnirilor cu reprezentantii organizatiei, se Observatia, discutia, 12 ore/sapt
va urmari parcurgerea urmatoarelor puncte : problematizarea

v" Descrierea produselor organizatiei

v" Organigrama, clienti

v" Identificarea proceselor si intocmirea hartii
proceselor

v" Propuneri de imbunatatire a situatiei existente si
evaluarea propunerilor

Bibliografie
v Bibliografia recomandata la disciplinele din semestrul respectiv.

10. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continuturile disciplinei sunt corelate cu cerintele industriei automotive, fiind validate prin consultéri cu
specialisti din domeniu, reprezentanti ai companiilor producétoare de componente auto, ingineri din sectoarele
de productie si proiectare, precum si prin analiza standardelor profesionale actuale

11. Evaluare
Tip de activitate Criterii de evaluare Metode de evaluare Pondere din nota finala
.. Prezentarea organizatiei Evaluare orala 60%
11.1 Practica . S
rofesionali Descrierea activitatii
P desfasurate
Participare la activitatea de | Evaluare orala 40%
practica

11.2 Standard minim de performanta




Cerinte minime pentru nota 5 (sau cum se acorda nota 5)

Prezenta la toate activitdtile de practica programate;

« Intocmirea corecti si completa a referatului, studiului de caz, caietului de practica

* Raspunsuri corecte la toate intrebarile; Referatul de practica va cuprinde: - prezentarea societatii

comerciale unde se desfdsoara practica, - un jurnal zilnic privind activitatea desfasurata in societate, -

descrierea lucrarilor efectuate conform tematicii prevazute de fisa de disciplina

Cerinte pentru nota 10 (sau cum se acorda nota 10)
Studentul face dovada stapanirii tuturor conceptelor practice cu care s-a operat pe parcursul semestrului si
sunt cuprinse in suportul teoretic pus la dispozitie - a primit maximum de puncte pentru activitatile
desfasurate pe parcursul semestrului, conform celor precizate mai sus.

Data completarii Semnatura titularului de curs Semnatura titularului de practica
08.12.2025 - s.l. dr. ing. Igret Sorin Vlad
Data avizarii in departament Semnatura director departament

S.1. dr. ing. Komjaty Andrei

Data aprobarii in consiliul facultatii Semnatura Decan,
Sef lucrari dr.ing. Mnerie Corina-Anca




FISA DISCIPLINEI

10. Date despre program
CmLT2008

1.1.Institutia de invatdmant superior UNIVERSITATEA >’ AUREL VLAICU”> ARAD

1.2.Facultatea DE INGINERIE

1.3.Departamentul AUTOMATICA, INGINERIE INDUSTRIALA, TEXTILE
SI TRANSPORTURI

1.4.Domeniul de studii INGINERIA AUTOVEHICULELOR

1.5.Ciclul de studii MASTER

1.6.Programul de studii/Calificarea SISTEME AVANSATE TN INGINERIA
AUTOVEHICULELOR

11. Date despre disciplina

2.1.Denumirea disciplinei Sisteme moderne de propulsie termica a autovehiculelor
2.2.Titularul activitatii de curs Prof.dr.Ing. Mihon Nicolae Liviu

2.3.Titularul activitatilor aplicative Prof.dr.Ing. Mihon Nicolae Liviu

2.5.Anul de studiu I

2.6.Semestrul 2

2.7.Tipul de evaluare Examen

2.8.Regimul disciplinei Disciplina obligatorie/DS

12. Timpul total estimat

3.1.Numar de ore pe sdptamana 3 din care 3.2 curs 2 | 3.3 seminar/laborator | 1

3.4.Total ore din planul de invatamant | 42 | din care 3.5 curs 28 | 3.6 seminar/laborator | 14

Distributia fondului de timp ore

Studiul dupa suport de curs, bibliografie si notite 20

Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platforme electronice de specialitate si pe teren 24

Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 10

Tutoriat

Examinari 4

Alte activitati

3.7.Total ore studiu individual 58

3.9.Total ore pe semestru 100

3.10.Numirul de credite 4

13. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1.de curriculum Fundamente de mecanicd, fundamente de mecatronica, fundamente de
termotehnica, fundamente de hidraulica, motoare cu ardere interna

4.2.de competente Intelegerea aprofundati a notiunilor si conceptelor de inginerie mecanici si
ingineria autovehiculelor

14. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1.de desfasurare a cursului

5.3 de desfasurare a laboratorului

15. Competente specifice acumulate




Competente
profesionale

1. Examineaza principii tehnice

3. Evalueaza grupul motopropulsor

4. Compara vehicule alternative

6. Evalueaza amprenta ecologica a vehiculului
7. Testeaza unitati mecatronice

8. Simuleaza modele mecatronice

Competente
transversale

16. Rezultatele invatarii

Cunostinte Absolventul:
Cnl. Are o intelegere aprofundatd a principiilor tehnice din domeniul
autovehiculelor rutiere.
Cn2.Are cunostinte avansate despre metode, tehnologii si norme aplicabile
in domeniu.
Cn3.Intelege contextul interdisciplinar (economic, juridic, ecologic, etic) in
care se aplica principiile tehnice.
Cn4.Are capacitatea de a corela teoria cu practica si de a evalua critic
informatiile de specialitate.
Cnl. Cunoaste principiile de functionare ale grupului motopropulsor (motor
termic/electric, transmisie, sisteme auxiliare), precum si criteriile de
performanta (putere, cuplu, consum, emisii, fiabilitate)
Cn4. Intelege tehnologiile actuale: propulsie hibrida, electrica, sisteme de
recuperare a energiei.
Cn2.intelege principiile de functionare si arhitecturile sistemelor de
propulsie alternative.
Cnl. Cunoaste principii de mediu aplicabile industriei auto: poluare
atmosferica, emisii CO2, particule, zgomot, consum de resurse.
Cnl. intelege principiile de functionare ale unitatilor mecatronice
(actuatori, senzori, module de control electronic, sisteme integrate
hardware-software).
Cn3. Utilizeazd instrumente si echipamente de masurd (multimetre,
osciloscoape, camere termice, bancuri de test).
Cn2. Cunoaste modele matematice si fizice utilizate in simularea sistemelor
mecatronice
Cn3. Stapaneste metode si algoritmi pentru simularea dinamicii si
comportamentului sistemelor
Cn5. Intelege interactiunea intre componente mecanice, electrice si
software n cadrul sistemului mecatronic.

Aptitudini Absolventul:

Al. Analizeaza, interpreteazd si evalueazad critic principiile tehnice si
impactul lor in practica.

A2. Utilizeazd metode si instrumente avansate pentru testare, simulare,
modelare sau verificare tehnica.

A3. Elaboreazd solutii inovatoare si aplicd principii tehnice in proiecte
complexe.

A4. Realizeazd comunicarea concluziilor tehnice catre specialisti si
nespecialisti, oral si in scris.

Al. Realizeaza teste si masuratori pe componentele grupului
motopropulsor.

A2. Analizeaza datele experimentale si interpreteaza rezultatele

AS. Integreazd cunostintele teoretice cu practica, pentru optimizarea




sistemului.

A6. Realizeazd comunicarea clard a concluziilor tehnice citre ingineri,
management sau clienti

A4. Elaborareaza rapoarte si prezentdri comparative clare si obiective.

AS. Efectueaza analiza criticd a avantajelor si limitarilor fiecarui tip de
vehicul.

A2. Efectueaza simularea functionarii sistemelor pentru diferite scenarii de
operare.

A3. Face analiza rezultatelor simularii si identificarea comportamentului
sistemului n conditii normale si extreme.

A4.Valideazd modelele prin compararea cu date experimentale
Responsabilitati si autonomie | Absolventul:

RA1. Proiecteaza, dezvoltd si evalueaza solutii tehnice pentru vehicule
moderne.

RA2. Coordoneaza sau participa la echipe de cercetare si dezvoltare.

RA3. Optimizeaza performantele si eficienta sistemelor auto.

RAA4. Elaboreaza rapoartele tehnice si prezentarea concluziilor citre factori
de decizie.

RAS. Are o autonomie ridicatd in selectarea metodelor de analiza si testare.
RAG. Are capacitatea de luare a deciziilor tehnice pe baza datelor analizate.
RAL. Planifica si desfasoara testele de evaluare a grupului motopropulsor.
RAA4. Contribuie la dezvoltarea si validarea noilor solutii de propulsie.

RA7. Are capacitatea de a gestiona independent activititi de testare si
analiza, sub coordonarea generald a unui responsabil de proiect.

RAS. Are initiativd in interpretarea rezultatelor si propunerea de
imbunatatiri tehnologice.

RA9.Asigura colaborarea multidisciplinard (inginerie mecanica, electrica,
software, mediu).

RA1.Realizeaza studii comparative intre diferite tehnologii si solutii de
propulsie.

RA3.Propune strategii de adoptare a vehiculelor alternative in functie de
contextul economic si tehnic.

RA7. Are initiativa in recomandarea de directii tehnologice sau investitii pe
baza rezultatelor analizei.

RAS.Colaboreaza interdisciplinar cu experti in mediu, energie, logistica si
economie.

RA1. Realizeazd dezvoltarea si rularea simuldrilor pentru unitati
mecatronice sau subsisteme auto.

RAZ2. Evalueaza performantele si fiabilitatea sistemelor simulate

17. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

8.1.0biectivul Cunoasterea constructiv-functionala a principalelor sisteme de propulsie ale
general al disciplinei autovehiculelor (grup motor transmisie), a noilor tehnologii de conceptie si proiectare a
motoarelor termice, a sistemelor de control si management electronic al motoarelor
pentru autovehiculelor

8.2.0biectivele Bazele conceperii si Insusirii principalelor caracteristici ale motoarelor pentru
specifice autovehicule prin prisma modificarilor de conceptie si management de functionare,
pentru reducerea si controlul emisiilor poluante

18. Continuturi
| 9.1 Curs | Nr | Metode de predare | Observatii |




ore

Sisteme de propulsie clasice si moderne

Predare prin
intemediul
videoproiectorului, a
tablei, a materialelor
grafice

Reducerea dimensiunilor motoarelor cu ardere interna

Predare prin
intemediul
videoproiectorului, a
tablei, a materialelor
grafice

Cresterea performantelor energetice prin design modern

Predare prin
intemediul
videoproiectorului, a
tablei, a materialelor
grafice

Echilibrarea motoarelor cu ardere interna

Predare prin
intemediul
videoproiectorului, a
tablei, a materialelor
grafice

Vibratiile de torsiune

Predare prin
intemediul
videoproiectorului, a
tablei, a materialelor
grafice

Proiectarea sistemului de distributie

Predare prin
intemediul
videoproiectorului, a
tablei, a materialelor
grafice

Vehicule autonome

Predare prin
intemediul
videoproiectorului, a
tablei, a materialelor
grafice

Bibliografie

9. Sorin Ratiu, Liviu Mihon, Motoare cu Ardere Interna pentru Autovehicule Rutiere. Procese si

Caracteristici, ISBN 978-973-52-0314-6, Ed. Mirton, Timi,oara,2008
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9.3 Laborator Nr ore Metode de Observatii

predare
Constructia si functionarea sistemelor de management 2 Conversatia,
electronic al MAS chestionarea
Constructia si  functionarea sistemelor de management 2 orala,
electronic al MAC dezbaterea,
Instalatii de supraalimentare pentru MAI 2 lucrul In
Sistemul de echilibrare al MAI cu piston 2 echipa,
Uniformizarea turatiei MAI 2 invatarea prin
Sisteme de distributie 2 cooperare
Constructia camelor pentru MAI 2




Bibliografie
1. Sorin Ratiu, Liviu Mihon, Motoare cu Ardere Interna pentru Autovehicule Rutiere. Procese si
Caracteristici, ISBN 978-973-52-0314-6, Ed. Mirton, Timisoara,2008
2. lorga D., Padure G., Ostoia D.-Motoare cu ardere interna, Alimentate si reglare, Timisoara, Editura
Sollnes, 2006

10. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunitéitii
epistemice, asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent
programului

Continuturile disciplinei sunt corelate cu cerintele industriei automotive, fiind validate prin consultari cu
specialisti din domeniu, reprezentanti ai companiilor producatoare de componente auto, ingineri din
sectoarele de productie si proiectare, precum si prin analiza standardelor profesionale actuale

11. Evaluare

Tip de activitate 10.1 Criterii de 10.2 Metode de 10.3 Pondere din nota
evaluare evaluare finala

Gradul de asimilare al Examen scris 60%
notiunilor prezentate pe
11.4 Curs parcursul cursului.
Corectitudinea
cunostintelor dobandite.

-Capacitatea de analiza | Evaluare orala 40%
si aplicare n practica;
11.6 Laborator - Capacitatea de
prezentare si
comunicare

11.10 Standard minim de performanta

Dovada intelegerii terminologiei si metodelor de baza specifice disciplinei. Dovada intelegerii tehnologiilor
actuale: propulsie hibrida, electrica, sisteme de recuperare a energiei

e Obtinerea notei 5 certifica dobandirea rezultatelor Invatarii minimale aferente disciplinei
Indeplineste cerintele minime ale lucrarilor de laborator cunoscand unitatile de masura implicate in marimile
specifice disciplinei

Data completarii Semnatura titularului de curs Semnadtura titularului de laborator
11.12.2025 Prof.dr.Ing. Mihon Nicolae Liviu Prof.dr.Ing. Mihon Nicolae Liviu
Data avizarii in departament Semnadtura directorului de departament

Sef lucréri dr.ing. Komjaty Andrei

Data aprobarii in consiliul facultatii Semnétura Decan,
Sef lucrari dr.ing. Mnerie Corina-Anca




1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

CmLA2009

1.1 Institutia de invatamant superior

UNIVERSITATEA >’AUREL VLAICU”” ARAD

1.2 Facultatea

DE INGINERIE

1.3 Departamentul

AUTOMATICA, INGINERIE INDUSTRIALA, TEXTILE

SI TRANSPORTURI
1.4 Domeniul de studii INGINERIA AUTOVEHICULELOR
1.5 Ciclul de studii MASTER
1.6 Programul de studii/Calificarea SISTEME AVANSATE N INGINERIA
AUTOVEHICULELOR
2. Date despre disciplina
2.1 Denumirea disciplinei Mecatronica automobilului
2.2 Titularul activitatii de curs s.l.dr.ing. Igret Sorin Vlad
2.3Titularul activitatii de | s.l.dr.ing. Igret Sorin Vlad
seminar/laborator
2.4 Anul de studiu 1
2.5 Semestrul 2
2.6 Tipul de evaluare examen
2.7 Regimul disciplinei Disciplina obligatorie/DF
3. Timpul total estimat (ore pe semestru ale activitatilor didactice)
3.1 Numar de ore pe| 3 |dincare curs 2 | seminar/laborator 1
saptamana
3.4 Total ore din planul de | 42 | din care curs 28 | seminar/laborator 14
invatamant
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 20

Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platforme electronice de specialitate si pe teren 20
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 14
Tutoriat

Examinari 4
Alte activitati...

3.7 Total ore studiu individual 58
3.8 Total ore pe semestru 100
3.9 Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

- Analiza matematica
- Algebra, geometrie analitica si diferentiala
- Fizica

4.2 de competente

-cunostinte generale de mecanica si eletronica

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfasurare a cursului

-calculator portabil, videoproiector, note de curs in
format editat, prezentari animatii specifice mecatronicii
autovehiculelor

5.2 de desfasuare a
seminarului/laboratorului

-indrumar de laborator, referate de laborator in format
editat si in format electronic, standuri experimentale,
desktopuri, software specializat




6. Competente specifice acumulate

Competente profesionale

C3. Evalueaza grupul motopropulsor
C5. Concepe strategii de operare hibride
C7. Testeaza unitdti mecatronice

C8. Simuleaza modele mecatronice

Compentente transversale

7. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Absolventul:

Cn1. Intelege principiile de functionare ale unitatilor mecatronice
(actuatori, senzori, module de control electronic, sisteme integrate
hardware-software).

Cn2. Cunoaste metode si standarde de testare a componentelor mecatronice
(ISO, SAE, norme de siguranta si fiabilitate).

Cn3. Utilizeaza instrumente si echipamente de masura (multimetre,
osciloscoape, camere termice, bancuri de test).

Cn4. Stapaneste protocoale de comunicare si diagnosticare.

Cn5. Are notiuni de analiza a defectelor si Intretinere preventiva a unitatilor
mecatronice.

Cnl1.Intelege principiile de functionare ale sistemelor mecatronice integrate
(actuatori, senzori, controlere).

Cn2. Cunoaste modele matematice si fizice utilizate in simularea sistemelor
mecatronice

Cn3. Stipaneste metode si algoritmi pentru simularea dinamicii si
comportamentului sistemelor

Cn4. Cunoaste standardele si bunele practici pentru validarea i verificarea
modelelor simulate.

CnS. Intelege interactiunea intre componente mecanice, electrice si
software Tn cadrul sistemului mecatronic.

Cn4. Intelege tehnologiile actuale: propulsie hibrida, electric, sisteme de
recuperare a energiei.

Cnl. Cunoaste principiile de functionare ale sistemelor hibride (paralel,
serie, serie-paralel, plug-in hybrid).

Cn2. Isi insuseste algoritmi si strategii de gestionare a fluxului de energie
intre motorul termic si cel electric..

Aptitudini

Absolventul:

Al. Realizeaza teste functionale si de performanta ale unitatilor
mecatronice.

A2. Analizeaza si interpreteaza datele obtinute In urma testelor.

A3. Diagnosticheaza problemele si propune solutii corective sau de
optimizare

A4. Utilizeaza software-ului de testare si simulare a sistemelor
mecatronice.

AS5. Documenteaza si raporteaza precis rezultatele testelor.

Al. Creeaza si parametrizeazd modelele mecatronice complexe

A2. Efectueaza simularea functionarii sistemelor pentru diferite scenarii de
operare.

A3. Face analiza rezultatelor simularii si identificarea comportamentului
sistemului In conditii normale si extreme.

A4.Valideaza modelele prin compararea cu date experimentale

A5 .Propune modificari pentru optimizarea performantei sistemului.
A6.Efectueaza documentarea procesului de simulare si a concluziilor
tehnice.

Al. Realizeaza teste si masuratori pe componentele grupului
motopropulsor.




A2. Analizeaza datele experimentale si interpreteaza rezultatele
A4.Integreaza tehnologiile hibride in vehicule noi sau in programe de
retrofit

Responsabilitéti si autonomie

Absolventul:

RA1. Planifica si desfasoara testele unitdtilor mecatronice.

RA 2. Asigura conformitatea cu standardele tehnice si de siguranta.

RA 3. Identifica si raporteaza defectele sau neconformititile.

RA 4. Colaboreaza cu echipe de proiectare si dezvoltare pentru optimizarea
unitatilor testate

RA 5. Participa la procesul de certificare si omologare a sistemelor
mecatronice.

RA 6. Are autonomie in alegerea metodelor si instrumentelor de testare.
RA 7. Are capacitatea de a gestiona independent activitati de testare si
analiza.

RA 8. Are initiativa in propunerea de masuri de imbunatatire a unitatilor
mecatronice.

RA 9. Colaboreaza interdisciplinar, dar cu responsabilitate proprie asupra
corectitudinii si fiabilitatii testelor.

RA1. Realizeaza dezvoltarea si rularea simuldrilor pentru unitati
mecatronice sau subsisteme auto.

RA2. Evalueaza performantele si fiabilitatea sistemelor simulate

RA3. Colaboreaza cu echipe de proiectare si testare pentru integrarea
modelelor Tn procesul de dezvoltare.

RA4. Asigura corectitudinea modelelor si a respectarii standardelor.
RAS. Participd la procese de optimizare si inovare pe baza rezultatelor
simuldrilor.

RA 6.Are autonomie ridicata in crearea si rularea simuldrilor.

RA7. Are capacitatea de a lua decizii privind parametrii si scenariile de
testare.

RAB8. Prezinta initiative in propunerea de modificari si optimizari ale
sistemelor mecatronice simulate.

8. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

8.1  Obiectivul  general
disciplinei

al | Disciplina permite aprofundarea cunostintelor necesare implementarii
componentelor  mecatronice in  sistemele  mecatronice ale
autovehiculelor pentru cresterea sigurantei, reducerea noxelor,
economicitate si sporirea confortului interior. Studentii au acces la
aparatura specializatd in mecatronica autovehiculelor si la softurile
aferente. Disciplina cuprinde notiuni despre echipamentele
mecatronice destinate monitorizarii aprinderii electronice si modul de
functionare a principalilor senzori si actuatori specifici mecatronicii
autovehiculului. Se pune accent pe modalitatile de control electronic a
dozarii amestecului si pe controlul electronic a injectiei la m.a.s. si

m.a.C.
8.2 Obiectivele specifice 1. Cognitive (cunoasterea si utilizarea adecvatdi a notiunilor
disciplinei)

a. Cunoastere si intelegere: - deprinderea de a utiliza corect
termenii de specialitate axati pe fenomenologie de a intelege
rolul controlului electronic; - definirea conceptelor specifice
sistemelor mecatronice cum ar fi cele despre senzori si
actuatori in tehnologia auto, functionarea sistemelor de
injectie, sisteme de siguranta etc.

b. Explicare si interpretare: - stabilirea unor conexiuni intre
cunoasterea proceselor din autovehicule si sistemele de
monitorizare electronicd a parametrilor in concordantd cu
evolutia proceselor dinamice; - obisnuirea studentilor de
argumentare a enunfurilor prin predare interactiva; -
dezvoltarea capabilitatii studentilor de a analiza si sintetiza, de




a generaliza, si in final de a concretiza in solutii functionale
notiunile disciplinei studiate ; - marirea gradului de
interpretare a rezultatelor derivate din activitatile practice
cumulat cu activitati demonstrative de laborator;
2. Tehnice / profesionale:
- obignuirea studentilor de a identifica componente
mecatronice  din  autovehicule, senzorii, traductoarele,
actuatoarele si de a putea sa descrie modul de functionare a
acestora;
- capacitatea de a urmari o schema electricd/electronica, de a
efectua masuratori i de a detecta cu echipament specializat
informatiile furnizate de microcontrolerele mecatronice ale
autovehiculului;
- atragerea studentilor catre activitdti de proiectare si cercetare
Tn mecatronica autovehiculelor;
3. Atitudinal — valorice:
- centrarea activitdtii studentilor pe un spirit valoric riguros si
adoptarea de ambele parti a unui comportament etic;
- promovarea inter-disciplinaritatii prin abilitatea de a colabora
cu specialisti din alte domenii cum ar fi optica, electronica sau
informatica;
- deprinderea studentilor de a avea o atitudine pozitiva la
sugestii, cerinte, sarcini didactice si satisfactia de a raspunde la
astfel de provocdri prin promovarea de idei noi prin mini-
proiecte;
- obisnuirea studentilor cu rolul autovehiculelor in mediul
economic in contrast cu efectul poludrii; adoptarea de catre
acestia a unor atitudini pozitive privind reducerea noxelor.
Laborator
Tehnice / profesionale:
- efectuarea de activitati practice in cadrul lucrarilor de laborator axate
si pe un caracter interpretativ-demonstrativ;
- obisnuirea studentilor de a dezvolta capacititi privind evaluarea
echipamentelor mecatronice la un autovehicul;
- analiza functionald a sistemelor de injectie controlate electronic; -
capacitatea de a transpune 1n practica informatiile dobandit

9. Continuturi

9.1 Curs

Metode de Nr. ore Observatii
predare

1. NOTIUNI INTRODUCTIVE

1.1 Definirea si clasificarea autovehiculelor.

1.2 Componentele de baza si principiile
constructive ale autovehiculelor.

1.3 Lucrul mecanic, puterea si momentul motor;
1.4 Randamentul si consumul specific de
combustibil;

1.5 Regimurile de functionare ale motoarelor
autovehiculelor;

1.6 Sarcina motorului

SENZORI SI ACTUATORI SPECIFICI
AUTOVEHICULELOR

2.1. Notiuni introductive. Clasificarea senzorilor
utilizati la autovehicule

2.2. Senzorii de ploaie

2.3. Traductoare de masurare a turatiei rotilor
autovehiculelor

2.4. Senzori pentru calitatea aerului din habitaclu

Resurse
procedurale:

» algoritmizare
problematizare,
* studii de caz
* brainstorming
* explicatii
fenomenologice
* lucru frontal
cu studentii

Curs introductiv

Identificarea senzorilor
dedicati autovehiculelor




2.5. Senzori pentru determinarea unghiului de
rotire a volanului si caroseriei

2.6. Senzori de impact

2.7. Sonda Lambda

2.8. Senzori si actuatori specifici echipamentului
electronic de aprindere si injectie

3. SISTEME ELECTRONICE DE APRINDERE Cunoasterea principiilor
LA M.AS. de functionare a

3.1 Sisteme clasice de aprindere senzorilor si

3.2 Sisteme de aprindere tranzistorizate 4 actuatorilor

3.3 Sisteme de aprindere controlate electronic;
3.4.1 Aprinderea electronica EZ;
3.4.2 Aprinderea electronica integrald VZ;

4. STEME DE INJECTIE CU COMANDA Intelegerea principiilor
MECANICA 4 ce stau la baza injectiei
4.1. Injectia mecanica indirecta tip Kugelfisher comandate mecanic
4.2. Injectia mecanica indirectd a firmei LUCAS

5. CONTROLUL ELECTRONIC AL DOZARII Cunoasterea modului in
AMESTECULUI LA M.A.S. care se realizeaza

5.1. Scurt istoric privind aparitia controlului controlul electronic al
electronic al injectiei benzinei dozarii combustibilului
5.2. Controlul electronic al sistemelor de injectie

5.2.1 Bazele controlului electronic a sistemelor 4

de injectie

5.2.2 Unitate de control electronic bazata pe
generatorul de semnal

5.2.3 Unitate de control electronic bazata pe

memoril

6. SISTEME ELECTRONICE DE CONTROL Diferentierea intre

A INJECTIEI SI APRINDERII BENZINEI functionarea clasica si
6.1. Injectia mecanica indirecta Bosch K-Jetronic sistemul Jetronic

6.2. Sistemul de injectie KE-Jetronic Studiul functionarii
6.3. Sistemul de injectie D-Jetronic 4 sistemelor Jetronic
6.4. Sistemul de injectie L-Jetronic Studiul functionarii
6.5. Sistemul de injectie LH-Jetronic sistemelor Motronic

6.6. Sistemul de injectie Mono-Jetronic
6.7. Sistemul de injectie Motronic

7. SISTEME DE INJECTIE DIESEL Intelegerea functionarii
7.1. Sistemul de injectie Common Rail sistemelor de injectie
7.2. Pompe de inalta presiune diesel tip Common Rail
7.3. Rampa comuna

7.4. Injectoare diesel comandate electronic
7.5. Comanda injectoarelor diesel

Bibliografie curs

1. APOSTOLESCU, D. TARAZA - Bazele cercetirii experimentale a masinilor termice, Editura Didactica si
Pedagogicd, Bucuresti, 1979

2. CRUCERU C. si ENACHE M.- Calitatea si fiabilitatea echipamentelor mecatronice, Tirgoviste: Editura
Macarie, 2002

3. DIMITRIU L., PANTILIMONESCU F., NICULESCU T. — Sisteme electronice de control pentru
automobile, - Injectia de benzina si aprinderea, Ed. Militara, Bucuresti, 1995.

4. DOBRESCU R. - Autovehicule inteligente, Bucuresti: Matrix Rom, 1995

5. GHIULAI G., VASILIU CH.- Dinamica autovehiculelor, Editura Didactica si Pedagogica, Bucuresti, 1975
6. GOSEA ., DANCIU G.- Echipamente electrice si electronice pentru autovehicule rutiere: Tndrumar de
laborator, Reprografia Universitatii din Craiova, 1998

7. HILOHI C., UNTARU M. s.a. - Metode si mijloace de incercare a automobilelor - Bucuresti, Editura tehnica,
1982 - 3 ex.

8. MANEA C., STRATULAT M. - Fiabilitatea si diagnosticarea automobilelor, Editura Militara, Bucuresti,
1982




9. MANEA L.C. si MANEA A.T. — Mecatronica automobilului modern, vol. 1-2, MATRIX ROM Bucuresti,
2000

10. MATIES V. — Mecatronica, Cluj-Napoca : Dacia, 1998

11. MATIES V., MANDRU D., TATAR O.s.a. - Actuatori in mecatronica, Cluj-Napoca : Mediamira, 2000
12. MATIES V., MINDRU D., BALAN R. s.a. - Tehnologie si educatic mecatronica, Cluj-Napoca : Todesco,
2001

13. NEGURESCU N., PANA C., POPA G.M. - Motoare cu ardere interni - Procese, VVol.1,2, MatrixRom
S.R.L., Bucuresti, 1995

16. Ulrich A. — Electricite et electronique pour I’automobille a moteur a essence, Delta Press, France, 1990

Bibliografie minimala

1. DIMITRIU L., PANTILIMONESCU F., NICULESCU T. — Sisteme electronice de control pentru
automobile, - Injectia de benzina si aprinderea, Ed. Militara, Bucuresti, 1995

2. Ulrich A. — Electricite et electronique pour I’automobille a moteur a essence, Delta Press, France, 1990

Aplicatii (Seminar/laborator/proiect) Nr. ore Meéode de Observatii
predare

1. Protectia muncii. Tematica laboratorului. 1 Lucrul cu soft specializat
Analiza parametrilor functionali si trasarea
diagramelor P-v si T-s la motorul Otto cu softul
CyclePad;

2. Analiza parametrilor functionali si trasarea 1 Lucrul cu soft specializat
diagramelor P-v si T-s la motorul Diesel cu
softul CyclePad;

3.  Determindri experimentale cu senzorul ultrasonic 1 Determinari
de distanta PING pe platforma ARDUINO UNO experimentale

4. Determinarea acceleratiilor si vitezelor cu Determinari

senzorul MMAB8452Q pe pe platforma ARDUINO UNO 1 experimentale

5. Studierea experimentala (in ansamblu) a 1 Determinari
componentelor mecatronice destinate aprinderii cu experimentale
ajutorul softului ESI-tronic si a testerului KTS
540 Bosch;

6. Masurarea parametrilor senzorilor unui autovehicul 1 Efectuarea de
cu ajutorul multimetrului softului ESI-tronic si a masuratori complexe
testerului KTS 540 Bosch; cu echipament

Lucrari specializat

7. Determinari experimentale privind uniformitatea 1 practice Determinari
injectiei  multipunct cu  ajutorul  standului Metode experimentale
JETRONIC Bosch destinat masurarii presiunii experimentale

combustibilului la
sistemele K- KE-Jetronic, D-Jetronic, Motronic;

8. Diagnoza experimentald a sistemelor de injectie 1 Determinari
ale unui autovehicul utilizdnd  echipamentul experimentale
KTS 540 Bosch.

9.  Studiul elementelor componente si a 1 Laborator virtual
functionarii sistemului de injectie K, KE-
Jetronic

10. Studiul elementelor componente si a functionarii 1 Laborator virtual
sistemului de injectie Mono-Jetronic

11. Analiza functionala a circuitului de joasa presiune la 1 Determinari
sistemele de injectie diesel experimentale

12. Determinarea dozei ciclice de combustibil si studiul 1 Determinari
functionarii pompelor Bosch de injectie a motorinei experimentale

13. Determinarea dozei ciclice de combustibil si studiul 1 Determinari
functionarii pompelor Lucas de injectie a motorinei experimentale

14. Analiza functionala a unui sistem de injectie tip 1 Evaluarea cunostintelor

Common Rail. Evaluare finala




Bibliografie

1. MANEA L.C. si MANEA A.T. — Mecatronica automobilului modern, vol. 1-2, MATRIX ROM
Bucuresti, 2000

10. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor
comunitatii epistemice, asociatiilor profesionale si angajatorilor reprezentativi
din domeniul aferent programului
e  Continutul disciplinei pregateste intelegerea si interpretarea fenomenelor in domeniu si
specialitate, utilizand cunostintele de mecatronica cu aplicatii la autovehicule.
e Studentii pot lucra ca specialisti Tn sisteme mecatronice la autovehicule, climatizare, incélzire,
motoare termice cat si in productia de piese, subansamble, ansamble specifice domeniului termic.
e  Continuturile disciplinei sunt corelate cu cerintele industriei automotive, fiind validate
prin consultari cu specialisti din domeniu, reprezentanti ai companiilor producatoare de
componente auto, ingineri din sectoarele de productie si proiectare, precum si prin analiza
standardelor profesionale actuale

11. Evaluare
Tip activitate Criterii de evaluare Metode de evaluare Ponddeirr?
nota
finala
L Examen Gradului de insusire a tematicil evaluare sumativa — 60%
: subiectelor aferente biletului de examinare orala 0
examen
Il.Evaluarea Teste, implicare in activititile 40%
activitatii pe practice, prezentd, rezultate referate, | Evaluare continua si dupa cum
parcurs evaluare cunostinte pe parcurs sumativa urmeaza.
- teste pe parcursul semestrului . 10%
Curs - prezenta la activitati de predare | evaluare continua 5%
- Modul detranspunerea evaluare continui 15%
cunostintelor acumulare, prin
Laborator referate de laborator
- modul de sustinere a unei teme de
laborator de justificare si evaluare sumativi 10%
interpretare a rezultatelor obtinute

Standard minim de performanta
Standarde minime pentru nota 5:
- predarea referatelor de laborator, cu rezultatele determinarilor si calculele efectuate
corect;

- tratarea a minim doua subiecte din cele trei ale biletului de examen;
- cunoasterea notiunilor fundamentale pentru cel de-al treilea subiect, fara si poatd sa
dezvolte n detaliu ;

- prezentd minimala la activitatile ne-obligatorii;
Standarde minime pentru nota 10:
- abilitati, cunostinte certe si profund argumentate privind cunostinte de mecatronica
autovehiculelor;
- sapoata analiza si explica functionarea echipamentelor mecatronice ale autovehiculelor;
- sa dovedeasca un mod personal de abordare si interpretare a cunostintelor care
necesitd un studiu mai aprofundat;

Data completarii Titular de curs, Titular lucrari practice
10.12.2025 S.1. dr. ing. Igret Sorin Vlad S.1. dr. ing. Igret Sorin Vlad



Data avizarii in departament Director Departament
S.Idr.ing. Komjaty Andrei

Data aprobarii in consiliul Semndtura Decan,

facultatii S.L.dr.ing. Mnerie Corina Anca



1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

CmLA2010

1.1 Institutia de ITnvatamant superior

UNIVERSITATEA >’AUREL VLAICU”” ARAD

1.2 Facultatea

DE INGINERIE

1.3 Departamentul

AUTOMATICA, INGINERIE INDUSTRIALA, TEXTILE SI

TRANSPORTURI
1.4 Domeniul de studii INGINERIA AUTOVEHICULELOR
1.5 Ciclul de studii MASTER
1.6 Programul de studii/Calificarea SISTEME AVANSATE N INGINERIA
AUTOVEHICULELOR
2. Date despre disciplina
2.1 Denumirea disciplinei Siguranti pasiva si activa la autovehicule
2.2 Titularul activitatii de curs s.l.dr.ing. Radu lulian Negrila
2.3 Titularul activitétii de laborator s.l.dr.ing. Radu lulian Negrila
2.4 Anul de studiu 1
2.5 Semestrul 2
2.6 Tipul de evaluare Examen
2.7 Regimul disciplinei Disciplina obligatorie/DF
3. Timpul total estimat (ore pe semestru ale activititilor didactice)
3.1 Numidr de ore pe| 2 |dincare3.2curs 1 | 3.3 laborator 1
saptamana
3.4 Total ore din planul de | 28 | din care 3.5 curs 14 | 3.6 laborator 14
invatadmant
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 25
Documentare suplimentara 1n biblioteca, pe platforme electronice de specialitate si pe teren 22
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 20
Tutoriat 2
Examinari 3
Alte activitati...
3.7 Total ore studiu individual 72
3.8 Total ore pe semestru 100
3.9 Numadrul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

Cunostinte generale de: matematica, fizica, mecanica, constructia generala a
autovehiculelor, dinamica autovehiculelor, dinamica accidentelor de
circulatie

4.2 de competente Cunostinte de utilizare a calculatorului

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfagurare a cursului  (Sala cu tabla, video-proiector si ecran

5.2. de desfasurare a Frecventarea (prezenta 100%) si efectuarea (finalizarea / promovarea)
laboratorului activitatilor de la aplicatii conditioneaza admiterea la forma finala de evaluare
a disciplinei




6. Competentele specifice acumulate

Competente profesionale C2. Se mentine la curent cu tendintele in materie de vehicule

Competente transversale

7. Rezultatele invatarii

Cunostinte Absolventul:
» Cunoaste cele mai noi tehnologii si inovatii din domeniul autovehiculelor (electrificare,
hibridizare, materiale usoare, sisteme avansate de sigurantd).
« Intelege legislatia si standardele europene/internationale privind siguranta, emisiile,
sustenabilitatea si mobilitatea inteligenta.
* Este familiarizat cu surse de informare stiintifica, tehnica si cu platforme de specialitate
(standarde SAE, I1SO, ECE, baze de date tehnice).
* Are notiuni de analiza a tendintelor de piata si tehnologice (benchmarking, studii
comparative).
Aptitudini Absolventul:
 Are capacitatea de a identifica si evalua tendinte emergente (vehicule autonome,
conectivitate, Al ih automotive).
* Are aptitudini de analiza critica a informatiilor si de filtrare a noutatilor relevante
pentru domeniu.
* Are abilitatea de a integra noile tehnologii Tn proiecte de dezvoltare, cercetare sau
management tehnic.
* Dezvolta competente de comunicare a progresului tehnologic cétre echipe sau
management.
* Foloseste instrumentele digitale pentru monitorizarea inovatiilor (brevete, publicatii,
conferinte, workshop-uri).
Responsabilitati | Absolventul:
si autonomie » Monitorizeaza si raporteaza periodic tendintelor tehnologice si normative 1n cadrul

companiei/organizatiei.

* Propune solutii sau directii de dezvoltare inspirate din tendinte globale.

* Sustine procesele de inovare si modernizare a produselor sau serviciilor auto.

* Contribuie activ la formarea colegilor sau a subordonatilor cu privire la noile tehnologii
(rol de multiplicator).

* Are autonomie in identificarea surselor relevante si in actualizarea cunostintelor.

* Are capacitate de a lucra independent in cercetarea si analiza tendintelor, dar si de a
colabora cu echipe multidisciplinare.

» Are initiative in recomandarea de noi directii tehnologice si in initierea de proiecte pilot.

8. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

8.1 Obiectivul general al disciplinei

& Dezvoltarea de competente profesionale in domeniul
ingineriei autovehiculelor.




8.2 Obiectivele specifice

% Asimilarea/Aprofundarea cunostintelor teoretice, metodologice si

practice si a principiilor avansate privind siguranta activa si
pasiva la automobile si instrumentele interdisciplinare pentru
acest domeniu,

e Cunoasterea aprofundata a unei arii de specializare si, in

cadrul acesteia, a dezvoltarilor teoretice, metodologice si
practice specifice programului; utilizarea adecvata a
limbajului specific in comunicarea cu medii profesionale
diferite - Cunoastere, intelegere si utilizare a limbajului,

o Utilizarea cunostintelor de specialitate pentru explicarea si

interpretare unor situatii noi, in contexte mai largi asociate
elementelor de siguranta activa si pasiva la automobile -
Explicare si interpretare,

e Dobandirea cunostintelor aferente sistemelor de siguranta

activa si pasiva la automobile,

% Dobandirea/Aprofundarea deprinderilor si abilitatilor necesare

pentru analiza automobilelor echipate cu sisteme de siguranta
activa si pasiva, din punctul de vedere al dinamicii acestora, in
diferite conditii de exploatare ale lor,

o Utilizarea integrala a aparatului conceptual si metodologic, in

situatii incoplet definite, pentru a rezolva probleme teoretice si
practice noi - Aplicare, transfer si rezolvare de probleme,

e Utilizarea nuantata si pertinenta de criterii si metode de

evaluare, pentru a formula judecati de valoare si a fundamenta
decizii constructive - Reflectie critica si constructiva,

o Elaborarea de proiecte profesionale si/sau de cercetare,

utilizand inovativ un spectru variat de metode cantitative si
calitative - Creativitate si inovare.




9. Continuturi

9.1 Curs

Nr. ore

Metode de predare

Observatii

Introducere in sistemele de siguranta activa si pasiva la
automoabile.

Accidentele de circulatie rutiera (Clasificare; Indicatori ai
transportului si ai sigurantei rutiere; Factorii care concura la
producerea accidentelor de circulatie rutiera - interni, externi;
Cauzele accidentelor de circulatie rutiera).

Conducerea preventiva a automobilelor (Tetraedrul sigurantei
rutiere; Prevenirea accidentelor rutiere; Analiza factorului
stradal; Analiza factorului uman; Analiza factorului automobil).

Tipuri de coliziuni (Coliziuni frontale; Coliziuni laterale;
Coliziuni fata-spate; Rasturnarea; Coliziuni automobil-om).

Siguranta activa (Sisteme de antiblocare la franare; Sisteme
antipatinare; Sisteme pentru mentinerea stabilitatii in curbe;
Sisteme de control adaptiv a vitezei de croaziera; Sisteme de
pastrare a distantei; Sisteme de asistare la conducere; Sisteme
de siguranta pre-coliziune).

Expunere (explicare,
descriere),
constructiviste

Siguranta pasiva (Centurile de siguranta; Airbagul; Scaune si
tetiere; Sisteme de protectie pentru copii; Coloana volanului;
Caroseria; Sisteme de preluare a energiei de impact; Siguranta
oferita de rotile automobilelor).

Teste de coliziune (Impactul frontal; Impactul lateral;
Impactul automobil-stalp; Impactul din spate; Protectia
pietonilor; Protectia copiilor; Testarea scaunelor; Testarea
centurilor de siguranta; Testarea airbagurilor; Testarea
coloanei volanului).

(prezentare, analize,
avantaje,
dezavantaje,
aplicabilitate),
conversatie,
demonstrare,
exemplificare,
orientare etc.
Utilizare mijloace

IManechinele utilizate in cadrul testelor de impact (Tipuri de
manechine; Anatomia manechinelor; Pregatirea
manechinelor).

Efectele impacturilor asupra omului (Bazele fizice si
fiziologice ale suportabilitatii solicitarilor de catre capul
uman; Limite biomecanice ale zonei cervicale; Vatamari ale
cutiei toracice, tesuturilor, regiunilor abdominale si pelviene,
extremitatilor.

IMentinerea stabilitatii longitudinale si transversale a
automobilelor. Parametrii de viraj ai automobilelor.
Comportamentul automobilelor in viraj.

tehnice vizuale

Bibliografie

[1]
rutiere, Vol. I. Bucuresti, Editura Tehnica, 2004.

[2]

(3]
Editura Sincron, 2005.
(4]
(5]
rutiere. Cluj-Napoca, Editura U.T.PRESS, 2012.
(6]
Editura U.T.PRESS, 2021.
(7]
Bucuresti, Editura Didactica si Pedagogica, 1981.
(8]

1988.

Gaiginschi, R.; Drosescu, R.; Rakosi, E.; Sachelarie, A.; Filip, I.; Pintilei, M., Siguranta circulatiei
Gaiginschi, R.; Drosescu, R.; Gaiginschi, Lidia; Sachelarie, A.; Filip, I.; Pintilei, M., Siguranta

circulatiei rutiere, Vol. 11, Bucuresti, Editura Tehnica, 2006.
Todorut, A., Bazele dinamicii autovehiculelor. Algoritmi de calcul, teste, aplicatii. Cluj-Napoca,

Todorut, A., Dinamica accidentelor de circulatie. Cluj-Napoca, Editura U.T.PRESS, 2008.
Todorut, 1.-A.; Barabas, I.; Burnete, N. Siguranta autovehiculelor si securitatea in transporturi

Todorut, A.; Cordos, N.; Barabas, I., Elemente de dinamica autovehiculelor. Cluj-Napoca,
Untaru, M.; Potincu, Gh.; Stoicescu, A.; Peres, Gh.; Tabacu, I., Dinamica autovehiculelor pe rofi.

Untaru, M.; Campian, V.; lonescu, E.; Peres, Gh.; Ciolan, Gh.; Todor, I.; Filip, Natalia; Campian, O.,
Dinamica autovehiculelor. Brasov, Universitatea Transilvania din Brasov, Sectorul Reprografie U02,




Sisteme de preluare a energiei de impact
Siguranta oferita de rotile automobilelor

0.2 Laborator Nr.ore [Metode de predare  |Observatii
Metode si solutii constructive pentru securitatea activa 2 [Problematizare,
Prezentarea structurilor de rezistentd ale autovehiculelor exercitiul,

- - - algoritmizare,
S!steme de S|gl_Jranta activa: 2 conversatie.
S!steme de gntlplocare la franare explicare, descriere,
Sisteme antipatinare modelare,

Sisteme de siguranta activa: 2 |demonstrare,
Sisteme pentru mentinerea stabilitatii in curbe exemplificare,
Sisteme de control adaptiv a vitezei de croaziera orientare etc.
S!steme de p_astrare a dls_tan.tel Mijloace tehnice
S!steme de siguranta activa: 2 vizuale, calculator,
S!steme de asistare la conduge_re softuri de analiza a
S!steme de s!guranta pre—_collzmne dinamicii autove-
Sisteme de aiguranta pasiva: 2 Ihiculelor.
Centurile de siguranta

Airbagul

Scaune si tetiere

Sisteme de aiguranta pasiva: 2

Sisteme de protectie pentru copii

Coloana volanului

Caroseria

Sisteme de aiguranta pasiva: 2

Bibliografie
v. poz. bibliografice (1-8), pct. 9.1




10. Coroborarea continuturilor

disciplinei cu asteptarile

reprezentantilor comunitatii

epistemice, asociatiilor

profesionale si angajatorilor

reprezentativi din domeniul

aferent programului
Competentele acumulate vor fi necesare angajatilor care-si desfasoara activitatea in domeniul ingineriei
autovehiculelor. In formarea competentelor se tine seama de optiunile angajatorilor recomandate institutiilor
de invatamant superior pentru formarea absolventilor (abilitatea de a folosi eficient timpul, abilitarea de a lucra
in echipa, abilitatea de a invata repede, abilitatea de a coordona echipe, oportunitati noi in interesul firmei,
abilitatea de a folosi computerul si internetul, capacitatea de adaptare la situatii noi etc.) si de prioritatile
recomandate de angajatori in formarea absolventilor (creativitate si capacitate de inovare, abilitate de a
negocia, capacitatea de analiza critica si autocritica, abilitatea de a invata repede, cunostinte din alte domenii).

11. Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare i\?ﬁulf\j‘/lgtode de 10.3 Pondere din nota finala
11.4 Curs Examinarea cunostintelor Colocviul constain  |50%
teoretice (Ct), conform examinare scrisa (la fiecare subiect trebuie
planificarii sustinerii periodice a obtinutd minim
colocviului nota 5)
10.5 Laborator  |Evaluare pe parcurs: Examinare: oral 50%
Referatele lucrarilor de laborator

10.6 Standard minim de performanta
- formularea principiilor de functionare ale unui sistem de siguranta activa sau pasiva din cadrul
automobilelor, utilizand limbajul tehnic si aparatul fizico-matematic si informativ specific domeniului
ingineresc;
- evaluarea parametrilor de performanta ai automobilelor echipate cu elemnte de siguranta activa si
pasiva, tinand seama de conditiile de exploatare ale acestora;

Data completarii Titular de curs, Titular(i) lucrari practice
11.12.2026 S.1. dr. ing. Negrila Radu Iulian S.1. dr. ing. Negrilda Radu [ulian
Data avizarii in departament Director Departament

S.Idr.ing. Komjaty Andrei

Data aprobarii in consiliul Semnatura Decan,
facultatii S.l.dr.ing. Mnerie Corina Anca



CmLT2011
FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1.Institutia de invatamant superior  [UNIVERSITATEA "AUREL VLAICU” DIN ARAD

1.2.Facultatea INGINERIE

1.3.Departamentul AUTOMATICA, INGINERIE INDUSTRIALA, TEXTILE SI
TRANSPORTURI

1.4.Domeniul de studii INGINERIA AUTOVEHICULELOR

1.5.Ciclul de studii MASTER

1.6.Programul de studii/Calificarea SISTEME AVANSATE IN INGINERIA

AUTOVEHICULELOR/INGINER

2. Date despre disciplina

2.1.Denumirea disciplinei

Sisteme moderne ale autovehiculelor (directie,
franare, rulare)

2.2.Titularul activitatii de curs Prof.univ.dr.ing. Liviu Mihon
2.3.Titularul activitatii de seminar/laborator Prof.univ.dr.ing. Liviu Mihon
2.4.Anul de studiu I

2.5.Semestrul 1 (2

2.6.Tipul de evaluare Examen

2.7.Regimul disciplinei

Obligatorie impusa/DS

3. Timpul total estimat

3.1.Numar de ore pe saptamana 3 |din care 3.2 curs 2 (3.3 seminar/laborator 1
3.4.Total ore din planul de invatamant | 42 |din care 3.5 curs 28 (3.6 seminar/laborator 14
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupa manual,suport de curs, bibliografie si notite 12
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platforme electronice de specialitate si pe teren 16
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 14
Tutoriat 10
Examinari 6
Alte activitati -
3.7.Total ore studiu individual 58
3.9.Total ore pe semestru 100
3.10.Numirul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1.de curriculum

Matematici speciale; Termotehnicd; Mecanica fluidelor; Actionari hidraulice si
pneumatice; Masini si actiondri electrice; Procese si caracteristici ale motoarelor
autovehiculelor.

4.2.de competente

Identificarea, definirea, utilizarea notiunilor din stiintele fundamentale specifice
domeniului ingineriei; Utilizarea principiilor si instrumentelor grafice pentru descrierea si
prezentarea elementelor de trafic si securitate rutiera.

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1.de desfasurare a cursului

\Aula sau sala de curs dotata cu sisteme IT (videoproiector, etc.).

5.2.de desfasurare a seminarului/laboratorului  [Laboratoare de specialitate din cadrul institutiei sau din cadrul

firmelor partenere.




Competente specifice acumulate

Competente
profesionale

C2. Se mentine la curent cu tendintele Th materie de vehicule.

Competente
transversale

Lucreaza in echipe.
Respecta angajamente.

7. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Studentul:

Cnl. Cunoaste cele mai noi tehnologii si inovatii din domeniul
autovehiculelor (electrificare, hibridizare, materiale usoare, sisteme
avansate de siguranta).

Cn2.Intelege legislatia si standardele europene/internationale privind
siguranta, emisiile, sustenabilitatea si mobilitatea inteligenta.

Cn3. Este familiarizat cu surse de informare stiintifica, tehnica si cu
platforme de specialitate (standarde SAE, ISO, ECE, baze de date tehnice)
Cn4.Are notiuni de analiza a tendintelor de piata si tehnologice
(benchmarking, studii comparative).

Cnl. Cunoaste principiile si etapele lucrului in echipa.

Cn2. Cunoaste modalitati de comunicare si colaborare eficienta.
Cnl. Cunoaste principiile eticii si deontologiei profesionale.

Cn2. Este familiarizat cu procedurile si standardele aplicabile..

Aptitudini

Studentul:

Al. Are capacitatea de a identifica si evalua tendinte emergente (vehicule
autonome, conectivitate, Al in automotive).

A2. Are aptitudini de analiza critica a informatiilor si de filtrare a noutatilor
relevante pentru domeniu.

A3. Are a bilitatea de a integra noile tehnologii Tn proiecte de dezvoltare,
cercetare sau management tehnic.

A4. Dezvolta competente de comunicare a progresului tehnologic catre
echipe sau management.

AS5. Foloseste instrumentele digitale pentru monitorizarea inovatiilor
(brevete, publicatii, conferinte, workshop-uri).

Al. Participd activ la activitatile de echipa, contribuind la atingerea
obiectivelor comune.

A2. Demonstreaza capacitatea de a negocia si de a rezolva conflicte in mod
constructiv.

Al. Aplica corect reglementarile, procedurile si instructiunile specifice
activitatii.

A2. Propune solutii pentru imbunatatirea respectarii regulilor si procedurilor




Responsabilitéti si autonomie

Studentul:

RA1. Monitorizeaza si raporteaza periodic tendintelor tehnologice si
normative in cadrul companiei/organizatiei.

RA2. Propune solutii sau directii de dezvoltare inspirate din tendinte
globale.

RA3. Sustine procesele de inovare si modernizare a produselor sau
serviciilor auto.

RA4. Contribuie activ la formarea colegilor sau a subordonatilor cu privire
la noile tehnologii (rol de multiplicator).

RAS. Are autonomie 1n identificarea surselor relevante si in actualizarea
cunostintelor.

RAG6. Are capacitate de a lucra independent in cercetarea si analiza
tendintelor, dar si de a colabora cu echipe multidisciplinare.

RA7. Are initiative In recomandarea de noi directii tehnologice si in
initierea de proiecte pilot

RA1. Isi asumi sarcinile proprii si respecti termenele stabilite in echipa.
RAZ2. Contribuie la un climat pozitiv si productiv in echipa

RAL1. Respecta principiile eticii profesionale 1n toate activitatile desfasurate.
RA2. Contribuie la promovarea unei culturi organizationale bazate pe
conformitate si integritate

8. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

8.1.0biectivul general al disciplinei

de principalele sisteme ale autovehiculelor (directie,
franare, rulare).

8.2.0biectivele specifice

1. Cunoastere si intelegere:
e cunoasterea si Utilizarea adecvata a notiunilor specifice disciplinei;
o formare a unei gandiri sistemice.

2. Explicare si interpretare:

sistemelor de transport;

componente ale sistemelor de transport.
3. Instrumental — aplicative:

e abilitatea de a analiza critic domeniul stiintific al disciplinei.
4. Atitudinale:

o manifestarea unei atitudini pozitive si responsabile fata de domeniul
stiintific;

e angajarea in relatii de parteneriat cu alte persoane-institutii cu
responsabilitati similare;

o folosirea teoriilor si conceptelor invatate pentru imbunatatirea vietii
cotidiene;

e participarea la propria dezvoltare profesionala.

Principalul obiectiv al disciplinei este dezvoltarea de competente in domeniul
Ingineriei Autovehiculelor prin insusirea de catre studenti a notiunilor legate

e explicarea si interpretarea a continuturilor teoretice ale disciplinei,
enumerarea si explicarea caracteristicilor constructiv-functionale ale

e explicarea si interpretarea a continuturilor practice ale disciplinei,
explicarea principiilor de functionare a principalelor elemente

e corelarea cunostintelor teoretice cu abilitatea de a le aplica in practica;




9. Continuturi

9.1 Curs Metode de predare Observatii
Introducere Tn sistemele moderne ale autovehiculelor Expunerea orald, completata cu

(Evolutia sistemelor de directie, franare si rulare. Norme si prezentarea de imagini 4 ore
reglementdri internationale). (videoproiector, etc.)

Sistemele de directie. Tipuri de directie: mecanica,
hidraulica, electrica si electrohidraulica. Sistemul de directie
asistata electronic (EPS). Directia activa si integrarea cu alte
sisteme de siguranta

Expunerea orald, completata cu
prezentarea de imagini 6 ore
(videoproiector, etc.)

Sistemele de franare. Clasificare. Principii de functionare. Expunerea orald, completata cu

Sistemele moderne de franare: ABS, EBD, ESP.Franarea prezentarea de imagini 6 ore
regenerativa la vehiculele electrice si hibride (videoproiector, etc.)

Sistemele de rulare. Suspensii clasice si moderne (adaptive, Expunerea orald, completata cu 6 ore
pneumatice). Amortizoare inteligente si control electronic al prezentarea de imagini

suspensiei. Interactiunea dintre anvelope si carosabil. (videoproiector, etc.)

Tendinte si inovatii in sistemele auto. Sisteme avansate de < <

asisten‘g,é (,ADAS),. Impactul inteligentei artificiale si al Expunerea orald, completata cu 6 ore

prezentarea de imagini

\vehiculelor autonome. Integrarea senzorilor si a electronicii . .
g d (videoproiector, etc.)

fin sistemele de siguranta.

Bibliografie:
.1. Cordos, N., Rus, I., Burnete, N., Automobile. Constructie. Uzare. Evaluare, Cluj-Napoca, Editura Todesco, 2000.
2. Campian, O., Bazele ingineriei autovehiculelor rutiere, Ed. Universittii, Brasov, 2005;
3. H. Braess, H., Seiffert, U., Handbook of Automotive Engineering, SAE order no. R-312, ISBN 0-7680-0783-6;
4. Fritila, Ghe., Calculul si constructia automobilelor. Bucuresti, Editura Didactica si Pedagogica, 1977.
5. Todorut, A., Bazele dinamicii autovehiculelor. Algoritmi de calcul, teste, aplicatii, Editura Sincron, 230 pg. ISBN 973-
9234-60-7, Cluj-Napoca, 2005Rus, 1., Autovehicule rutiere, Cluj-Napoca, Editura Sincron, 2002.
6. Ciolan, Ghe., s.a. Cultii de viteze pentru automo bile. Bucuresti, Editura Didactica si Pedagogica, 1998.
7. Untaru, M., s.a., Calculul si constructia automobilelor, Bucuresti, Editura Didactica si Pedagogica, 1982
8. Padure, G., Autovehicule rutiere. Constructie si calcul, vol. 1, Editura ,,Politehnica” Timisoara, 2004 (editia 1), 2006
(editia a I1-a);
9 Fischer Richard, s.a - Modern Automotive Technology - Europa Reference Books for Automotive Technology, Europa
Lehrmittel, 2006..
10. Tabacu.l., - Transmisii mecanice pentru automobile, E.T. Bucuresti, 1999;
11. Ivanescu, M., Tabacu, St., Marinescu D., Tabacu I. - ”Constructia si Calculul Autovehiculelor, Proiectare transmisiei
mecanice”, Editura Universitatii Pitesti, 2008, ISBN: 978-973-690-776-0.
12. Potincu Gh. — Dinamica Autovehiculelor, Vol. I si 11, Editura Universitatii din Pitesti 1998 si 2000;
13. Racota, R. — Constructia motoarelor pentru automobile, Ed. Universitatii din Pitesti, 1995;
14. Untaru,M., s.a. - Dinamica autovehiculelor pe roti, E.D.P. Bucuresti, 1981 ;
15. A.A Dascal, T., Macarie, Bazele ingineriei autovehiculelor, Editura PIM 2013.

9.2 Seminar/laborator Metode de predare Observatii
Norme de Securitate si Sanatate in Munca si Situatii de Mixte (clasic + asistata de IT) 2 ore
(Urgenta.

Diagnosticarea sistemelor de directie si franare Mixte (clasic + asistata de IT) 3ore
Testarea  si analiza comportamentului  dinamic al |Mixte (clasic + asistata de IT) 3ore
autovehiculului

Simulari pe standuri de testare si in medii virtuale Mixte (clasic + asistata de IT) 3 ore
Studii de caz privind accidente si eficienta sistemelor |Mixte (clasic + asistata de IT) 3ore
moderne

Bibliografie:

1. Daniel Ostoia, Diagnosticarea autovehiculelor, Editura Politehnica Timisoara, 2020.

2. Todorut, I.-A.; Barabas, I.; Burnete, N. Siguranta autovehiculelor si securitatea in transporturi rutiere. Cluj-Napoca,
Editura U.T.PRESS, 2012.

Bjork M., Alonso L. G. et al, Cooperative driving according to Scoop, www.gcdc.net, 2010.

Florea, D. — Managementul traficului rutier. Editura Universitatii ,,Transilvania” din Brasov, 2000.

Peres, Gh., s.a. — Teoria traficului rutier si siguranta circulatiei. Universitatea din Brasov, 1982.

Boroiu, A.A., Neagu, E. — Trafic rutier si siguranta circulatiei rutiere. Aplicatii. Editura Universitatii din Pitesti, 2015

o Uk w



http://www.gcdc.net/

10. Coroborarea continuturilor disciplinei

cu asteptarile reprezentantilor

comunititii epistemice, asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi
din domeniul aferent programului

e in primul rand curricula universitard pentru un program de studii trebuie s3 fie structuratd pe
baza propunerilor partenerilor sociali ai institutiei de invatamant superior (in special ale firmelor
de cercetare, proiectare, constructie, intretinere si exploatare a principalelor moduri de
transport), astfel incat absolventului programului de studii respectiv sa-i fie usoara insertia pe
piata muncii, imediat dupa finalizarea primului ciclu de studii (licenta), fiind stimulat astfel sa
participe la cursuri de master si de doctorat, organizate in colaborare cu partenerii sociali.

e in cazul programului de studii: Sisteme avansate in ingineria autovehiculelor, la ntocmirea
curriculei universitare, trebuie avute Tn vedere atat politica UE in domeniul transporturilor cat si

Seminar/laborato
]

studentilor la lucrarile de
laborator.

practica (pe
parcursul
semestrului)

11. Evaluare
Tip de 10.1 Criterii de 10.2 Metode de 10.3 Pondere din nota
activitate evaluare evaluare finali
Capacitatea Metoda scrisa - Examen 65%
studentilor de insusire (itemi), la sfarsitul
10.4 Curs a unui nivel semestrului
minim de cunostinte. Il (6)
Participarea activa a Metoda orala 10%
studentilor la curs. (pe parcursul semestrului)
Capacitatea studentilor Metoda practica + evaluare 15%
de a-si forma si dezvolta | asistata de calculator
105 deprinderi practice. (la sfarsitul semestrului)
Participarea activa a Metoda orald + 10%

10.6 Standard minimal de performanta

e Elaborarea unei lucrdri de sinteza in domeniul studiat (Sisteme moderne ale autovehiculelor), pe baza
unei analize comparative utilizand criterii prestabilite si tehnoredactarea rezumatului acesteia intr-
0 limba de circulatie
internationald.

Data completarii
10.12.2025

Titular de curs,
Prof.univ.dr.ing. Liviu Mihon

Data avizdrii In departament

Data aprobarii in consiliul

facultatii

Titular(i) lucrari practice
Prof.univ.dr.ing. Liviu Mihon

Director Departament
S.Idr.ing. Komjaty Andrei

Semnatura Decan,
S.l.dr.ing. Mnerie Corina Anca




FISA DISCIPLINEI

8. Date despre program

CmLA2012

1.1.Institutia de Tnvatamant superior UNIVERSITATEA *>AUREL VLAICU’” ARAD
1.2.Facultatea DE INGINERIE
1.3.Departamentul AUTOMATICA, INGINERIE INDUSTRIALA, TEXTILE
SI TRANSPORTURI
1.4.Domeniul de studii INGINERIA AUTOVEHICULELOR
1.5.Ciclul de studii MASTER
1.6.Programul de studii/Calificarea SISTEME AVANSATE N INGINERIA
AUTOVEHICULELOR
9. Date despre disciplind
2.1.Denumirea disciplinei Practica profesionali 2
2.2.Titularul activitatii de curs
2.3.Titularul activitatii de practicad S.I. dr. ing. Igret Sorin Vlad
2.4.Anul de studiu I
2.5.Semestrul 2
2.6.Tipul de evaluare C
2.7.Regimul disciplinei Disciplina obligatorie/DS
10. Timpul total estimat
3.1.Numar de ore pe saptamana 12 | din care 3.2 curs 3.3 practica 12
3.4.Total ore din planul de invatamant | 168 | din care 3.5 curs 3.6 practica 168
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupa manual,suport de curs, bibliografie si notite 24

Documentare suplimentara in biblioteca, pe platforme electronice de specialitate si pe teren 22
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 20
Tutoriat 10
Examinari 6
Alte activitati

3.7.Total ore studiu individual 82
3.8.Total ore pe semestru 250
3.9.Numarul de credite 10

11. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1.de curriculum -

4.2.de competente -

12. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1.de desfasurare a cursului

5.2.de desfasurare a seminarului

13. Competente specifice acumulate

Competente
profesionale

C3. Evalueaza grupul motopropulsor

C4. Compara vehicule alternative

C6. Evalueaza amprenta ecologica a vehiculului
C7. Testeaza unitati mecatronice

C9. Utilizeaza software CAD

C10. Gestioneaza proiecte de inginerie




Competente
transversale

CT1. Lucreaza in echipe
CT2. Respecta angajamente

14. Rezultatele invatirii

Cunostinte

Absolventul:

* Cunoaste principiile de functionare ale grupului motopropulsor (motor
termic/electric, transmisie, sisteme auxiliare), precum si criteriile de performanta
(putere, cuplu, consum, emisii, fiabilitate).

* Stapaneste norme si standarde tehnice aplicabile (emisii, zgomot, siguranta).

* Cunoaste metode de masurare si testare a performantelor (standuri
dinamometrice, simuldri, bancuri de proba).

« Intelege tehnologiile actuale: propulsie hibrida, electrici, sisteme de recuperare a
energiei.

* Cunoaste software-urile specializate pentru modelare si analiza.

« Intelege principiile de functionare ale unititilor mecatronice (actuatori, senzori,
module de control electronic, sisteme integrate hardware-software).

» Utilizeaza instrumente si echipamente de masura (multimetre, osciloscoape,
camere termice, bancuri de test).

* Are notiuni de analiza a defectelor si Intretinere preventiva a unitatilor
mecatronice.

« Intelege principiile de proiectare asistata de calculator (CAD) aplicate in ingineria
autovehiculelor.

* Are notiuni de modelare 2D si 3D a componentelor si ansamblurilor auto

* Cunoaste standardele si bunele practici In proiectarea CAD (tolerante, cotari,
materiale).

* Are cunostinte despre diferite platforme CAD utilizate in industria auto: CATIA,
SolidWorks, Siemens NX, AutoCAD etc

* Are notiuni de inginerie a sistemelor auto si cicluri de dezvoltare a produsului.

* Cunoaste instrumentele software pentru management de proiect

* Cunoaste principiile si etapele lucrului in echipa.

* Cunoaste modalitati de comunicare si colaborare eficienta

* Cunoaste principiile eticii si deontologiei profesionale.

* Este familiarizat cu procedurile si standardele aplicabile

Aptitudini

Absolventul:

*Realizeaza teste si masuratori pe componentele grupului motopropulsor.

*Analizeaza datele experimentale si interpreteaza rezultatele.

*Diagnosticheaza problemele de performanta si propune solutii tehnice.

» Compara diferitele solutii tehnologice din perspectiva eficientei, costurilor si

impactului ecologic.

Integreaza cunostintele teoretice cu practica, pentru optimizarea sistemului.

*Realizeazd comunicarea clara a concluziilor tehnice cétre ingineri, management

sau clienti.Participa activ la activitatile de echipd, contribuind la atingerea

obiectivelor comune.

* Colecteaza si interpreteaza datele tehnice despre diferite tipuri de vehicule.

» Utilizeaza software-ului de simulare si analizd comparative

* Realizeaza teste functionale si de performanta ale unitatilor mecatronice.

* Analizeaza si interpreteaza datele obtinute Tn urma testelor.

» Utilizeaza software-ului de testare si simulare a sistemelor mecatronice.

* Creeaza modele 2D si 3D ale componentelor si ansamblurilor vehiculului.

* Colaboreaza cu echipe de proiectare si fabricatie pentru ajustarea modelelor la

cerintele reale.

* Comunica eficient cu echipele tehnice si cu managementul superior

* Participd activ la activitdtile de echipd, contribuind la atingerea obiectivelor
comune.




* Demonstreaza capacitatea de a negocia si de a rezolva conflicte in mod
constructiv.

* Aplica corect reglementarile, procedurile si instructiunile specifice activitatii

*Propune solutii pentru imbunatétirea respectarii regulilor si procedurilor

Responsabilitati
si autonomie

Absolventul:

* Planifica si desfasoara testele de evaluare a grupului motopropulsor.

* Elaboreaza rapoarte tehnice si prezinta rezultatele cétre echipa de proiect sau

conducere.

* Asigurad conformitatea cu standardele si reglementarile aplicabile.

* Contribuie la dezvoltarea si validarea noilor solutii de propulsie.

* Sprijind procesele de certificare si omologare a vehiculelor.

* Asigurd autonomia in selectarea metodelor si instrumentelor de evaluare.

* Are capacitatea de a gestiona independent activitati de testare si analiza, sub

coordonarea generala a unui responsabil de proiect.

* Are initiativa n interpretarea rezultatelor si propunerea de imbunatatiri

tehnologice.

* Asigura colaborarea multidisciplinard (inginerie mecanica, electrica, software,

mediu).Raspunde de conformitatea

*Realizeaza studii comparative intre diferite tehnologii si solutii de propulsie.

* Colaboreaza interdisciplinar cu experti in mediu, energie, logistica si economie.

* Asigura conformitatea cu standardele tehnice si de siguranta.

* Identifica si raporteaza defectele sau neconformitatile.

* Colaboreaza interdisciplinar, dar cu responsabilitate proprie asupra corectitudinii
si fiabilitatii testelor.

*Realizeaza modele CAD pentru componente sau sisteme auto.

* Asigura respectarea termenelor, costurilor si standardelor de calitate

*Colaboreaza cu echipe multidisciplinare, dar cu responsabilitate proprie pentru
succesul proiectului

« Isi asuma sarcinile proprii si respectd termenele stabilite in echipa.

* Contribuie la un climat pozitiv si productiv in echipa

* Respecta principiile eticii profesionale in toate activitatile desfasurate.

Contribuie la promovarea unei culturi organizationale bazate pe conformitate si

integritate

12. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

8.1.Obiectivul

general al disciplinei | scop completarea cunostintelor teoretice si dezvoltarea aptitudinilor practice

Practica profesionala a studentilor din anul I de la programul de master are drept

8.2.0biectivele
specifice

e pregitirea studentului pentru piata muncii, prin dobandirea de experientd
practica in domeniul vizat;

e cunoasterea modalitatilor de planificare, gestionare a timpului, activitatilor si
stresului la locul de munci;

e cunoasterea modalittilor de desfisurare a activitétii tindnd seama de cerinte,
instructiuni de lucru, termene limitd, competente interpersonale, organizarea
echipei;

e insusirea cunostintelor privind constructia si functionarea autovehiculelor

13. Continuturi

9.1 Aplicatii practice asistate partial Metode de predare Observatii

Pe parcursul intalnirilor cu reprezentantii Observatia, discutia, 12 ore/sapt

organizatiei, se va urmari parcurgerea urmatoarelor | problematizarea

puncte :

* Studierea sistemelor de propulsive termica
* Studierea documentatiei tehnice si a
manualelor de service.




» Corelarea aspectelor teoretice cu aplicatiile
practice

+ Studierea arhitecturii sistemelor mecatronice
utilizate Tn autovehicule modern

* Analiza functionarii sistemelor de siguranta
activa si pasiva

Bibliografie
v Bibliografia recomandata la disciplinele din semestrul respectiv.

14. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunitatii
epistemice, asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent
programului

Continuturile disciplinei sunt corelate cu cerintele industriei automotive, fiind validate prin consultéri cu
specialisti din domeniu, reprezentanti ai companiilor producatoare de componente auto, ingineri din
sectoarele de productie si proiectare, precum si prin analiza standardelor profesionale actuale

15. Evaluare
Tip de activitate Criterii de evaluare Metode de evaluare Pondere din nota finali

. Cunoasterea si Evaluare orala 60%

11.1 Practica intelegerea tehnologiilor

profesionala . Abilitate de
explicare si interpretare
. Participare la Evaluare orald 40%
activitatea de practica

11.2 Standard minim de performanta

Cerinte minime pentru nota 5 (sau cum se acorda nota 5)

Prezenta la toate activititile de practica programate;

« Intocmirea corecti si completa a referatului, studiului de caz, caietului de practici

* Raspunsuri corecte la toate intrebarile; Referatul de practica va cuprinde:

- prezentarea societatii

comerciale unde se desfasoara practica,

- un jurnal zilnic privind activitatea desfasurata in societate,

- descrierea lucrarilor efectuate conform tematicii prevazute de fisa de disciplina

Cerinte pentru nota 10 (sau cum se acorda nota 10)
Studentul face dovada stapanirii tuturor conceptelor practice cu care s-a operat pe parcursul semestrului si
sunt cuprinse in suportul teoretic pus la dispozitie - a primit maximum de puncte pentru activitatile
desfagurate pe parcursul semestrului, conform celor precizate mai sus.

Data completarii Semnatura titularului de curs Semnatura titularului de practica
11.12.2025 - s.l. dr. ing. Igret Sorin Vlad
Data avizarii in departament Semnatura director departament

S.1. dr. ing. Komjaty Andrei

Data aprobarii in consiliul facultatii Semnétura Decan,
Sef lucrari dr.ing. Mnerie Corina-Anca




FISA DISCIPLINEI

19. Date despre program

CmLA1A06

1.1.Institutia de Invatdmant superior

UNIVERSITATEA "’AUREL VLAICU”” ARAD

1.2.Facultatea

DE INGINERIE

1.3.Departamentul

AUTOMATICA, INGINERIE INDUSTRIALA, TEXTILE SI
TRANSPORTURI

1.4.Domeniul de studii

INGINERIA AUTOVEHICULELOR

1.5.Ciclul de studii

MASTER

1.6.Programul de studii/Calificarea

SISTEME AVANSATE N INGINERIA
AUTOVEHICULELOR

20. Date despre disciplina

2.1.Denumirea disciplinei

Sisteme moderne de mentenanta autovehiculelor

2.2.Titularul activitatii de curs

S.Ldr.ing. Radu Iulian NEGRILA

2.3.Titularul activitatii
seminar/laborator

de | S.Ldr.ing. Radu Iulian NEGRILA

2.4.Anul de studiu

2.5.Semestrul

2.6.Tipul de evaluare

Examen

2.7.Regimul disciplinei

Disciplina optionala/DS

21. Timpul total estimat

3.1.Numar de ore pe saptimana 3 | din care 3.2 curs 2 | 3.3 laborator 1
3.4.Total ore din planul de 42 | din care 3.5 curs 28 | 3.6 laborator 14
invatamant

Distributia fondului de timp Ore
Studiul dupd manual,suport de curs, bibliografie si notite 14
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platforme electronice de specialitate si pe teren 14
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii i eseuri 14
Tutoriat 8
Examinari 6
Alte activitati 2
3.7.Total ore studiu individual 58
3.9.Total ore pe semestru 100
3.10.Numirul de credite 4

22. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1.de curriculum Bazele

ingineriei  autovehiculelor, Fiabilitatea autovehiculelor,
Rezistenta materialelor, Stiinta materialelor, Tehnologia materialelor,
Analiza matematica, Algebra

4.2.de competente Notiuni de baza din probabilitati, stiinta materialelor si automobile.




23. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1.de desfasurare a cursului

Sala de curs cu tabla, videoproiector, calculator,
conexiune internet.

5.2.de desfasurare a laboratorului

Sala de laborator cu tabla, videoproiector, calculator,
conexiune internet.

24. Competente specifice acumulate

Competente
profesionale

C2. Se mentine la curent cu tendintele in materie de vehicule
C7. Testeaza unitati mecatronice
C8. Simuleazi modele mecatronice

Competente
transversale

7. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Studentul:
Cnl. Cunoaste cele mai noi tehnologii si inovatii din domeniul autovehiculelor (electrificare,
hibridizare, materiale ugoare, sisteme avansate de siguranta).
Cn2.Intelege legislatia si standardele europene/internationale privind siguranta, emisiile,
sustenabilitatea si mobilitatea inteligenta.
Cn3. Este familiarizat cu surse de informare stiintifica, tehnica si cu platforme de specialitate
(standarde SAE, ISO, ECE, baze de date tehnice)
Cn4.Are notiuni de analiza a tendintelor de piata si tehnologice (benchmarking, studii
comparative).
Cnl. Intelege principiile de functionare ale unitatilor mecatronice (actuatori, senzori, module
de control electronic, sisteme integrate hardware-software).
Cn2. Cunoaste metode si standarde de testare a componentelor mecatronice (ISO, SAE,
norme de siguranta si fiabilitate).
Cn3. Utilizeaza instrumente si echipamente de masura (multimetre, osciloscoape, camere
termice, bancuri de test).
Cn4. Stapaneste protocoale de comunicare si diagnosticare.
Cn5. Are notiuni de analiza a defectelor si intretinere preventiva a unitatilor mecatronice.
Cnl1.Intelege principiile de functionare ale sistemelor mecatronice integrate (actuatori,
senzori, controlere).
Cn2. Cunoaste modele matematice si fizice utilizate in simularea sistemelor mecatronice
Cn3. Stapaneste metode si algoritmi pentru simularea dinamicii si comportamentului
sistemelor
Cn4. Cunoaste standardele si bunele practici pentru validarea si verificarea modelelor
simulate.
CnS. Intelege interactiunea intre componente mecanice, electrice si software in cadrul
sistemului mecatronic.

Aptitudini

Studentul:
Al. Are capacitatea de a identifica si evalua tendinte emergente (vehicule autonome,
conectivitate, Al in automotive).
A2. Are aptitudini de analiza critica a informatiilor si de filtrare a noutatilor relevante pentru
domeniu.
A3. Are a bilitatea de a integra noile tehnologii in proiecte de dezvoltare, cercetare sau




management tehnic.

A4. Dezvolta competente de comunicare a progresului tehnologic catre echipe sau
management.

A5. Foloseste instrumentele digitale pentru monitorizarea inovatiilor (brevete, publicatii,
conferinte, workshop-uri).

Al. Realizeaza teste functionale si de performanta ale unitétilor mecatronice.

A2. Analizeaza si interpreteaza datele obtinute in urma testelor.

A3. Diagnosticheaza problemele si propune solutii corective sau de optimizare

A4. Utilizeaza software-ului de testare si simulare a sistemelor mecatronice.

A5. Documenteaza si raporteaza precis rezultatele testelor.

Al. Creeaza si parametrizeaza modelele mecatronice complexe

A2. Efectueaza simularea functionarii sistemelor pentru diferite scenarii de operare.
A3. Face analiza rezultatelor simuldrii si identificarea comportamentului sistemului in
conditii normale si extreme.

A4 .Valideaza modelele prin compararea cu date experimentale

A5 .Propune modificari pentru optimizarea performantei sistemului.

A6.Efectueaza documentarea procesului de simulare si a concluziilor tehnice.

Responsabilitéti si autonomie

Studentul:
RA1. Monitorizeaza si raporteaza periodic tendintelor tehnologice si normative in cadrul
companiei/organizatiei.
RA2. Propune solutii sau directii de dezvoltare inspirate din tendinte globale.
RA3. Sustine procesele de inovare si modernizare a produselor sau serviciilor auto.
RAA4. Contribuie activ la formarea colegilor sau a subordonatilor cu privire la noile
tehnologii (rol de multiplicator).
RAS5. Are autonomie n identificarea surselor relevante si in actualizarea cunostintelor.
RAG6. Are capacitate de a lucra independent in cercetarea si analiza tendintelor, dar si de a
colabora cu echipe multidisciplinare.
RA?7. Are initiative in recomandarea de noi directii tehnologice si in initierea de proiecte
pilot
RAL. Planifica si desfasoara testele unitatilor mecatronice.
RA 2. Asigura conformitatea cu standardele tehnice si de siguranta.
RA 3. Identifica si raporteaza defectele sau neconformitatile.
RA 4. Colaboreaza cu echipe de proiectare si dezvoltare pentru optimizarea unitatilor testate
RA 5. Participa la procesul de certificare si omologare a sistemelor mecatronice.
RA 6. Are autonomie in alegerea metodelor si instrumentelor de testare.
RA 7. Are capacitatea de a gestiona independent activitati de testare si analiza.
RA 8. Are initiativa in propunerea de masuri de imbunatatire a unitatilor mecatronice.
RA 9. Colaboreaza interdisciplinar, dar cu responsabilitate proprie asupra corectitudinii si
fiabilitatii testelor.
RAL. Realizeaza dezvoltarea si rularea simularilor pentru unitati mecatronice sau subsisteme
auto.
RA2. Evalueaza performantele si fiabilitatea sistemelor simulate
RA3. Colaboreaza cu echipe de proiectare si testare pentru integrarea modelelor in procesul
de dezvoltare.
RA4. Asigura corectitudinea modelelor si a respectarii standardelor.
RAS. Participa la procese de optimizare si inovare pe baza rezultatelor simularilor.
RA 6.Are autonomie ridicata in crearea si rularea simularilor.
RA7. Are capacitatea de a lua decizii privind parametrii si scenariile de testare.
RAS. Prezinta initiative in propunerea de modificari si optimizari ale sistemelor mecatronice
simulate.
RA 9.Colaboreaza interdisciplinar cu echipe de inginerie mecanica, electrica si software, dar
cu responsabilitate proprie asupra modelelor simulate.

25. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul 1. Competente generale: Cunoasterea, intelegerea conceptelor, teoriilor si
general al metodelor de baza ale domeniului si ale ariei de specializare, utilizarea lor
disciplinei adecvata in comunicarea profesionala.

2. Competente cognitive dobandite: cunoasterea principiilor care stau la baza
conexiunilor multiple stabilite intre proiectare, cercetare, fabricatie si exploatare.
3. Competente profesionale: utilizarea principiilor de abordare sistemica globald a
problematicii specifice mentinerii §i restabilirii calitatii produselor, cu
aplicabilitate in domeniul ingineriei autovehiculelor.




7.2.0biectivele
specifice

practice.

vietii cotidiene.

1. Cunoastere si intelegere: cunoasterea si utilizarea adecvata a notiunilor
specifice disciplinei, formarea unei gandiri sistemice, formarea unei gandiri

2. Explicare si interpretare: explicarea si interpretarea continuturilor teoretice si
practice ale disciplinei, explicarea fenomenelor pentru intelegerea functionarii
instalatiilor si sistemelor din domeniul autovehiculelor rutiere.

3. Instrumental — aplicative: abilitatea de a analiza critic domeniul analizat,
simularea si interpretarea cu ajutorul computerului a situatiilor reale.

4. Atitudinale: manifestarea unei atitudini pozitive si responsabile fata de
domeniul stiintific, folosirea teoriilor si conceptelor invatate pentru imbunatatirea

26. Continuturi

8.1 Curs

Nr.
ore

Metode
de predare

Observatii
(resurse)

Analiza sistemica a corelatiei conceptie-
fabricare-exploatare, elemente din teoria
sistemelor, proprietatile si clasificarea
sistemelor

Fiabilitatea autovehiculelor. Starea de
nefunctionare, modele de defectiuni, tipuri
caracteristice de defectiuni la autovehicule

Indicatori si parametri de fiabilitate ai
elementelor reparabile, nereparabile si ai
sistemelor

Tipul activitatilor din ciclul de fabricatie si de
utilizare a autovehiculelor. Terotehnica
autovehiculelor, stiintd interdisciplinara

Procesul de uzare al pieselor si metode de
apreciere a uzurii, indicatorii procesului de
uzare

Tipuri de uzare, modelul matematic de calcul al
uzurii

Modelul matematic de calcul al uzurii, metode
de masurare a uzurii

Sistemul de intretinere al autovehiculelor
rutiere

Intretinerea predictiva

10

Intrefinerea corectiva

11

Influenta factorilor umani asupra activitatii de
intretinere

N ININ DN

12

Durabilitatea si resursa AR. Factorii care
influenteaza durabilitatea si resursa pieselor

13

Mentenanta si mentenabilitatea. Factorii care
determind calitatea 1intretinerii tehnice si a
reparatiilor.

14

Intretinerea si reparatiile tehnice curente ale
autovehiculelor rutiere.

Prelegere,
explicatie,
dezbatere,
completate cu
prezentarea
foto-video

Tabla,
calculator,
videoproiector,
acces internet,
tabla smart

TOTAL ORE

28




8.2 Aplicatii — Laborator Nr. Metode Observatii
ore de predare (resurse)
1 | Organizarea unitatilor de exploatare auto. 2
2 | Premisele de proiectare a unei autobaze. 2 o Tabla
3 | Determinarea indicatorilor tehnico-economici. 2 Explicatia Calculator
- = riculel Descrierea si Video-
4_| Repararea mdugtr‘la.a aautovehiculelor. 2 exemplificarea oroiector
5 Indlcatorn‘ .tehn1c1 s tc.ahnologlcl‘ pentru o unitate 5 Dezbaterea AcCes
de reparatii a autovehiclulor rutiere Studiul de caz internet
6 | Utilarea si modelarea unitatilor de reparatii auto 2 Exercitiul Texte, schite,
7 Planul general si sectorizarea unitatilor de reparatii 9 tabele, grafice
auto.
TOTAL ORE 14

Bibliografie minimala:
Bibliografie:

1. Tiberiu Nagy, Marin Alexandru Stanescu, Nicolae Turea, Dragos Dima, ,,Fiabilitatea si
terotehnica autovehiculelor”, Vol I, Universitatea Transilvania din Brasov, 1997.
2. Corneliu Mondiru, Alexandru Boroiu, ,,Fiabilitatea si terotehnica autovehiculelor”, Partea I

Fiabilitatea autovehiculelor, Pitesti, 1996.

3. Constantin Manea, Mihai Stratulat, ,,Fiabilitatea si diagnosticarea automobilelor”, Editura

Militara, Bucuresti 1982.

4. Radu Iulian Negrild, ,,Studiul influentei factorilor de exploatare asupra fiabilitatii
autovehiculelor in vederea optimizarii activitatii de mentenantd”, Editura Universitatii ,,Aurel

Vlaicu”, Arad 2005.

5. Radu lulian Negrila, ,,Fiabilitatea sistemului conducator-autovehicul-drum-mediu”, Editura

Universitatii ,,Aurel Vlaicu”, Arad 2006.

6. Radu Iulian Negrila, ,,Mentenanta autovehiculelor” — curs in format electronic, editia 2021

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii
epistemice, asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent

programului

Continutul stiintific al disciplinei raspunde exigentelor si competentelor necesare pentru ocupatiile
aflate la confluenta ingineriei autoveiculelor si ingineriei transporturilor si traficului.

Pentru o mai buna adaptare a continutului disciplinei la cerintele actuale de pe piata muncii, sunt
organizate Intalniri atat cu exponenti ai mediului de afaceri aradean, cét si cu alti reprezentanti ai

unor institutii publice sau private din domeniul autovehiculelor rutiere.

10. Evaluare

Tip de activitate 10.1 Criterii de evaluare

10.2 Metode de

10.3 Pondere din

evaluare nota finala
10.4 Curs Evaluare finald Examen scris si oral 75%
10.5 Laborator Referate lucrari de laborator. Intrebari 25%

Implicarea in activitati.

Discutii individuale

10.6 Standard minim de performanta

Cunoasterea elementelor fundamentale de teorie si solutionarea aplicatiilor practice simple ale

conceptelor teoretice asimilate.




Data completarii Titular de curs, _ Titular(i) lucrari practice §
11.12.2025 S.l.dr.ing. Radu Iulian NEGRILA  $.l.dr.ing. Radu [ulian NEGRILA

Data avizarii in departament Director Departament
S.Idr.ing. Komjaty Andrei

Data aprobarii in consiliul Semnatura Decan,

facultatii S.l.dr.ing. Mnerie Corina Anca



27. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1.Institutia de invatdmant superior

UNIVERSITATEA ">’AUREL VLAICU”> ARAD

1.2.Facultatea

DE INGINERIE

1.3.Departamentul AUTOMATICA, INGINERIE INDUSTRIALA,
TEXTILE ST TRANSPORTURI

1.4.Domeniul de studii INGINERIA AUTOVEHICULELOR

1.5.Ciclul de studii MASTER

1.6.Programul de studii/Calificarea SISTEME AVANSATE N INGINERIA

AUTOVEHICULELOR

28. Date despre disciplina

2.1.Denumirea disciplinei

Autovehicule hibride si electrice

2.2.Titularul activitatii de curs

S.1. dr. ing. Erdodi Geza Mihai

2.3.Titularul activitatii de seminar/laborator

S.1. dr. ing. Erdodi Geza Mihai

2.4.Anul de studiu

2.5.Semestrul

2.6.Tipul de evaluare

Examen

2.7.Regimul disciplinei

Disciplina optionala / DF

29. Timpul total estimat
3.1.Numar de ore pe saptamana 3 | din care 3.2 curs 2 | 3.3 laborator 1
3.4.Total ore din planul de 42 | din care 3.5 curs 28 | 3.6 seminar/laborator | 14
invatamant
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupa suport de curs, bibliografie si notite 15
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platforme electronice de specialitate si pe teren 15
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 15
Tutoriat 10
Examinari 3
Alte activitati
3.7.Total ore studiu individual 58
3.9.Total ore pe semestru 100
3.10.Numairul de credite 4

30. Precondtii (acolo unde este cazul)

4.1.de curriculum

Organe de masini, mecanica si mecanisme.

4.2.de competente

Desen tehnic si utilizare calculator

31. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1.de desfasurare a cursului Sala de curs, laptop, tabla inteligenta cu acces la
internet

5.2.de desfagurare a | Sala de laborator specializare AR, aparate, stand cu

seminarului/laboratorului motor




32.

Co

=

etente specifice acumulate

Competente
profesionale

C2. Se mentine la curent cu tendintele in materie de vehicule
C3. Evalueaza grupul motopropulsor

C4. Compara vehicule alternative

C5. Concepe strategii de operare hibride

C7. Testeaza unitati mecatronice

C8. Simuleazd modele mecatronice

CT1.Lucreaza in echipe

Competente
transversale

CT2. Respecta angajamente

33. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Studentul:

Cnl. Cunoaste cele mai noi tehnologii si inovatii din domeniul autovehiculelor
(electrificare, hibridizare, materiale usoare, sisteme avansate de siguranta).
Cnl. Cuoaste principiile de functionare ale grupului motopropulsor (motor
termic/electric, transmisie, sisteme auxiliare), precum si criteriile de
performanta (putere, cuplu, consum, emisii, fiabilitate)

Cn3. Cunoaste metode de masurare si testare a performantelor (standuri
dinamometrice, simulari, bancuri de proba).

Cn4. Intelege tehnologiile actuale: propulsie hibrida, electrica, sisteme de
recuperare a energiei.

Cnl.Cunoaste tipologii de vehicule alternative: electrice, hibride, cu pile de
combustie, cu biocombustibili, cu gaz natural comprimat (CNG/LNG) etc.
Cn2.intelege principiile de functionare si arhitecturile sistemelor de propulsie
alternative.

Cn3.Cunoaste criteriile de comparatie: performanta, cost total de operare,
autonomie, emisii, impact de mediu, infrastructurd necesara.

Cn4.Explica standardele, reglementarile si tendintele globale privind
sustenabilitatea si mobilitatea verde.

Cn5.Cunoaste instrumente si metode pentru analiza comparativa (analiza
ciclului de viata, cost-beneficiu, modelari energetice).

Cnl. Cunoaste principiile de functionare ale sistemelor hibride (paralel, serie,
serie-paralel, plug-in hybrid).

Cn2. Isi insuseste algoritmi si strategii de gestionare a fluxului de energie intre
motorul termic si cel electric..

Cn 3. Stapaneste tehnici de optimizare a consumului de combustibil si
reducerea emisiilor.

Cn4. Cunoaste instrumente de modelare si simulare a sistemelor hibride.

Cn 5. intelege criteriile de performantd si siguranta aplicabile vehiculelor
hibride.

Cn6.Cunoaste reglementarile si standardele privind emisii si eficientd
energetica

Cn2. Cunoaste metode si standarde de testare a componentelor mecatronice
(ISO, SAE, norme de siguranta si fiabilitate).

Cnl1.Intelege principiile de functionare ale sistemelor mecatronice integrate
(actuatori, senzori, controlere).

Cnl. Cunoaste principiile si etapele lucrului in echipa.

Cn2. Cunoaste modalitati de comunicare si colaborare eficienta.

Cnl. Cunoaste principiile eticii si deontologiei profesionale.

Cn2. Este familiarizat cu procedurile si standardele aplicabile

Aptitudini

Studentul:

Al. Are capacitatea de a identifica si evalua tendinte emergente (vehicule
autonome, conectivitate, Al in automotive).

A3. Are abilitatea de a integra noile tehnologii n proiecte de dezvoltare,




cercetare sau management tehnic.

A4. Dezvoltd competente de comunicare a progresului tehnologic catre echipe
sau management.

A5. Foloseste instrumentele digitale pentru monitorizarea inovatiilor (brevete,
publicatii, conferinte, workshop-uri).

Al. Realizeaza teste si masuratori pe componentele grupului motopropulsor.
A3. Diagnosticheaza problemele de performanta si propune solutii tehnice.
Al.Colecteaza si interpreteaza datele tehnice despre diferite tipuri de vehicule.
A2.Utilizeaza software-ului de simulare si analizd comparativa.

A3.Evalueaza performanta economica si ecologica a vehiculelor alternative.
A4. FElaborareaza rapoarte si prezentari comparative clare si obiective.

Ab. Efectueazd analiza critica a avantajelor si limitarilor fiecarui tip de vehicul.
A6.Are capacitatea de a recomanda solutii optime pentru diferite scenarii de
utilizare

Al. Elaboreaza strategii de operare si control ale grupului motopropulsor
hibrid.

A2.Analizeaza datele experimentale si simuleazd performanta strategiei
propuse.

A3. Optimizeaza functionarea in diferite regimuri de condus (urban,
extraurban, sportiv, ecologic).

A4 .Integreaza tehnologiile hibride in vehicule noi sau in programe de retrofit
A5. Comunica eficient solutiilor tehnice catre echipe de proiect, ingineri
software si management.

A2. Analizeaza si interpreteaza datele obtinute in urma testelor.

A3. Diagnosticheaza problemele si propune solutii corective sau de optimizare
A3. Face analiza rezultatelor simularii si identificarea comportamentului
sistemului in conditii normale si extreme.

Al. Aplica corect reglementarile, procedurile si instructiunile specifice
activitatii.

A2. Propune solutii pentru imbunatitirea respectarii regulilor si procedurilor
Al. Participa activ la activitatile de echipa, contribuind la atingerea
obiectivelor comune.

A2. Demonstreaza capacitatea de a negocia si de a rezolva conflicte in mod
constructiv.

Responsabilitati si autonomie

Studentul:

RA2. Propune solutii sau directii de dezvoltare inspirate din tendinte globale.
RA3. Sustine procesele de inovare si modernizare a produselor sau serviciilor
auto.

RAL. Planifica si desfisoara testele de evaluare a grupului motopropulsor.
RA2. Elaboreaza rapoarte tehnice si prezinta rezultatele catre echipa de proiect
sau conducere.

RA3. Asigura conformitatea cu standardele si reglementérile aplicabile.
RAA4. Contribuiela dezvoltarea si validarea noilor solutii de propulsie.

RAS5. Sprijind procesele de certificare si omologare a vehiculelor.

RAS. Are initiativa in interpretarea rezultatelor si propunerea de imbunatatiri
tehnologice.

RA9.Asigurd colaborarea multidisciplinara (inginerie mecanica, electrica,
software, mediu).

RA1.Realizeazd studii comparative intre diferite tehnologii si solutii de
propulsie.

RA2 Raporteaza catre echipele de cercetare, dezvoltare sau management
privind concluziile analizei comparative.

RA3.Propune strategii de adoptare a vehiculelor alternative in functie de
contextul economic si tehnic.

RAA4. Contribuie la proiectarea de politici sau planuri de tranzitie catre
mobilitate sustenabila.

RAS. Are autonomie 1n alegerea criteriilor si metodelor de comparatie

RAG. Are capacitatea de a gestiona independent proiecte de analiza
comparativa, sub supervizare generala.

RAT7. Are initiativa in recomandarea de directii tehnologice sau investitii pe




baza rezultatelor analizei.

RAS8.Colaboreaza interdisciplinar cu experti in mediu, energie, logistica si
economie.

RA1. Dezvolta si implementeaza strategiile de operare pentru vehicule hibride.
RA 2. Evalueaza performanta strategiei prin teste experimentale si simulari.
RA3. Propune solutii pentru imbunatatirea eficientei energetice si a

RA 4. Asigura conformitatea cu reglementarile de emisii si siguranta.

RAS. Sprijina echipele multidisciplinare in integrarea sistemului hibrid in
vehicul.

RA 6. Are autonomie in conceperea, simularea si optimizarea strategiilor de
operare hibride.

RA 7. Are capacitate de a initia proiecte de optimizare energetica si de a
propune solutii inovatoare.

RAS8. Colaboreaza interdisciplinar, dar cu responsabilitate proprie pentru
deciziile tehnice asupra strategiei hibride.

RA 9.Are initiativa In testarea si validarea strategiilor in conditii reale sau
simulate.

RA 3. ldentifica si raporteaza defectele sau neconformititile.

RA 6. Are autonomie in alegerea metodelor si instrumentelor de testare.
RAL1. Realizeaza dezvoltarea si rularea simularilor pentru unitati mecatronice
sau subsisteme auto.

RAZ2. Evalueaza performantele si fiabilitatea sistemelor simulate

RA 9.Colaboreaza interdisciplinar cu echipe de inginerie mecanica, electrica si
software, dar cu responsabilitate proprie asupra modelelor simulate.

RA1. Isi asuma sarcinile proprii si respecta termenele stabilite in echipa.
RA2. Contribuie la un climat pozitiv si productiv in echipa

RAL. Respectd principiile eticii profesionale in toate activitatile desfasurate.
RA2. Contribuie la promovarea unei culturi organizationale bazate pe
conformitate si integritate

34. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

8.1.0Obiectivul general al disciplinei | Aplicarea cunostintelor de specialitate In ceea ce priveste
constructia autovehiculelor electrice si hibride

8.2.0biectivele specifice Insusirea de catre studenti a conceptelor de constructie a
autovehiculelor electrice si hibride, familiarizarea studentilor
cu rolul functional si constructia sistemelor componente ale
autovehiculelor electrice si hibride.

35. Continuturi
9.1 Curs Metode de predare Observatii
1.Generalitati

1.1.Structura autovehiculul rutier;

1.2. Grupul moto — propulsor al autovehiculului; Expunere cu
1.3 Organizarea autoturismelor; exemplificari. 4 ore
1.4 Vehicule hibride, Discutii.

1.5 Determinarea momentelor de inertie,
1.6 Metoda lansarii

2. Propulsia VEH cu masini asincrone
2.1. Problema fluxului din stator;

2.2 Problema cuplului electromagnetic; Expunere cu
2.3 Dependenta de turatie a tensiunii din stator exemplificari. 4 ore
2.4 Dependenta de turatie a pulsatiei statorului Discutii.

2.5 Variatia cuplului cu turatia
2.6 Comportarea sistemului in regim dinamic,




2.7 Controlul turatiei in sarcina la flux din stator
constant

2.8 Comportarea sistemului Tn regim dinamic

2.9 Reglarea masinii asincrone la flux controlat in
rotor

2.10 Variatia cuplului cu turatia

3. Propulsia VEH cu masini sincrone

3.1. Masina sincrond cu excitatie In curent continu
c.c.: Problema saltului de frecventa, Structura 1 de
conducere cu regulatoare, Structura 2 de conducere
cu regulatoare,

3.2 Masini sincrone cu magneti permanenti (MSMP):

Structura de conducere fara regulatoare, Structura de
conducere cu regulatoare, Masina sincrond cu
magneti permanenti, Masina sincrond cu excitatie in
curent continuu,

3.3 Concluzii.

Expunere cu

exemplificari.

Discutii.

4 ore

4. Sisteme fotoelectrice pentru incarcarea bateriilor
de acumulatoare

4.1. Caracteristicile radiatiei solare: Date fizico-
geometrice, Distributia spectrala a radiatiei solare
extraterestre si constanta solara.

4.2 Efectul fotoelectric. Efectul Compton. Ecuatii:
Efectul fotoelectric la semiconductoare

4.3 Conducerea sistemului fotoelectric de incarcare a
acumulatoarelor electrice,

4.4 Aplicatii: Comparatie intre un sistem fix si unul
mobil de baterii solare, Determinarea caracteristicii
externe la o baterie fotoelectrica.

Expunere cu

exemplificari.

Discutii.

4 ore

5. Acumulatoare electrice si pile de combustie
5.1 Notiuni de baza: Elemente constructive si
functionale de baza,

5.2 Cupluri electrochimice,

5.3 Acumulatoare acide: Criterii de clasificare si
particularitati, Reactia de baza. Transformari
energetice, Parametri specifici,

5.4 Acumulatoare alcaline: Acumulatorul Ni-Cd,
Acumulatorul Ni-Fe, Acumulatorul Ag-Zn,
Acumulatorul Ag-Cd, Acumulatorul Litiu-1ON.
5.5 Comparatie intre diferitele acumulatoare,

5.6 Estimarea gradului de incarcare —SOC- pentru o
baterie de acumulatoare,

5.7 Pile de combustie

Expunere cu

exemplificari.

Discutii.

4 ore

6. Automobile Hibride

6.1 Introducere — Parametri de intrare
6.2 Vehicule electrice hibride

6.3 Bateriile de acumulatoare electrice
6.4 Sistemul fotoelectric

6.5 Motorul de curent continuu

6.6 Motorul asincron

Expunere cu

exemplificari.

Discutii.

4 ore




36.

6.7 Motorul sincron
7. Recapitulare Expunere cu
exemplificari. 4 ore
Discutii.
Total 28 ore
Bibliografie

1. Erdodi Geza-Mihai, Muncut Elena-Stela, Babescu Marius, Autovehicule electrice si hibride,
Editura Politehnica Timisoara, 2019, ISBN 978-606-35-0330-6, nr. pagini 241.

2. Erdodi Geza-Mihai, Autovehicule electrice si hibride, Lucrari de laborator, format electronic
platforma UAV,

R. Hodkinson, J. Fenton; Lightweight Electric/Hybrid Vehicle Design, Butterworth-Heineman,
2001;

3. V. Racicovschi, D. Dencic, M. Chefneux; Automobile electrice si hibride, Ed. Electra 2007,

4. D. Kisck; Sisteme de propulsie pentru autovehicule rutiere vol.l, Ed. Electra, 2007;

5. D. Kisck; Sisteme de propulsie pentru autovehicule rutiere vol.ll, Ed. Electra, 2008;

8.2 Laborator Metode de predare Observatii

Laboratorul 1 Sistemul de directie si sistemul de 1ore

propulsie Consideratii

Laboratorul 2 Utilizarea energiei electice pentru teoretice, 1ore

propulsia autovehiculului experimentari,

Laboratorul 3 Transmiterea energiei mecanice interpretarea 1 ore

Laboratorul 4 Viteza si consumul de energiei rezultatelor 1 ore

Laboratorul 5 Masurarea modificarilor energiei Consideratii 2 ore

electrice teoretice,

Laboratorul 6 Functionarea pilei electrice experimentari, 1 ore

Laboratorul 7 Functionarea bateriilor de electricitate interpretarea 1ore
rezultatelor

Laboratorul 8 Compararea surselor de electricitatea Consideratii 1ore

Laboratorul 9 Utilizarea modelelor pentru descrierea teoretice, 1ore

miscarii masinii experimentari,

Laboratorul 10 Simularea miscarii masinii interpretarea 1 ore

Laboratorul 11 Puterea H-Cell rezultatelor 1 ore

Laboratorul 12 Efectele dispunerii cartuselor 1ore

Hydrostik

Recuperare 2 ore

Bibliografie

1. Erdodi Geza-Mihai, Autovehicule electrice si hibride, Lucrari de laborator, format electronic

platforma SUMS.

2. R. Hodkinson, J. Fenton; Lightweight Electric/Hybrid Vehicle Design, Butterworth-Heineman,
2001;

3. V. Racicovschi, D. Dencic, M. Chefneux; Automobile electrice si hibride, Ed. Electra 2007,

4. D. Kisck; Sisteme de propulsie pentru autovehicule rutiere vol.l, Ed. Electra, 2007;

5. D. Kisck; Sisteme de propulsie pentru autovehicule rutiere vol.1l, Ed. Electra, 2008;

6. ABAITANCEI, Horia. Sisteme alternative de propulsie : indrumar de laborator. Horia
Abaitancei. Bragov : Universitatea "Transilvania" din Brasov, 2002. 89 p

Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunitatii
epistemice, asociatilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent
programului

| Competentele dobandite in cadrul acestei discipline permit absolventilor si lucreze in domeniul ingineriei




autovehiculelor: conceptie, proiectare, calibrare, incercare, omologare motoare electrice si autovehicule.
Fiind o disciplind de specialitate, scopul sau este pregatirea studentilor, mai ales, pentru centre de inginerie
(proiectare, cercetare, dezvoltare)

. Evaluare
Tip de activitate Criterii de evaluare Metode de | Pondere din nota finala
evaluare
Examen
scris
11.1 Curs Verificarea cunostintelor de teorie | Participarea 80%
activa la
cursuri.
Participarea activa la lucrarile de Lucrari
11.2 Laborator laborator. | serise 20%
Relizarea referatelor de laborator si | curente:
lucrarii tematice teme,
11.3 Standard minim de performantd: Nota 5 la examen si la evaluarea cunostintelor acumulate la
laborator.
Cunostinte pentru nota 5: - cunostinte generale privind constructia autovehiculelor electrice si hibride -
cunostinte generale privind componentele sistemelor de propulsie ale autovehiculelor electrice si hibride.
Cunostinte pentru nota 10: - cunostiite teoretice referitoare la tematica lucrarilor; - cunostinte temeinice privind
constructia autovehiculelor electrice si hibride si a componentelor sistemelor de propulsie pentru acestea.

sl. dr. ing. Erdodi Geza-Mihai

Data completarii Titular de curs, Titular(i) lucrari practice
10.12.2025 s.l. dr. ing. Erdodi Geza-Mihai s.l. dr. ing. Erdodi Geza-Mihai
Data avizdrii In departament Director Departament

S.Idr.ing. Komjaty Andrei

Data aprobarii in consiliul Semnatura Decan,
facultatii S.L.dr.ing. Mnerie Corina Anca



FISA DISCIPLINEI

38. Date despre program

1.1.Institutia de invatdmant superior

UNIVERSITATEA "’AUREL VLAICU”> ARAD

1.2.Facultatea

DE INGINERIE

1.3.Departamentul

AUTOMATICA, INGINERIE INDUSTRIALA, TEXTILE

SI TRANSPORTURI
1.4.Domeniul de studii INGINERIA AUTOVEHICULELOR
1.5.Ciclul de studii MASTER
1.6.Programul de studii/Calificarea SISTEME AVANSATE N INGINERIA

AUTOVEHICULELOR

39. Date despre disciplina

2.1.Denumirea disciplinei

SISTEME AVANSATE DE TRACTIUNE
ELECTRICA

2.2.Titularul activitatii de curs

CONF.UNIV.DR.ING.MULLER VALENTIN

2.3.Titularul activitatii de seminar/laborator CONF.UNIV.DR.ING.MULLER VALENTIN

2.4.Anul de studiu

2.5.Semestrul

2.6.Tipul de evaluare

EXAMEN

2.7.Regimul disciplinei

Disciplina optionald/DF

40. Timpul total estimat

3.1.Numar de ore pe saptamana 3 | din care 3.2 curs 2 | 3.3 laborator 1
3.4.Total ore din planul de 42 | din care 3.5 curs 28 | 3.6 seminar/laborator | 14
invatamant
Distributia fondului de timp ore
Studiul dup@ manual,suport de curs, bibliografie fi notite 15
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platforme electronice de specialitate si pe teren | 15
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 13
Tutoriat 5
Examinari 5)
Alte activitati 5
3.7.Total ore studiu individual 58
3.9.Total ore pe semestru 100
3.10.Numairul de credite 4
41. Preconditii (acolo unde este cazul)
4.1.de curriculum Masini si actionari electrice
4.2.de competente Cunoasterea si utilizarea adecvatd a notiunilor specifice disciplinei;

Cunoasterea si aprofundarea unor notiuni privind conducerea sistemelor
de actionare electrica

42. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1.de desfasurare a cursului

Aula sau sald de curs dotata cu sisteme IT
(videoproiector, etc.).

5.2.de desfasurare a proiectului

Laboratoare de specialitate din cadrul institutiei sau
din cadrul firmelor partenere




43. Competente specifice acumulate

Competente
profesionale

C2. Se mentine la curent cu tendintele in materie de vehicule
C3. Evalueaza grupul motopropulsor

C4. Compara vehicule alternative

C5. Concepe strategii de operare hibride

Competente
transversale

CT1.Lucreaza in echipe
CT2. Respecta angajamente

7. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Studentul:

Cnl. Cunoaste cele mai noi tehnologii si inovatii din domeniul autovehiculelor
(electrificare, hibridizare, materiale usoare, sisteme avansate de sigurantd).

Cnl. Cunoaste principiile de functionare ale grupului motopropulsor (motor
termic/electric, transmisie, sisteme auxiliare), precum si criteriile de performanta
(putere, cuplu, consum, emisii, fiabilitate)

Cn3. Cunoaste metode de masurare si testare a performantelor (standuri
dinamometrice, simuldri, bancuri de proba).

Cn4. Intelege tehnologiile actuale: propulsie hibrida, electrica, sisteme de recuperare a
energiei.

Cn5. Cunoaste software-urile specializate pentru modelare si analiza.

Cnl.Cunoaste tipologii de vehicule alternative: electrice, hibride, cu pile de combustie,
cu biocombustibili, cu gaz natural comprimat (CNG/LNG) etc.

Cn2.Intelege principiile de functionare si arhitecturile sistemelor de propulsie
alternative.

Cn3.Cunoaste criteriile de comparatie: performantd, cost total de operare, autonomie,
emisii, impact de mediu, infrastructurd necesara.

Cn4.Explica standardele, reglementarile si tendintele globale privind sustenabilitatea si
mobilitatea verde.

Cn5.Cunoaste instrumente si metode pentru analiza comparativa (analiza ciclului de
viatd, cost-beneficiu, modeldri energetice).

Cnl. Cunoaste principiile de functionare ale sistemelor hibride (paralel, serie, serie-
paralel, plug-in hybrid).

Cn2. {si insuseste algoritmi si strategii de gestionare a fluxului de energie intre
motorul termic si cel electric..

Cn4. Cunoaste instrumente de modelare si simulare a sistemelor hibride.

Cn 5. Intelege criteriile de performanta si siguranta aplicabile vehiculelor hibride.
Cn6.Cunoagste reglementarile si standardele privind emisii si eficientd energetica
Cn1l. Cunoaste principiile si etapele lucrului in echipa.

Cn2. Cunoaste modalitati de comunicare si colaborare eficienta.

Cnl. Cunoaste principiile eticii si deontologiei profesionale.

Cn2. Este familiarizat cu procedurile si standardele aplicabile..

Aptitudini

Studentul:




Al. Are capacitatea de a identifica si evalua tendinte emergente (vehicule autonome,
conectivitate, Al ih automotive).

Al. Realizeaza teste si masuratori pe componentele grupului motopropulsor.

A2. Analizeaza datele experimentale si interpreteaza rezultatele

Al.Colecteaza si interpreteaza datele tehnice despre diferite tipuri de vehicule.
A2.Utilizeaza software-ului de simulare si analizd comparativa.

A3.Evalueaza performanta economica si ecologica a vehiculelor alternative.

AA4. Elaborareaza rapoarte si prezentari comparative clare si obiective.

AS. Efectueaza analiza critica a avantajelor si limitarilor fiecdrui tip de vehicul.
A6.Are capacitatea de a recomanda solutii optime pentru diferite scenarii de utilizare
Al. Elaboreaza strategii de operare si control ale grupului motopropulsor hibrid.
A3. Optimizeaza functionarea in diferite regimuri de condus (urban, extraurban,
sportiv, ecologic).

A4.Integreaza tehnologiile hibride in vehicule noi sau in programe de retrofit

Al. Aplica corect reglementarile, procedurile si instructiunile specifice activitatii.
A2. Propune solutii pentru Tmbunatatirea respectarii regulilor si procedurilor

Al. Participa activ la activitatile de echipa, contribuind la atingerea obiectivelor
comune.

A2. Demonstreaza capacitatea de a negocia si de a rezolva conflicte in mod
constructiv.

Responsabilitati
si autonomie

Studentul:

RAZ2. Propune solutii sau directii de dezvoltare inspirate din tendinte globale.
RAL. Planifica si desfasoara testele de evaluare a grupului motopropulsor.

RA2. Elaboreaza rapoarte tehnice si prezinta rezultatele catre echipa de proiect sau
conducere.

RA3. Asigura conformitatea cu standardele si reglementarile aplicabile.

RA4. Contribuiela dezvoltarea si validarea noilor solutii de propulsie.
RA9.Asigura colaborarea multidisciplinara (inginerie mecanicd, electrica, software,
mediu).

RA1.Realizeaza studii comparative intre diferite tehnologii si solutii de propulsie.
RA2.Raporteaza catre echipele de cercetare, dezvoltare sau management privind
concluziile analizei comparative.

RA3.Propune strategii de adoptare a vehiculelor alternative in functie de contextul
economic si tehnic.

RAA4. Contribuie la proiectarea de politici sau planuri de tranzitie catre mobilitate
sustenabila.

RAL. Dezvolta si implementeaza strategiile de operare pentru vehicule hibride.
RA 2. Evalueaza performanta strategiei prin teste experimentale si simulari.

RA3. Propune solutii pentru imbunatatirea eficientei energetice si a durabilitatii
sistemului.

RAS. Sprijina echipele multidisciplinare in integrarea sistemului hibrid Tn vehicul.
RA 7. Are capacitate de a initia proiecte de optimizare energetica si de a propune
solutii inovatoare.

RA1. {si asuma sarcinile proprii si respecti termenele stabilite in echipa.

RAZ2. Contribuie la un climat pozitiv si productiv in echipa

RAI1. Respecta principiile eticii profesionale in toate activitétile desfasurate.

RA2. Contribuie la promovarea unei culturi organizationale bazate pe conformitate si
integritate

8. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

8.1.0biectivul general al disciplinei | Principalul obiectiv al disciplinei este reglarea vitezei

sistemelor de actionare electrica

8.2.0biectivele specifice Reglarea automata a sistemelor de actionare electrica

precum $i optimizarea acestora




9. Continuturi

9.1 Curs Metode de predare Observatii
1.Notiuni de baza. Inductivitatile masinilor electrice. Definitii Expunerea orald, 2 ore
si relatiile de calcul ale inductivitatilor masinilor electrice | completata cu prezentarea
Fazorii spatiali. Aplicatii in sistemele de reglare ale masinilor. de imagini
(videoproiector, etc.)
2. Modelul masinii asincrone in conceptul utilizarii in Expunerea orala, 4 ore
sistemele de reglare. Modelul trifazat al masinii completata cu prezentarea
asincrone.Modele bifazate cu faze ortogonale.Modelul fazorial | de imagini
in sisteme de coordonate proprii. Expresii ale cuplului (videoproiector, etc.)

electromagnetic dezvoltat de motorul asincron.Decuplarea
efectelor. Posibilitati de reglare

3. Sisteme de reglare automata vectoriale ale actionarilor Expunerea orala, 8 ore
electrice cu masini asincrone. Comanda cu orientarea dupa completata cu prezentarea

fluxul rotoric. Comanda cu orientarea dupa fluxul statoric. de imagini

Comanda cu orientarea dupa fluxul demagnetizare (rezultant). (videoproiector, etc.)

4. Principiul controlului direct al cuplului (DTC). Expunerea orala, 4ore

Introducere.Reglarea directa a cuplului motorului asincron | completata cu prezentarea
alimentat de la un invertor sursa de tensiune. Reglarea directa a | de imagini
cuplului motorului asincron alimentat de la un invertor sursa | (videoproiector, etc.)

de curent.

5. Modelul masinii sincrone in conceptul utilizarii in Expunerea orala, 2 ore
sistemele de reglare. Ecuatiile tensiunii masinii completata cu prezentarea
sincrone.Ecuatiile generale ale masinii sincrone cu marimi de imagini

rotorice naturale.Ecuatiile generale ale masinii sincrone cu (videoproiector, etc.)

marimi rotorice raportate la stator.

6. Sisteme de reglare automata vectoriale ale actionarilor Expunerea orala, 8 ore
electrice cu masini sincrone. Principiul orientarii dupa camp | completata cu prezentarea

la masina sincrona.Comanda cu orientare dupa camp pentru de imagini

masina sincrona cu magneti permanenti.Sisteme de reglare (videoproiector, etc.)

vectoriala pentru invertoare de tensiune cu curenti prescrisi.
Sisteme de reglare vectoriala pentru invertoare de tensiune.
Comanda cu orientare dupa camp pentru masina sincrona cu
excitatie electrica.

Bibliografie

[1]. Miller, V. Suport de curs in format electronic, 2025

[2]. Ivanov, S., Reglarea vectoriala a sistemelor de actionare electrica. Curs. Editura Universitatii din Craiova, 2000
[3]. Kelemen, A; Imecs, Maria., Sisteme de reglare cu orientare dupa camp ale masinilor de curent alternativ, Editura
Academiei, Bucuresti, 1989.

[4]. Vas, P., Vector control of AC Machines, Clarendon Press, Oxford, 1990.

[5]. Vas, P., Sensorless Vector and Direct Torque Control, Clarendon Press, Oxford, 1998

[6]. Yamamura, S., Spiral vector Theory of AC Circuits and Machines, Clarendon Press, Oxford, 1992

9.2 Laborator

Simularea sistemului de actionare cu motor asincron IT

folosind tehnica— DTC

Structura schemelor de comanda ale masinilor de curent IT 2 ore
alternativ

Controlul direct al cuplului IT 4 ore
Schema actionarii cu motor asincron, utilizind controlul direct IT 2 ore
al cuplului si fluxul

Rezultatele simularii IT 2 ore
Recuperare IT 4 ore
Bibliografie

[1]. Mdiller, V. Suport de laborator in format electronic, 2024

[2]. Ivanov, S., Reglarea vectoriala a sistemelor de actionare electrica. Curs. Editura Universitatii din Craiova, 2000
[3]. Kelemen, A; Imecs, Maria., Sisteme de reglare cu orientare dupa camp ale masinilor de curent alternativ, Editura
Academiei, Bucuresti, 1989.

[4]. Vas, P., Vector control of AC Machines, Clarendon Press, Oxford, 1990.




[5]. Vas, P., Sensorless Vector and Direct Torque Control, Clarendon Press, Oxford, 1998
[6]. Yamamura, S., Spiral vector Theory of AC Circuits and Machines, Clarendon Press, Oxford, 1992

10. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitaitii
epistemice, asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul
aferent programului

Continutul cursului si al laboratorului a fost elaborat si adaptat conform solicitarilor
departamentului care gestioneazd programul de studiu, solicitari care raspund asteptarilor
eprezentantilor comunitatii epistemice si angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent
programului de studii

11. Evaluare

Tip de activitate

11.1 Criterii de evaluare

11.2 Metode de evaluare

11.3 Pondere din nota finala

Examinare finala

Examen scris.

75%

Evaluare la curs prin Se constata pe parcursul 10%
11.4 Curs - . .

intrebari legate de semestrului in cadrul

continutul cursului activitatilor interactive si

curent al prezentei la activitati.

Capacitatea studentilor | Metoda orala 15%

11.5 Laborator

de a-si forma si dezvolta
deprinderi practice.

(la sfarsitul semestrului)

11.6 Standard minim de performanta

e Pentru promovarea examenului studentul trebuie sa obtind minim nota 5.

- Metode de reglarea a turatiei motorului electric de tractiune

Titular de curs, Titular(i) lucrari practice
Conf. uni. dr. ing. Muller Valentin ~ Conf. uni. dr. ing. Muller
Dan Valentin Dan

Data completarii
08.12.2025

Director Departament
S.Idr.ing. Komjaty Andrei

Data avizdrii In departament

Semnatura Decan,
S.l.dr.ing. Mnerie Corina Anca

Data aprobarii in consiliul
facultatii




1. Date despre program

CmLC2F15
FISA DISCIPLINEI

1.1.Institutia de invatdmant superior

UNIVERSITATEA "’AUREL VLAICU”” ARAD

1.2.Facultatea

DE INGINERIE

1.3.Departamentul

AUTOMATICA, INGINERIE INDUSTRIALA, TEXTILE SI
TRANSPORTURI

1.4.Domeniul de studii

INGINERIA AUTOVEHICULELOR

1.5.Ciclul de studii

MASTER

1.6.Programul de studii/Calificarea

SISTEME AVANSATE N INGINERIA
AUTOVEHICULELOR

2. Date despre disciplina

2.1.Denumirea disciplinei

Comunicare manageriala

2.2.Titularul activitatii de curs

Prof.univ.dr.habil. Ovidiu TODERICI

2.3.Titularul activitatii de seminar/laborator Prof.univ.dr.habil. Ovidiu TODERICI

2.4.Anul de studiu

2.5.Semestrul

2.6.Tipul de evaluare

Colocviu

2.7.Regimul disciplinei

Disciplina facultativa /DC

3. Timpul total estimat

3.1.Numar de ore pe saptamana 2 | dincare 3.2 curs 1 | 3.3 seminar/laborator | 1
3.4.Total ore din planul de 28 | din care 3.5 curs 14 | 3.6 seminar/laborator | 14
invatamant

Distributia fondului de timp ore
Studiul dupa manual,suport de curs, bibliografie si notite 6
Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platforme electronice de specialitate si pe teren 5
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 4
Tutoriat 4
Examinari 3
Alte activitati -
3.7.Total ore studiu individual 22
3.9.Total ore pe semestru 50
3.10.Numairul de credite 2

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1.de curriculum

4.2.de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1.de desfasurare a cursului

Aula sau sala de curs dotatd cu sisteme IT (videoproiector,
etc.).

5.2.de desfasurare
seminarului/laboratorului

a | Sala de seminar dotata cu sisteme IT.




Competente specifice acumulate

Competente
profesionale | o

CT1 Lucreaza in echipe.

Competente
transversale

7. Rezultatele invatarii

Cunostinte Studentul:

Cnl. Cunoaste principiile si etapele lucrului in echipa.
Cn2. Cunoaste modalititi de comunicare si colaborare eficienta.

Aptitudini Studentul:

Al. Participa activ la activitatile de echipa, contribuind la atingerea obiectivelor comune.
A2. Demonstreaza capacitatea de a negocia si de a rezolva conflicte in mod constructiv.

Responsabilitati si Studentul:
autonomie

RA1. Isi asuma sarcinile proprii si respecta termenele stabilite in echipa.
RA2. Contribuie la un climat pozitiv si productiv in echipa

8. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1.0biectivul general al disciplinei

Principalul obiectiv al disciplinei este de a dezvolta competentele de
comunicare necesare managerilor pentru a conduce eficient organizatiile,
prin intelegerea proceselor de comunicare interna si externd, utilizarea
adecvatd a canalelor si tehnicilor de comunicare, gestionarea relatiilor
interpersonale si organizationale, precum si cultivarea unui stil de
comunicare bazat pe claritate, empatie, etica si eficientd manageriala.

7.2.0biectivele specifice

1. Cunoastere si intelegere:
e cunoasterea si utilizarea adecvata a notiunilor specifice disciplinei;
o formare a unei gandiri sistemice.

2. Explicare si interpretare:

e explicarea si interpretarea a continuturilor teoretice ale disciplinei,
enumerarea si explicarea caracteristicilor constructiv-functionale
ale sistemelor de transport;

e explicarea si interpretarea a continuturilor practice ale disciplinei,
explicarea principiilor de functionare a principalelor elemente
componente ale sistemelor de transport.

3. Instrumental — aplicative:

e corelarea cunostintelor teoretice cu abilitatea de a le aplica in
practica;

e abilitatea de a analiza critic domeniul stiintific al disciplinei.

4. Atitudinale:
¢ manifestarea unei atitudini pozitive si responsabile fata de
domeniul stiintific;
e angajarea in relatii de parteneriat cu alte persoane-institutii cu
responsabilitati similare;




¢ folosirea teoriilor si conceptelor invitate pentru imbunatatirea vietii
cotidiene;
e participarea la propria dezvoltare profesionala.

9. Continuturi

9.1 Curs Metode de predare Observatii
1. Introducerea in comunicarea manageriala
(Definirea conceptului de comunicare manageriala; Rolul | Expunerea orald, completata cu
comunicdrii in activitatea de conducere; Functiile prezentarea de imagini 2 ore
comunicarii in management; Comunicarea ca instrument (videoproiector, etc.)
al leadership-ului)
2. Procesul comunicirii manageriale (Etapele
procesului de comunicare; Elementele procesului | Expunerea orald, completata cu
comunicational, Tipuri si modele de comunicare prezentarea de imagini 2 ore
manageriald; Bariere si distorsiuni in comunicarea (videoproiector, etc.)
organizationald; Feedback-ul managerial).
3. Forme si tipuri de comunicare in organizatii
(Comunicarea interna si externd; Comunicarea formala si < <
) N L . . . .| Expunerea orald, completata cu
informald; Comunicarea verticala, orizontald si . -
. N . < . prezentarea de imagini 2 ore
diagonald; Comunicarea verbald, nonverbald si - .
o . N N (videoproiector, etc.)
paraverbald; Comunicarea scrisa §i comunicarea
electronica).
4. Stiluri si strategii de comunicare manageriala
(Stiluri de comunicare ale managerilor; Asertivitatea Tn Expunerea orald, completatd cu
comunicarea manageriald; Comunicarea persuasiva si prezentarea de imagini 2 ore
influentarea organizationald; Adaptarea stilului de (videoproiector, etc.)
comunicare la context si interlocutor).
5. Comunicarea in echipe si organizatii (Comunicarea
in cadrul echipelor de lucru; Dinamica grupurilor si rolul | Expunerea orald, completatd cu
comunicarii; Comunicarea in conducerea echipelor si prezentarea de imagini 2 ore
motivarea personalului; Comunicarea in situatii de (videoproiector, etc.)
conflict si negociere).
6. Tehnologii si instrumente moderne de comunicare | Expunerea orald, completatd cu
manageriald (Comunicarea digitala si mediile online; prezentarea de imagini 5
. . . .. i i ore
Platforme colaborative si managementul informatiei; (videoproiector, etc.)
Etica si securitatea comunicarii digitale).
7. Tendinte contemporane 1in comunicarea
manageriala (Leadership comunicational; Inteligenta Expunerea orala, co_mple_ta_ta cu
B . . . prezentarea de imagini 2 ore
emotionald si empatia in comunicare; Comunicare - .
. . o (videoproiector, etc.)
sustenabila si responsabilitate sociald).

Bibliografie:

1. Chelcea, S. (2020). Comunicare interpersonald. Curs universitar. Bucuresti: Editura Polirom.
2. Dulea, G., & Dulea, M. (2018). Comunicare manageriald. Bucuresti: Editura ASE.
3. Zorlentan, T., Burdus, E., & Caprarescu, G. (2019). Managementul organizatiei. Bucuresti: Editura

Economica.

4. Leigh, A, & Maynard, M. (2021). The Perfect Communication: How to Master the Art of Managerial

Communication. London: Kogan Page.

Stoian, M. (2017). Comunicare manageriala si leadership. Bucuresti: Editura Universitara.

Kotler, P., & Keller, K. L. (2022). Marketing Management (16th ed.). Pearson Education.

Guffey, M. E., & Loewy, D. (2019). Essentials of Business Communication (11th ed.). Cengage Learning.
Robbins, S. P., & Judge, T. A. (2020). Organizational Behavior (18th ed.). Pearson.

Saftoiu, R. (2019). Discursul managerial. Strategii si practici comunicationale. lasi: Editura Institutul
European.

10. Northouse, P. G. (2021). Leadership: Theory and Practice (9th ed.). Sage Publications.

©CoNo G

9.2 Seminar | Metode de predare | Observatii




1. Comunicarea manageriald (Discutii aplicative 3ore
privind rolul comunicarii In activitatea manageriala;
Analiza cazurilor de comunicare eficienta si | VIixte (clasic + asistata de IT)
ineficientd in organizatii; Exercitiu: identificarea
barierelor de comunicare Tntr-o situatic reala de
management),

2. Procesul comunicarii si barierele 3ore
comunicationale (Studiu de caz: analiza procesului de
comunicare intr-o companie reali; Joc de rol: | Mixte (clasic + asistata de IT)
transmiterea unui mesaj managerial si evaluarea
feedback-ului;  Exercitiu  practic:  descifrarea
elementelor de comunicare nonverbald).

3. Stiluri si strategii de comunicare manageriala 3ore
Chestionar:  identificarea  stilului  personal de
comunicare; Joc de rol: aplicarea comunicdrii asertive | Mixte (clasic + asistati de IT)
in interactiuni dificile.Discutie: cum influenteaza stilul
de comunicare cultura organizationald).

4. Comunicarea in echipe si conducerea grupurilor

(Exercitiu de team building: stabilirea unui plan de

comunicare pentru o echipi; Studiu de caz: analiza ) ) o 3ore
R .. < . | Mixte (clasic + asistata de IT)

comunicarii 1intr-o echipd performantd; Simulare:

luarea deciziilor In echipa si gestionarea conflictelor

comunicationale).

5. Comunicarea managerialda in mediul digital
(Aplicatii privind comunicarea prin e-mail, platforme
online, videoconferinte; Eticheta comunicarii digitale | Mixte (clasic + asistata de IT) 2ore
(,,netiquette”); Simulare: redactarea unui mesaj

managerial eficient intr-un context online).

Bibliografie:
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Dulea, G., & Dulea, M. (2018). Comunicare manageriald. Bucuresti: Editura ASE.

3. Zorlentan, T., Burdus, E., & Caprarescu, G. (2019). Managementul organizatiei. Bucuresti: Editura
Economica.

4. Leigh, A., & Maynard, M. (2021). The Perfect Communication: How to Master the Art of
Managerial Communication. London: Kogan Page.

5. Stoian, M. (2017). Comunicare manageriala si leadership. Bucuresti: Editura Universitara.
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Learning.
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10. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii
epistemice, asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent
programului




e In primul rand curricula universitard pentru un program de studii trebuie si fie structurati pe baza
propunerilor partenerilor sociali ai institutiei de invatamaént superior (in special ale firmelor de cercetare,
proiectare, constructie, intretinere si exploatare a principalelor moduri de transport), astfel incat absolventului
programului de studii respectiv sd-i fie usoard insertia pe piata muncii, imediat dupd finalizarea primului
ciclu de studii (licentd), fiind stimulat astfel sa participe la cursuri de master si de doctorat, organizate in
colaborare cu partenerii sociali.

e In cazul programului de studii: Sisteme avansate in industria autovehiculelor, la Tntocmirea curriculei
universitare, trebuie avute in vedere atat politica UE in domeniul transporturilor cét si standardele din acest
domeniu cu aplicabilitate imediata, asigurand astfel o compatibilitate a curriculei cu cele europene precum si
o mai buna mobilitate a studentilor prin intermediul programelor europene (SOCRATES/ERASMUS,
Leonardo da Vinci, Tempus I, etc.).

11. Evaluare
Tip de activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare 10.3 Pondere din nota
finala
Capacitatea studentilor Metoda scrisa - Examen 65%
de insusire a unui nivel (itemi), la sfarsitul semestrului
11.4 Curs minim de cunostinte. 11 (6)
Participarea activa a Metoda orala 10%
studentilor la curs. (pe parcursul semestrului)
Capacitatea studentilor Metoda practica + evaluare 15%
de a-si forma si dezvolta | asistata de calculator
11.5 Seminar/laborator | deprinderi practice. (la sfarsitul semestrului)
Participarea activa a Metoda orali + practica 10%
studentilor la seminar (pe parcursul semestrului)

11.6 Standard minimal de performanta

1. Cunostinte

Studentul trebuie sa fie capabil sa:

Explice conceptele, principiile si modelele fundamentale ale comunicarii manageriale;
Identifice tipurile, canalele si formele de comunicare utilizate in mediul organizational;
Recunoasca barierele de comunicare si modalitétile de depasire a acestora;

Descrie rolul comunicarii in procesele de conducere, motivare, negociere si luare a deciziilor.

2. Competente

Studentul trebuie sa demonstreze capacitatea de a:

Aplica tehnici de comunicare verbala, nonverbala si scrisa In contexte manageriale;
Utiliza corect si etic instrumente de comunicare organizationald, inclusiv digitale;
Elabora mesaje si documente manageriale clare, coerente si adaptate contextului;
Gestiona situatii de comunicare conflictuald sau de criza prin strategii adecvate;
Participa activ si constructiv la comunicarea in echipe de lucru.

3. Atitudini si valori
Studentul trebuie sa manifeste:

Respect fata de interlocutori si deschidere la dialog;

Responsabilitate, empatie si profesionalism in comunicarea manageriala;
Disponibilitate pentru colaborare si feedback constructiv;

Etica si integritate 1n transmiterea si utilizarea informatiilor.

Data completarii
12.12.2025

Titular de curs,
Prof.abil.dr.Toderici Ovidiu

Titular(i) lucrari practice
Prof.abil.dr.Toderici Ovidiu




Data avizarii in departament Director Departament
S.Idr.ing. Komjaty Andrei

Data aprobarii in consiliul Semnatura Decan,

facultatii S.l.dr.ing. Mnerie Corina Anca



CmLA1A07
FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1.Institutia de invatamant superior | Universitatea ”Aurel Vlaicu” din Arad

1.2.Facultatea

Inginerie

1.3.Departamentul

Automatica, Inginerie Industriala, Textile si Transporturi

1.4.Domeniul de studii

Ingineria Autovehiculelor

1.5.Ciclul de studit

Master

1.6.Programul de studii/Calificarea Sisteme avansate in ingineria autovehiculelor/Inginer

2. Date despre disciplina

2.1.Denumirea disciplinei Sisteme avansate de monitorizare a traficului
rutier

2.2.Titularul activitatii de curs Prof.univ.dr.ing. Liviu Sevastian BOCII
2.3.Titularul activitdtii de seminar/laborator Prof.univ.dr.ing. Liviu Sevastian BOCII
2.4.Anul de studiu I
2.5.Semestrul 1(1)
2.6.Tipul de evaluare Examen
2.7.Regimul disciplinei Obligatorie optionala

3. Timpul total estimat
3.1.Numar de ore pe saptdmand 3 | din care 3.2 curs 2 | 3.3 seminar/laborator 1
3.4.Total ore din planul de Invatdmant | 42 | din care 3.5 curs 28 | 3.6 seminar/laborator 14
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupa manual,suport de curs, bibliografie si notite 12
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platforme electronice de specialitate si pe teren 16
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 14
Tutoriat 10
Examinari 6
Alte activitati -
3.7.Total ore studiu individual 58
3.9.Total ore pe semestru 100
3.10.Numairul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1.de curriculum

Matematici speciale;Termotehnicd; Mecanica fluidelor; Actionari hidraulice si
pneumatice; Masini si actiondri electrice; Procese si caracteristici ale motoarelor
autovehiculelor.

4.2.de competente

Identificarea, definirea, utilizarea notiunilor din stiintele fundamentale specifice
domeniului ingineriei; Utilizarea principiilor si instrumentelor grafice pentru descrierea si
prezentarea elementelor de trafic si securitate rutiera.

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1.de desfasurare a cursului Aula sau sala de curs dotata cu sisteme IT (videoproiector, etc.).

5.2.de desfasurare a seminarului/laboratorului | Laboratoare de specialitate din cadrul institutiei sau din cadrul

firmelor partenere.




6. Competente specifice acumulate

Competente
profesionale

e Examineaza principii tehnice.

e Se mentine la curent cu tendintele in materie de vehicule.
e Evalueaza grupul motopropulsor.

e Compara vehicule alternative.

e  Concepe strategii de operare hibride.

e Evalueaza amprenta ecologica a vehiculului.

e Testeaza unitati mecatronice.

e Simuleazd modele mecatronice.

e  Utilizeaza software CAD.

e  Gestioneaza proiecte de inginerie.

Competente
transversale

e Lucreaza in echipe.
Respecta angajamente.

7. Rezultatele invatarii

Cunostinte

Explica principiile de functionare ale sistemelor moderne de monitorizare a
traficului rutier.

Cunoaste tipurile de senzori, echipamente si tehnologii utilizate pentru colectarea
datelor din trafic (video, radar, lidar, GPS, IoT).

Descrie metodele de prelucrare si analiza a datelor colectate.

intelege cadrul legislativ, standardele si normele aplicabile monitorizarii
traficului rutier.

Aptitudini

Utilizeazad instrumente software pentru analiza si interpretarea datelor provenite
din sisteme de monitorizare.

Interpreteaza indicatori de performantd (densitate, viteza medie, timp de parcurs,
nivel de congestie).

Aplica metode de detectare a incidentelor si evaluare a sigurantei rutiere pe baza
datelor colectate.

Elaboreaza rapoarte tehnice si propune solutii de imbunatatire a managementului
traficului.

Responsabilititi si
autonomie

Integreaza tehnologii moderne de monitorizare intr-un sistem de management
inteligent al traficului.

Evalueazd impactul utilizérii acestor sisteme asupra sigurantei si eficientei
traficului rutier.

Manifesta responsabilitate in utilizarea si interpretarea datelor pentru luarea
deciziilor.

Colaboreaza eficient in echipe multidisciplinare pentru implementarea si
dezvoltarea proiectelor ITS.

8. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

8.1.0biectivul general al disciplinei Principalul obiectiv al disciplinei este dezvoltarea de competente in

domeniul Ingineriei Autovehiculelor prin insusirea de catre studenti a
notiunilor legate de sistemele de monitorizare a traficului rutier..

8.2.0biectivele specifice

1. Cunoastere si intelegere:




e cunoagterea si utilizarea adecvata a notiunilor specifice disciplinei;
o formare a unei gandiri sistemice.
2. Explicare si interpretare:

e cxplicarea si interpretarea a continuturilor teoretice ale disciplinei,
enumerarea si explicarea caracteristicilor constructiv-functionale ale
sistemelor de transport;

e cexplicarea §i interpretarea a continuturilor practice ale disciplinei,
explicarea principiillor de functionare a principalelor elemente
componente ale sistemelor de transport.

3. Instrumental — aplicative:
e corelarea cunostintelor teoretice cu abilitatea de a le aplica in practica;
e abilitatea de a analiza critic domeniul stiintific al disciplinei.
4. Atitudinale:
o manifestarea unei atitudini pozitive si responsabile fatd de domeniul
stiintific;
e angajarea in relatii de parteneriat cu alte persoane-institutii cu
responsabilitdti similare;
o folosirea teoriilor si conceptelor Invatate pentru imbunatatirea vietii
cotidiene;
e participarea la propria dezvoltare profesionala.

9. Continuturi

9.1 Curs Metode de predare Observatii

Expunerea orala, completata cu

Terminologie.Definitii.Istoric prezentarea de imagini 2 ore

(videoproiector, etc.)

Introducere in sistemele de monitorizare ale traficului rutier.
Masuri de siguranta rutiera.

Expunerea orala, completata cu
prezentarea de imagini 4 ore
(videoproiector, etc.)

Expunerea orald, completata cu

Senzori si tehnologii utilizate in monitorizarea traficului. prezentarea de imagini 4 ore

(videoproiector, etc.)

Expunerea orald, completata cu

Metode de colectare si prelucrare a datelor. Analiza si . .. 4 ore
. ; ’ prezentarea de imagini
interpretarea datelor de trafic. . .

(videoproiector, etc.)

Expunerea orald, completata cu 4 ore

Modele de predictie a fluxurilor de trafic. prezentarea de imagini

(videoproiector, etc.)
.Tehnologii de inteligenta artificiald aplicate 1n | Expunerea orald, completatd cu
monitorizarea traficului. Aplicatii ITS si integrarea lor in | prezentarea de imagini 6 ore
infrastructura de transport. Studii de caz si exemple de | (videoproiector, etc.)
implementare
Securitatea si protectia datelor in sistemele de monitorizare a | CXpunerea orala, completata cu 4 ore

prezentarea de imagini

traficului (videoproiector, etc.)

Bibliografie:

1. Radu Gaiginschi, Lidia Gaiginschi, Radu Drosescu, Siguranta circulatiei rutiere, vol. I si I, Editura Tehnica, 2006.

2. Nicolae Cordos, Elemente de telematica rutiera, Editura UT Press, 2015

3. Florea, D., Aplicatii telematice In sistemele avansate de transport rutier. Brasov, Universitatea Transilvania, 2004

4. Anghel, L.s.a., Sisteme inteligente de transport : ghid pentru utilizatori §i dezvoltatori, Bucuresti, Editura Tehnica,
2003

5. Todorut, A., Dinamica accidentelor de circulatie, Cluj-Napoca, Editura U.T.PRESS, 2008..

6. Todorut, I.-A.; Barabas, 1.; Burnete, N. Siguranta autovehiculelor si securitatea in transporturi rutiere. Cluj-Napoca,
Editura U.T.PRESS, 2012.

7. A. B. Bohm, s.a., "Evaluating CALM M5-based vehicle-to-vehicle communication in various road settings through
field trials," in 2010 IEEE 35th Conference on Local Computer Networks, pp. 613-620, 2010.

8. H. Stuebing, A. Jaeger, N. Bilmeyer, C. Schmidt, S.A. Huss, Verifying mobility data under privacy considerations in

Car-to-X communication, in: 17th ITS World Congress 2010, Busan, 2010.




9. Bjork M., Alonso L. G. et al, Cooperative driving according to Scoop, www.gcde.net, 2010.

10. Florea, D. — Managementul traficului rutier. Editura Universitatii ,,Transilvania” din Brasov, 2000.

11. Peres, Gh., s.a. — Teoria traficului rutier si siguranta circulatiei. Universitatea din Bragov, 1982.

12. Boroiu, A.A., Neagu, E. — Trafic rutier si siguranta circulatiei rutiere. Aplicatii. Editura Universitatii din Pitesti, 2015.

9.2 Seminar/laborator Metode de predare Observatii
Norme de Securitate si Sanatate in Munca si Situatii de | Mixte (clasic + asistata de IT) 2 ore
Urgenta.

Implementarea si testarea senzorilor de trafic Mixte (clasic + asistati de IT) 3 ore
Utilizarea software-urilor pentru analiza fluxului de trafic | Mixte (clasic + asistata de IT) 2 ore
Modelarea si simularea scenariilor de trafic Mixte (clasic + asistati de IT) 3 ore
Dezvoltarea algoritmilor de predictie pentru gestionarea | Mixte (clasic + asistata de IT) 2 ore
traficului

Studii de caz privind implementarea sistemelor ITS in | Mixte (clasic + asistata de IT) 2 ore

orage inteligente.

Bibliografie:

1. Radu Gaiginschi, Lidia Gaiginschi, Radu Drosescu, Siguranta circulatiei rutiere, vol. I si I, Editura Tehnica, 2006.
2. Todorut, I.-A.; Barabas, 1.; Burnete, N. Siguranta autovehiculelor si securitatea in transporturi rutiere. Cluj-Napoca,

Editura U.T.PRESS, 2012.
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Bjork M., Alonso L. G. et al, Cooperative driving according to Scoop, www.gcdc.net, 2010.
Florea, D. — Managementul traficului rutier. Editura Universitatii ,, Transilvania” din Bragov, 2000.

5. Boroiu, A.A., Neagu, E. — Trafic rutier si siguranta circulatiei rutiere. Aplicatii. Editura Universitatii din Pitesti, 2015

10. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunitatii
epistemice, asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent

programului

e In primul rand curricula universitara pentru un program de studii trebuie sa fie structurati pe baza propunerilor
partenerilor sociali ai institutiei de Invatamant superior (in special ale firmelor de cercetare, proiectare, constructie,
intretinere si exploatare a principalelor moduri de transport), astfel incat absolventului programului de studii
respectiv sa-i fie usoara inserfia pe piata muncii, imediat dupa finalizarea primului ciclu de studii (licentd), fiind
stimulat astfel sa participe la cursuri de master si de doctorat, organizate in colaborare cu partenerii sociali.

e In cazul programului de studii: Autovehicule rutiere, la intocmirea curriculei universitare, trebuie avute in vedere
atat politica UE in domeniul transporturilor cat si standardele din acest domeniu cu aplicabilitate imediata,
asigurand astfel o compatibilitate a curriculei cu cele europene precum si o mai bund mobilitate a studentilor prin
intermediul programelor europene (SOCRATES/ERASMUS, Leonardo da Vinci, Tempus II, etc.).

11. Evaluare

Tip de activitate 10.1 Criterii de evaluare

10.2 Metode de evaluare

10.3 Pondere din nota
finala

Capacitatea studentilor Metoda scrisa - Examen 65%
de insusire a unui nivel (itemi), la sfarsitul semestrului

11.4 Curs minim de cunostinte. 11 (6)
Participarea activa a Metoda orala 10%
studentilor la curs. (pe parcursul semestrului)
Capacitatea studentilor Metoda practica + evaluare 15%
de a-si forma si dezvolta | asistata de calculator

11.5 Seminar/laborator depr‘in‘deri pract.icve. (1a sfarsitul scjmestrull.li)v
Participarea activa a Metoda orala + practica 10%

studentilor la lucrarile de
laborator.

(pe parcursul semestrului)




11.6 Standard minimal de performanta

Cunostinte minimale

e Cunoaste principiile fundamentale ale sistemelor de monitorizare a traficului.

e Identifica principalele tipuri de senzori si echipamente utilizate (video, radar, GPS).

e Recunoaste indicatorii de baza utilizati pentru evaluarea traficului rutier (densitate, viteza medie, flux).
Abilitati minimale

e Poate interpreta date simple provenite dintr-un sistem de monitorizare a traficului.

e Este capabil sd descrie schematic functionarea unui subsistem de monitorizare.

e Aplica metode elementare pentru identificarea unor probleme de trafic (congestii, incidente).
Competente minimale

e  Manifesta responsabilitate in utilizarea si interpretarea datelor de trafic.

e Poate colabora la sarcini practice simple de analiza si raportare a datelor colectate.

e Demonstreaza capacitatea de a aplica notiuni fundamentale 1n situatii practice de baza privind monitorizarea

traficului.
Data completarii Semnatura titularului de curs Semnétura titularului de seminar/laborator
A A
P50 uczgf X150 c/ézgf
25.09.2025
Data avizarii in catedra Semnatura director departament

Conf. dr. ing. Valentin Dan Muller

Vizat Decan,




	 Examinează principii tehnice.
	 Se menține la curent cu tendințele în materie de vehicule.
	 Evaluează grupul motopropulsor.
	 Compară vehicule alternative.
	 Concepe strategii de operare hibride.
	 Evaluează amprenta ecologică a vehiculului.
	 Testează unități mecatronice.
	 Simulează modele mecatronice.
	 Utilizează software CAD.

